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PowerTronic steht fiir Bewegung, Zuverldssigkeit und Fort-
schritt: Wir treiben an!

Ein flexibles, anpassungsféhiges und marktorientiertes Sorti-
ment hochwertiger Antriebstechnik ist unser Angebot. Lang-
jahrige Erfahrung und umfassendes Know-how ermaglichen
eine Produktpalette, die ebenso auf universelle wie spezifische
Anwendungen zielt.

Elektromotoren von PowerTronic sind in vielen Anwendungen
universell einsetzbar. Dabei werden neben der Lieferung von
Katalogmotaren in Klein- und GroRserien — ganz unabhéngig
von der Stiickzahl — von PowerTronic kundenspezifische
Sonderldsungen nach der Vorgabe konkreter Anforderungs-
profile umgesetzt.

Individuelle Beratung, optimale Anpassungsmaglichkeiten der
Antriebe und kurze Lieferzeiten sind fir uns selbstverstandlich
und ermdglichen, Kundenwiinsche schnell und unkompliziert
zu erfillen.

Alles, was bewegt werden soll, braucht eine zuverlassige,
werthestandige Antriebstechnik: Neben maligeblichen
Leistungsmerkmalen — wie dem Gerduschpegel, sowie
elektrischen und mechanischen Parametern — ist es die
kalkulierte Lebensdauer von Antriebsmotoren, die den Preis
mit der Leistung zusammenfiihrt.

Weitere technische Informationen erhalten Sie unter
www.antriebe.com
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DC-Motoren

DC-Motoren mit Stirnradgetriebe

Typ DC16.27 v
Typ DC22.31 oo
TypDC22.38 ...
TypDC30.47 .o,
Typ DC38.57 .o,
Typ DC38.65 e
Typ DCA5.66 ..o
Typ DC52.69 ...
TypDCAZ oo
TypDCh2 v
TypDCB2 ..o
TypDC76 v
TypDCBO ..o

DC-Motoren mit Planetengetriebe
Typ PL12-DC12.30 ...,
Typ PL13-DC12.30 ... v
Typ PL16-DC15.27 ...
Typ PL22-DC21.32 ...
Typ PL22-DC22.31 .o
Typ PL22C-DC21.32 ovvooeeeeeee.
Typ PL22C-DC22.3MH ..o
Typ PL22C-DC22.38 ..vvveeeeieeein .
Typ PL28-DC28.47 ...
Typ PL30-DC30.47 ...
Typ PL32-DC30.38 ... .vveeeeeeeeee
Typ PL32-DC30.47 ..o
Typ PL35-DC36.57 ...
Typ PL36-DC36.65 .......oevveeeeeeennn.
Typ PL38-DC38.65.........eeeevveeenn..
Typ PLA2-DCA5.66 .. ...oeeeeeeaeeen
Typ PL42H-DCA0.65 .....oeeveveveeen
Typ PLA3-DC36.65 ... .vveeeeeeereeen
Typ PL52-DC52.69 ... .oveoeeeeeee
Typ PL52H-DC54.95 ......cevveeeenn.

High Torque | Low Noise | Long Life

Typ PL32Z-DC31.64 oo, 37
Typ PL42Z-DCA2.86 ....o.voeveeeeeen . 38
Typ PL52Z-DC52.98 ....ovoveeeeere, 39
Typ PL62Z-DCE2.111 ..o, 40
Typ PL82Z-DC80.152 ......vooveeeeeee . M

Typ SZ12W-DC12.15 ..o
Typ SZ12W-DC12.20 ...
Typ SZ13W-DC16.19 ...
Typ SZ13W-DC16.27 ..o
Typ SZ14-DC12.15 ..o,
Typ SZ14-DC12.20....... i
Typ SZ14W-DC16.27 ...
Typ SZ15-DC16.19 ...
Typ SZ15-DC16.27 oo
Typ SZ17-DC16.27 oo
Typ SZ20-DC20.32 ...
Typ SZ27-DC25.18 ...oovviceie
Typ SZ27-DC24.31 ..o
Typ SZ27C-DC24.31
Typ SZ27C-DC30.38 .....cceveveienainnees
Typ SZ37-DC32.29 ..o,
Typ SZ37-DC30.47 .o
Typ SZ37-DC36.57 ...
Typ ST30-DC30.39 ..o
Typ ST37-DC32.29 ...
Typ ST37-DC30.47 ...
Typ ST37-DC36.57 ...
Typ ST37B-DC36.57 ..o,
Typ ST37P-DC32.29
Typ ST40-DC36.60.........evvieinnnn
Typ SF38.64-DC33.23
Typ SF38.64-DC35.25
Typ SF38.64-DC35.31
Typ SF38.64-DC35.40
Typ SF54.70-DC35.25
Typ SF54.70-DC35.31
Typ SF54.70-DC35.40
Typ SF60.95-DC35.40
Typ SF60.95-DC36.58

DC-Motoren mit Winkelgetriebe

Typ SN24.51-DC20.32 .vvovveveeen, 76
Typ SN32.45-DC24.32 oovovvoee 77
Typ SN40.58-DC31.57 oovvoveeveeie, 78

DC-Motoren mit Planeten- & Kegelradgetriebe

Typ PL32R-DC30.47 o.vovveveeee, 79
Typ PL42CR-DCA5.66 ... ....vovvveenn., 80
Typ PL42CR-DCA0.65........coovvveenn, 81

Magnetischer Inkrementalgeber (Encoder) [:¥A
Optischer Inkrementalgeber (Encoder) ... K]

BLDC-Motoren

TYPBL28 .o 84
TYP BL33 oo, 85
Typ BL36.57 oo 86
Typ BLA2.59 oo 87
Typ BLA2Y .o 88
Typ BLAZF .o 89
Typ BLAZFX oo 90
TYP BLE7 oo 91
TYP BLETF oo 92
Typ BLBO oo 93
Typ BLBBF ..o 94

BLDC-Motoren mit Planetengetriebe

Typ PL22P-BL24.19 ..., 95
Typ PL28.30-BL28.38 ..........ceeeennee 96
Typ PL30.30-BL29.55 ... 97
Typ PL36.30-BL28.38 ..........ccvvenenee 98
Typ PL36.30-BL36.54 ..., 99
Typ PL36.30-BL36.60...........cevnenenee. 100
Typ PL40.50-BL36.60...........cvvnenenee. 101
Typ PL40.50-BL42.60..........cccovvnenennn. 102
Typ PL42.50-BL42.60..........ccvvnenenen. 103
Typ PL42.100-BL42.60 ............eenee. 104
Typ PL42.200-BL42.60 ..............eeeen. 105
Typ PL48.50-BL42.60.............ceeveneen. 106
Typ PL48.200-BL42.60 ..........c.eenee. 107
Typ PL56.200-BL57.55 ..........cceenetn. 108
Typ PL56.200-BL57.78 ...........coeenetn. 109
Typ PL56.200-BL57.98 ..................... 110
Typ PL56.400-BL57.55/-BL57.78 ......... 11
High Torque | Low Noise | Long Life

Typ PL32Z-BL32.87 ..o, 112
Typ PL42Z-BLA2.89 ..., 113
Typ PL52Z-BL52.91 ..., 114
Typ PL62Z-BL62.93 ... 115
Typ PL72Z-BL72.107 ..o 116
Typ PL82Z-BL82.106 ...........cevnenenee. 117
Optischer Inkremental Impulsgeber

(Encoder) ....oovviiiiii 118
AC-Motoren ..............ccoovvveinininn... m

Das gesamte Programm ist auch nach Kundenspezifikation lieferbar.




DC-Motor
Typ DC16.27

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
13130 20 3700 0.038 3000 0.1 0.03 0.1 42 0.45 0.17
11170 7.0 10300 0.046 8500 0.17 0.07 0.6 51 0.80 0.46
09250 8.0 7900 0.027 6300 0.1 0.07 0.5 51 0.42 0.35
06340 12.0 8000 0.028 5544 0.08 0.07 0.4 42 0.42 0.26

Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C | Nettogewicht max. 18g

398
11 269 ~

30° _%&: 3_&‘ =—=—l¢-———- _15;_1 ,‘

\ o ~ \ ‘LJ’
0155 &X S B 03 _|_12.1REF |
O
M2x0.4 39 REF
3.7 REF 1N
Optionen
nf[ P n 13130 20V| [n|P| 1] n 11170 7.0V Entstorungsfilter
60 10.21]1 0.9 [ 6000 75| 1.5] 1.2113500 Litzen
p p Anschlussstecker
40 10.14{ 0.6 | 4000 n N 50| 1.0] 0.8 9000 [N\_ N /\\ | Sonderwelle

mg(' N(X Sonderspannung

20 (0.07] 0.3 | 2000 { 251 05( 04 4500 a Kugellager
Encoder

% W A min»l 1 1 1 1 1 1 1 % W A min"‘ 1 1 1 1 1 1 1 1

T (Nem) 0.1 02 T (Nem) 03 06
n{P{rfn 09250 8.0V nfPpron 06340 120V
750906 | 12000 90| 75| 30 7500

P N b
50 06/04] 8000 N TN 1 60| 50| 20| 5000 /7<‘ \ |

N N
25103102 4000 30| 25| 10| 2500
\ ~
% W A min.‘ 1 1 1 1 x 1 1 % W A min.“ 1 1 1 1 1 1 1 L

T(Ncm) 0.25 0.5 T(Ncm) 0.15 0.3

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Typ DC22.31

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
09540 240 6000 0.06 4352 0.15 0.42 19 54 0.54 2
11360 240 9000 0.08 1174 0.23 0.48 36 65 119 3
12270 12.0 6000 0.09 4482 0.28 0.41 19 60 1.06 2
16180 12.0 9000 0.15 7321 0.47 0.45 34 65 249 3

Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C | Nettogewicht max. 50g

39
30.5 3
>~
RNAIN
e ——— —rPsiEls
L L)
1.5 2.5
B O )~
Optionen
ni|Pj|1I n 09540 240V n|PfI n 11360 240V Entst6rungsfilter
78 | 3.6/0.75 9000 96| 7.8]1.8 | 13500 Litzen

P P Anschlussstecker
52 | 24{050| 6000 n /\ L 64| 52[12 | 9000 ) /\ \ | Sonderwelle

>< N X Sonderspannung
26 | 1.210.25| 3000 N 321 26106 | 4500 Kugellager

~ ~

Encoder

% W A min»l 1 1 1 1 1 1 % W A min»“ 1 1 1 1 1 1 1

3

26 T(Ncm) 1.8 36

7

T(Ncm) 1.
n{Pf{Lr|n 12270 12.0V nfPI|n 16180 12.0V
90 | 3.9[ 1.5 | 9000 96| 9 |3.75/13500
P P

60 | 26| 1.0 | 6000 N 64| 6 [250] 9000 N

30 1.3]0.5 | 3000

V\
B (W] A[mnp”~

T (Ncm) 1

32| 3 [1.25] 4500

% min’!
2.6 T (Ncm) 1

36
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DC-Motor
Typ DC22.38

Technische Daten

Powerlronic ~,

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
08590 24.0 4000 0.038 3067 0.088 0.34 1.1 54 0.31 16
12310 24.0 7500 0.080 5938 0.254 0.59 3.7 62 1.20 35
16210 12.0 5200 0.100 4474 0.337 0.54 25 66 1.55 3.0
19135 12.0 8500 0.150 7508 0.513 0.52 41 69 3.15 39
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C | Nettogewicht max. 50g
55
13.5 38 -
o
N
=)
N[N
----- 14— 11p 'E A fg
R | L] [
1.5 2.5
4.5
=Ne) 3
| 2:1
Optionen
n{P| 1| n 08590 240V n|[P| 1| n 12310 24.0V Entstorungsfilter
81 ] 2.1(045| 6000 90 [ 7.5]1.8 | 10500 Litzen
P Anschlussstecker
54| 1.4{0.30| 4000 N 7 1IN\ | 60| 50/[12 | 7000k "N /\ | Sonderwelle
N )%( n )X Sonderspannung
Encoder
% W A min»l 1 1 1 1 1 1 % W A min4 1 1 1 1 1 1
T (Ncm) 0.9 1.8 T (Ncm) 20 4.0
n{Pf{t[n 16210 12.0V n| Pl 19135 120V
105 6 |24 ] 7800 105f 12 | 45112000
70| 4 ]1.6 | 5200 70) 8130 8000f N /P\ 1
n n ><
35 2 108 2600 35| 4| 1.5 4000 L
~ ~
% W A mln‘ 1 1 1 1 \I % W A mln“ 1 1 1 1 \I 1
T (Ncm) 18 36 T (Ncm) 2.5 5.0

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Typ DC30.47

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
2655 12.0 7200 0.15 5900 0.87 121 15 73 481 78
3723 6.0 9000 0.45 7500 2.46 1.33 10.6 72 14.97 9.4
3038 9.0 7700 0.28 6623 1.33 1.24 8.6 73 8.17 9.2
18110 240 7200 0.09 6262 0.4 1.10 7.2 74 2.83 8.8

Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 110g

62
12.6 46.6 2
27.5
a J
)
| o
15 = e [ A ———————— 152 o ~
Y + SIENRS
[N |
] LM
25 S
'<—>
17
o0
~
Optionen
n{Pf{lLfn 2655 120V n| Pl I| n 3723 6.0V Entstorungsfilter
108 | 18 | 7.5 [10800 108| 30| 21 [13500 Litzen
p b Anschlussstecker
2| 12050 2000 0 T N 72| 20| 14| 9000] n I Sonderwelle
X > >< Sonderspannung
n
~
Encoder
% W A min»l 1 1 1 1 1 1 1 % W A min4 1 1 1 1 1 1 1
T (Ncm) 5 10 T (Ncm) 6 12
n{Pf{t[n 3038 9.0V n| Pl 18110 24.0V
108 | 24 112.6(11550 111 21 ] 4.2 110800
P n P
72| 16 | 84| 7700 n -~ 74| 14| 2.8 | 7200 /\ [
|
36| 8| 42| 3850 L 37| 7]14][ 3600
N
% W A mln‘ 1 1 1 1 1 1 1 1 % W A mln“ 1 1 1 1 1 1 1
T (Ncm) 6 12 T (Ncm) 6 12

www.antriebe.com




DC-Motor
Typ DC38.57

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
3545 12.0 6000 0.30 4598 1.98 297 14.3 60 8.82 16.4
18130 240 4000 0.09 3300 0.36 1.53 54 65 2.06 11.0
3732 12.0 8400 0.80 6262 428 4.26 28.0 55 16.11 19.6
2682 240 6600 0.20 5790 0.83 2.37 14.4 73 5.62 18.9

Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 220g

75
57.1 2.2
. 34 ,
] | |
— U
R +)
= 0
E ": rC__ ‘9 oc ?}
* S IelEEINE
(S o
(=)
—] | M
4.5 ot
15.3
o
Q
o
Optionen
nfP| 1| n 3545 120V n|P| 1| n 18130 24.0V Entstorungsfilter
90 [ 33 [13.5] 9000 96| 15( 3 [ 6000 Litzen
P p Anschlussstecker
60 | 22 | 9.0 6000 N 7 N 64| 10| 2 | 4000 N _~~ N | Sonderwelle
. X . >{ Sonderspannung
30 [ 11 | 4.5] 3000 321 5{ 1 [ 2000 N Kugellager
~
Encoder
% W A min»l 1 1 1 1 1 1 1 % W A min»“ 1 1 1 1 1 1 1
T(Ncm) 10 20 T (Ncm) 7 14
nfPif! n 3732 120V nfPe|! n 2682 240V
84 | 57| 24112600 108) 45| 7.5 [ 9900
P P
56 | 38| 16| 8400 2 N\ | 721 30 | 5.0 | 6600 n

oo

28] 19 4200 36[ 1525 3300

~
% | W[ A]| min’ \ % | W] A[ min’
2

T (Ncm) 1 24 T (Ncm) 1

\><)

© PowerTronic Drive Systems GmbH
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DC-Motor
Typ DC38.65

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
3738 240 12300 0.40 10900 2.60 4.43 51 77 22.65 M4
16190 240 2750 0.04 2300 2.17 1.17 29 70 1.07 8.6
3545 36.0 15600 0.30 14300 214 4.07 22 80 21.85 449
3550 12.0 4400 0.25 3700 1.40 3.07 12 72 8.49 277

Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 260g

88
15.7 65 4.5
41
= ? "~ ' +
x LL
i ___yﬁ&%__ g o= () Jerets
~ o sfa U (S : S
S22 /2 ( R
. T W i
/
M3x0.5 45 o
Optionen
n{P| 1| n 3738 240V n[P| 1| n 16190 24.0V Entstorungsfilter
1141180 33 [18000 105 9 [1.8] 3900 Litzen

b Anschlussstecker
76[120] 22 [12000f n _— 70| 612 2600 1 P Sonderwelle

— -
X [0
n
38| 60| 11 6000 < 35| 3106]( 1300 \>( Kugellager
Encoder
% | W[ A [ min' L % | W] A| min' )
5

Sonderspannung

T (Ncm) 2 50 T (Ncm) 6 12
n{PfL|n 3545 36.0V nfpPI|n 3550 120V
120 | 240| 33 [23400 108 | 33 |13.5] 6600

P P
80| 160] 22 [ 15600 n 72| 22 | 9.0] 4400 n N
|
n n )X
40 80| 11 ] 7800 36| 11 [ 45| 2200 ]
% W A mln‘ 1 1 1 1 1 1 1 1 % W A mln“ 1 1 1 1 \ 1
T (Ncm) 30 60 T (Ncm) 13 26

www.antriebe.com




DC-Motor
Typ DC45.66

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
8525F 12.0 16000 1.80 13500 12.08 8.03 1143 80 82.97 58.8
7040 12.0 9700 1.30 8400 5.98 593 52.8 74 56.91 59.6
4087 12.0 4550 0.60 3500 2.81 5.61 211 63 14.11 334
32165 24.0 4650 0.22 3900 1.25 5.29 22.0 74 8.56 39.7
Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 350g
94
19 66 7/
34
a [\
: L +)
S ( I
£ A (ﬁw = Mol | T
! Sle H1p=h| S
2 Q U ' Q
S ( !
(=)
- L\
3.5 =
M4x0.7 43
Optionen
n{P| 1| n 8525F 120V n|P|l 1| n 7040 12.0V Entstérungsfilter
105 (300 150 | 24000 105]210] 90 | 15000 Litzen
n p Anschlussstecker
70|200{100[16000] ——~< T\. 70 {140 | 60 | 10000 noo Pl Sonderwelle
n\>>(l N X Sonderspannung
Encoder
% W A min»l 1 1 1 1 1 1 1 % W A min»w 1 1 1 1 1 1 1 1
T (Ncm) 35 70 T (Ncm) 35 70
n{Pf{t[n 4087 120V n| Pl 32165 24.0V
90 | 54 24 | 6000 105] 60 | 15 | 6000
p P
60 | 36| 16| 4000 N _— 70 40 | 10] 4000 NN T N\,
| N |
n : >>( NY
30| 18| 8] 2000 35] 20 | 5 2000 g
% W A mln‘ 1 1 1 1 N 1 % W A mln“ %l\xl 1 1
T (Ncm) 20 40 T (Ncm) 30 60

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Typ DC52.69

Powerlronic ~,

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdreh- | Leerlaufstrom | Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment | Nennleistung | Wirkungsgrad | Blockierstrom Blockier-
Modell (V) zahl (min”') (A) (min) (A) (Ncm) (W) (%) (A) moment (Ncm)
8010F 12.0 13100 23 11100 119 8.8 102 72 83 67.7
8012F 12.0 10800 20 9000 13.1 1.3 107 68 80 18.7
5524F 240 11000 0.95 9700 6.3 11.0 12 74 45 85.8
5025F 12.0 5050 12 4000 4.8 8.4 35 63 20 41.8
Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 480g
102
24 69 7.2
i U/
(] +)
L
o N m | —] W
"] [aa) | oo
SRS U Q| m
s
o (
™M )
O \ —S M\
sl 58 8.2 i REF
it 8.2
o
0
<
Optionen
n{Pf{L|n 8010F 12.0V nfPl 1| n 8012F 120V Entstorungsfilter
90 | 300150 | 21000 90 | 300] 12015000 Litzen
n n Anschlussstecker
60 [ 200[100 {14000| /7 SR 60 | 200| 80 10000\/-\/P\ Sonderwelle
\Q(l NX Sonderspannung
30 | 100] 50 | 7000 Q 30| 100] 40| 5000 = Kugellager
Encoder
% W A min»l 1 1 1 1 1 1 % W A min4 1 1 1 1 1 1 1
T (Ncm) 40 80 T (Ncm) 50 100
n|Pf{t[n 5524F 240V n| Pl 5025F 120V
90 {300 7515000 90| 75] 30 7500
- P
60 |200] 50 [10000k /" > [N\ 60| 50| 20 5000 no Pl |
30 [ 100f 25| 5000 30| 25] 10| 2500
~J
% W A m|n1 1 1 1 1 1 1 1 1 % W A mln“ 1 1 1 1 N 1
T (Ncm) 50 100 T (Ncm) 25 50

www.antriebe.com




DC-Motor Powerlronic ~,
Typ DC42

Technische Daten DC42.80
Modell DC42.80 DC42.90 DC42.100 P N | n E E
Nennspannung (V) 24 24 24 40 1 80 4 4 4000 ----------- Foseemeees Foseeee e
Leerlaufdrehzahl (min”') 4000 4000 4000 \,— ~an H

/7 ~ :
Nennmoment (Ncm) 3 5 1 / !
Nenndrehzahl (min”) 3480 3350 3350 / ~ |7
I S '
Nennstrom (A) 0.64 1.1 1.4 |
Blockiermoment (Ncm) 2 30 40 R Rl T P
Blockierstrom (A) 42 5.6 15 : 1 :
Rotortragheit (Kgmm?) 11.6 15.4 19.3 | ); :
7 1
Back-EMF (V/min”) 5.84 584 584 ! 25 :
éns : :
Drehmomentkonstante (Ncm/A) 5.58 5.58 5.58 Wl %| A |mn'/” ; ;
Widerstand (52) 58 4.1 32 T (Nem) 5 10
Nettogewicht (g) 300 400 500
Lange L1 (mm) 80 90 100 P in|l n
Isolierklasse B | Umgebungstemp.: - 10 bis +40°C 40 4 804 4 44000
L1 20
@32 4xM3
| 1> 201 401 2 {2000
3 ]
W | %|A min
25 2.8 T(Ncm)
Pin| I |n
20 4 40 4 2 2000+

Optionen
Encoder Bremse wl ool a lmin
B-seitige Welle Sonderwelle T (Ncm)
Entstorungsfilter Sonderspannung
Kabel Isolierklasse F/H
Anschlussstecker Erhohte Schutzart

Kugellager

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Typ DC52

Technische Daten

Modell DC52.90 DC52.105 DC52.120
Nennspannung (V) 24 24 24
Leerlaufdrehzahl (min”') 4000 4000 4000
Nennmoment (Ncm) 5 9 14
Nenndrehzahl (min”) 3400 3400 3400
Nennstrom (A) 11 1.92 29
Blockiermoment (Ncm) 33 61 93
Blockierstrom (A) 6.3 115 17.2
Rotortragheit (Kgmm?) 25 40 55
Back-EMF (V/min”') 5.8 5.83 5.86
Drehmomentkonstante (Ncm/A) 5.54 5.57 5.6
Widerstand (Q) 38 2.1 14
Nettogewicht (g) 700 950 1200
Lange L1 (mm) 90 105 120

Isolierklasse B | Umgebungstemp.: - 10 bis +40°C

L1

20 +1

052

15

Powerlronic ~,

922

Optionen
Encoder Bremse
B-seitige Welle Sonderwelle
Entstorungsfilter Sonderspannung

Kabel

Isolierklasse F/H

Anschlussstecker

Erhohte Schutzart

Kugellager

www.antriebe.com
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DC52.90
Pl a1 ! i
40 4 801 8 H4000tso------------- O PRREECCTEEE boooooood
\ : ) '
cTG E
/ ! :
/ : :
! ! &
20 4 40 4-2ooon7ﬁ ------------ R
I ; -
[ - [
| - :
I -7 i
_ - : :
Wil %|A |mnpf— i i
T(Ncm) 8 16
DC52.105
Pin | |n ! 5
80 1 804 8 H4000f-------------- R EeEEEE b
T 5
7 = I
/ : :
/ ' ;
/ : '
40 4 40 4 42000437 rormra b - A A m oy T
W %|A |
T (Nem) 14 28
Pinfl]|n
1604 80 1 16 44000
80 40 { 8 2000
Wi %|A [min

T (Ncm)




DC-Motor
Typ DC62

Powerlronic ~,

Technische Daten DC62.98
Modell DC62.98 DC62.108 DC62.118 Pl |n : :
Nennspannung (V) 24 24 24 320 80 - 40 40001
Leerlaufdrehzahl (min”') 4000 4000 4000
Nennmoment (Ncm) 20 25 35
Nenndrehzahl (min”) 3600 3600 3600
Nennstrom (A) 3.85 48 6.7
160 40 1 20 2000
Blockiermoment (Ncm) 220 280 360
Blockierstrom (A) 394 50 65
Rotortragheit (Kgmm?) 48 60 72
Back-EMF (V/min") 5.94 5.94 5.94
Drehmomentkonstante (Ncm/A} 5.67 5.67 5.67 % B i’
Wid d (Q) 0.61 0.48 0.37 T(Nem)
iderstan . . .
: DC62.108
Nettogewicht (kg) 1.0 14 20 ’ i . .
" N n : : 1
1 " - ! !
UL % 08 8 320-{ 80 1 40 4000 T~ b oo {omenees beoonoeod
Isolierklasse B | Umgebungstemp.: - 10 bis +40°C \ oS 1 ; P
! . : :
I , ; ,
I ! | N
| , , S
| , . e S o
20 1601 40 1 20 42000~~~ : HERS R e Nah
I \ e '
1 ” 1
3 ] I , - ,
o) I i s i
(S} (S} 7 ' '
-7 : :
25 - : :
s : W %|A [mnif” - - -
p 0 T(Ncm) 40 80 120
y @8X 0015 L1 2541
@7 DC62.118
i Pln |1 |n N
400 80 40 H4000~ssr-—- T~ ' i
\ S
200 40 1 20 42000 .
Optionen Wl ol A |mn :
Encoder Bremse T (Ncm) 80 160
B-seitige Welle Sonderwelle
Entstorungsfilter Sonderspannung
Kabel Isolierklasse F/H
Anschlussstecker Erhohte Schutzart
Kugellager

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor Powerlronic ~,
Typ DC76

Technische Daten DC76.98
Modell DC76.98 DC76.118 DC76.138 Pin |l |n : : :
160 804 20 44000+ ---------- R REEEEE R RearE R RREREEEEE
Nennspannung (V) 24 24 24 n . . i
Leerlaufdrehzahl (min”) 3200 3200 3200 ,7 T 5 P
Nennmoment (Ncm) 28 46 65 \ : :
/ : \ :
Nenndrehzahl (min™) 2680 2680 2680 I ] ! !
Nennstrom (A) 47 76 1" I , N N
80 4 404 10720004 = --==-=-~ [ GARRELEEE R bt <1
Blockiermoment (Ncm) 145 240 340 | ) / .
Blockierstrom (A) 26.8 45 63 I - - -
i s ' '
Rotortrégheit (Kgmnt?) 170 285 400 " Sk : :
Cath . .
Back-EMF (V/min") 12 12 12 Lo ' '
o (s ' ' '
Drehmomentkonstante (Ncm/A) 6.88 6.88 6.88 W %|[A min : : :
Widerstand (<) 10 06 045 T (Nem) = %0 &
Nettogewicht (kg) 1.0 14 20 DC76.118
Lange L1 (mm) 98 118 138 P[] n : : I//
Isolierklasse B | Umgebungstemp.: - 10 bis +40°C 3201 807 20 14000 -------- r']""'i """"""" pocones P
- ' 7/
s N I
/ ' S - 7
, >4 P
4xM5 7\; >'S
I E i
! H |
1601 40 4 10-2000---' ---------------------- N
N '
S ! 2 :
S I 71 :
7 i
© ! 4 ! !
~
) I : :
Wl %[A mnp ; ;
T (Ncm) 50 100
6 D(76.138
L1 25 P a1 : :
400+ 80 1 40 4000 -------=-------- A Pemee e
n_ : H
o ——— ,
v '
\/\ E
/ :
[ ' '
2004 40 1 20 2000 === ------ S IR PEREEEEY
I 1 ;
1 . .
I -7 :
. 4 ,
Optionen l’ e !
Encoder Bremse ) S5t : :
W %|[ A |min’ ! !
B-seitige Welle Sonderwelle T(Ncm) 30 160
Entstorungsfilter Sonderspannung
Kabel Isolierklasse F/H
Anschlussstecker Erhohte Schutzart
Kugellager

www.antriebe.com




DC-Motor
Typ DC80

Technische Daten

Powerlronic ~,

Modell DC80.108 DC80.128 DC80.148
Nennspannung (V) 24 24 24
Leerlaufdrehzahl (min”') 2380 2460 2390
Nennmoment (Ncm) 50 82 110
Nenndrehzahl (min”) 2030 2100 2050
Nennstrom (A) 6.5 10.7 14
Blockiermoment (Ncm) 340 558 790
Blockierstrom (A) 374 63.2 84.6
Rotortragheit (Kgmm?) 420 550 700
Back-EMF (V/min”') 9.8 9.5 9.8
Drehmomentkonstante (Ncm/A) 9.35 9.06 9.34
Widerstand () 0.65 0.38 0.28
Nettogewicht (g) 1700 2000 2300
Lange L1 (mm) 108 128 148

4x M4

Isolierklasse B | Umgebungstemp.: - 10 bis +40°C

3 O
(o))
o = o
3 3
1.8
L1 30

Optionen
Encoder Bremse
B-seitige Welle Sonderwelle
Entstorungsfilter Sonderspannung

Kabel

Isolierklasse F/H

Anschlussstecker

Erhohte Schutzart

Kugellager

DC80.108
Pin| I |n
404804404 [--------- e ERRREEEEEE  ERRREEEE
n : PP
R B !
20004 - - <o TN b S
f ~ '
' ~ '
~.
T I~
! A
1204 904204 Fgoomooeo Ao o ne RN Y
| ! 4 n
100045 co L R S S
I L - !
] - !
-~ 1 1
(] P ' '
- ! !
W | %|A min i i
T (Nem) 50 100 150
DC80.128
P a1 E E E
4001 80140  f----------- B ERREEEEEE I ERREEEEE
L I
- =~ i d
7 ! . !
0004 -~ A== === N -G SRR .
| ! ! !
W00 g R ;
1000-HEEEHEE A ey Lo Besomoieaoos
! 't ! !
I it g : :
I s ! ! !
W /| %| A [min’ - . .
T (Ncm) 100 200 300
Pinfl|n
640 80 1 80
2000
3204 40 1 40 :
10004 :
| - 1
” ] ]
' Pl ' '
58 ! !
I - | |
W | %|A mn i i
T (Nem) 200 400
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DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,
Typ PL12-DC12.30

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 4 16 64 256 1024 4096
24V Nennmoment (Ncm) 0.2 0.7 25 8.4 20 20
Nenndrehzahl (min”) 2400 600 150 38 10 3
i Nennmoment (Ncm) 0.2 0.7 2.3 7.8 20 20
Nenndrehzahl (min”) 2400 610 150 39 10 3
Liinge L (mm) | ws8| 1| aa| s27| s60| 593
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 36g

L +0.3

| Optionen
_ (2.8) r 26 Encoder
o=
2xM2x2.5 < 7_ | | | B-seitige Welle
S| ® ) - - ]
S ~ | 4 21 o5 Entstorungsfilter
o + +S —| 5
S I_'_:[__'-g_fl" '_'_'_r\im"]‘ Litzen
[S) S| €
= Anschlussstecker
13.5 05 | | 25 30 03 | Sonderwelle
o ' ' Sonderspannung
Be&
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
24 0.06 10000 <450 12500 <130 0.62
3.0 0.06 10000 <340 12500 <80 0.59
Pln| !l |n PlInfl!l|n p
1.0 1 80 1180013000 1.0 1 80 1180013000 —_—
n P § v
N | A | 24V N N || 30V
~. \\ ] \ \
TN =
IANEBEN /N
0.5 1 40 1900 16500 \‘ N 0.5 1 40 1900 16500 / \&X/
A A N\
/ % N
% 4 ™N d N
W | o |mA |min’ W | o [mA |min’
T(mNm) 0.5 1.0 1.5 2.0 25 3.0 T(mNm) 0.7 14 2.1 28 35 42
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4 16 64 256 1024 4096
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 8 12 16 18 20 20
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 24 36 48 54 60 60

Radiallast (FR): 5N (8mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 5N

www.antriebe.com




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,
Typ PL13-DC12.30

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 4 16 64 256 1024 4096
” Nennmoment (Ncm) 0.2 0.7 25 8.4 20 20
Nenndrehzahl (min”) 2400 600 150 38 10 3
i Nennmoment (Ncm) 0.2 0.7 2.3 7.8 20 20
Nenndrehzahl (min”) 2400 610 150 39 10 3
Liinge L (mm) | w2| w5| e8| s01| s3a| 567
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 35g

+0.3 .
| L Optionen
(2-8) Encoder
2xM2x2.5 o5 ———_—
- +ooc'> <——|7 B-seitige Welle
< =
S ~ —+ §-_ oS — Entstorungsfilter
3 [ a ot — & T
1 8l = = c itzen
= Anschlussstecker
13.5 05 | | 25 30 03 | Sonderwelle
T ' Sonderspannung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min™) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”) Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
24 0.06 10000 <450 12500 <130 0.62
3.0 0.056 10000 <340 12500 <80 0.59
PlIn| !l |n PlIn| !l |n p
1.0 1 80 1180013000 1.0 1 80 1180013000
N a Ul 24y AN T TN | 30V
V N -
1N X /N
0.5 1 40 1900 16500 N 0.5 1 40 1900 16500 / \&X/ \
/ // / ,/ \\
W | % |mA |min’ W | % |mA [min’
T(mNm) 0.5 1.0 15 20 25 3.0 T(mNm) 0.7 14 2.1 28 35 4.2
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4 16 64 256 1024 4096
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 8 12 16 18 20 20
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 24 36 48 54 60 60

Radiallast (FR): 5N (8mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 5N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL16-DC15.27

Getriebemotor
Uriaissiiesr a| 14| 19| 29| 62| 72| 84| 104| 128| 157 231| 316| 370| 455 | 61| 690 | 1014 | 1621 | 1996 | 3027
verhaltnis
:\,'\I"C"n;‘)’“‘)mem 02| o6| o8| 12| 22| 26| 30| 38| 46| 55 7| 95| n| 15| 1| a| | 30| 30| 30
12V
:\'nfi’;ﬂ;’“’hzah' 1330 | 430| 315| 20| 10| 85| 73| 59| 48| 39| 26| 19| 6| | n| 9| 6| 4| 3| 2
a'\lecnn:)m“’“em 03| 09| 12| 18| 33| 38| 45| 56| 69| 85| 10| 14| 16| 20| 25| 30| 30| 30| 30| 30
2V
:\'nfir;f‘,;"e“mh' 2400 | 760 | 555| 365| 170| 10| 13| 10s| 85| 69| 47| 34| 29| 24| 20| 16| n 7 6 4
Linge L (mm) | 41.55 | 45.20 | 45.20 | 45.20 | 48.85 | 48.85 | 48.85 | 48.85 | 4885 | 4885 | 52.50 | 5250 | 5250 | 5250 | 5250 | 52.50 | 56.15 | 56.15 | 66.15 | 56.15
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 53g
2xM2x3 o= 2.5 L 05 Optionen
<
e} . Encoder
I._.I = ~ i B-seitige Welle
v + T - -
= R — 'l — - — - — < — _} ] ._@._, Entstorungsfilter
1 n i Litzen
[S)
= \\-'-_/ Anschlussstecker
11.6 205 | 265 02 12,0 Sonderwelle
' Sonderspannung
B @
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.06 6200 <85 8000 <50 0.394
2% 0.09 11000 <90 13500 <50 1.026
Auch serienmaBig: 6V und 9V
PoIn| Il |n nf!l|n
0601 1001 300 {8000 20 4 100 300 {14000
\ n P \ n
AN TN 12V N vyl
P
N N N . pod
/ L~ ~ n ><
y \\ / 7‘\\\// \
0304 50 {150 {4000 7 \>< — 101 50150700 —/ 7 RS :
- N
A e \\\ \ ,// AN
W | 9% [mA |min’ W | 9 |mA [min’
T (mNm) 05 10 15 20 25 30 T (mNm) 08 16 24 32 40 48
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis a| 1| 19| 20| 62| 72| 84| 104| 128| 157 | 231| 316| 370| 455 | 561 | 690 | 1014 | 1621 | 1996 | 3027
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 8| 12| 12| 12| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 20| 20| 2| 2| 20| 20| 24| u| 24| u
Spitzendrehmoment, max. (Nem) | 24| 36| 36| 36| 48| 48| 48| 48| 48| 48| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 72| 7T@| TW| 72

Radiallast (FR): 5N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 5N

www.antriebe.com




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL22-DC21.32

Getriebemotor
Ui a| 14| 18| 19| 53| 62| 72| 8a| 108| 198| 231| 270| 316| 30| 455 | 742 | 1014 | 1249 | 1621 | 1996
verhaltnis
:\,'\Iec"n;‘)m“mem 08| 22| 25| 30| 70| 1| 95| m| 37| 21| 25| 25| 25| 25| 25| 30| 30| 30| 30| 30
12v
:\'nfi’gﬂfr"hmh' 1450 | 470 | 405 | 348| 127| 109| 93| 79| 64| 34| 29| 25| 2| 19| 16| 0| 7| 6| 5| 4
:\,'\‘e:n:)m“mem 08| 22| 25| 30| 70| 81| es5| m| 37| 2| 2| 25| 25| 25| 25| 30| 30| 30| 3| 3
24V
:\'nfiﬁﬂfremah' 1600 | 515| 450 | 384| 140| 120| 103| 88| M| 37| 32| 8| | 2| 18] u 8 7 5 4
Linge L (mm) | 46.40 | 50.05 | 50.05 | 50.05 | 5370 | 5370 | 5370 | 5370 | 5370 | 57.35 | 57.35 | 57.35 | 57.35 | 57.35 | 57.35 | 61.00 | 61.00 | 61.00 | 61.00 | 61.00
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 75g
4xM2x4.0 L 105 Optionen
I I Encoder
oo 8| |
?: +m-' ‘ . - B-seitige Welle
ay M ,l < Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

T
|
il
‘ | ‘
110
91401
I
|
|
2205 +
|
spe=ge

| =i

Sonderwelle

1205 32 +03 Sonderspannung
2
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™) Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)

12 0.22 6700 <200 8000 <70 1.5

24 0.22 7400 <110 9000 <40 1.7
Pln ]l |n Pln ]!l |n
3.0 1 1004100018000 7 Pz 3.4 11004600 19000 P

NU LT N T 12y N ZEN -1 24V
N4 N |~ N/ N
n A N //< g N )<
1.51 50 1500 4000 RS \ 1.7 50 1300 14500 > < N
e NN g // \\ s

W | 9 | mA |min W | 9 [mA |min

T(mNm) 25 5.0 7.5 10 125 15 T(mNm) 25 5.0 75 10 12,5 15
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4 14 16 19 53 62 72 84| 104 198 | 231 | 270 | 316 | 370 | 455 | 742 | 1014 | 1249 | 1621 | 1996
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 15 15 15 20 20 20 20 20 20 25 25 25 25 25 25 30 30 30 30
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 45 45 45 60 60 60 60 60 60 75 75 75 75 75 75 90 90 90 90
Kugellager Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 6N
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DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL22-DC22.31

Getriebemotor
Uriaissiiesr 4| 14| 16| 19| 53| 62| 72| ea| 104| 198| 231| 270| 316| 30| 455 | 742 | 1014 | 1249 | 1621 | 1996
verhaltnis
:\,'\I"C"n;‘)’“‘)mem 10 30| 35| 41| 97| 1| 13| 15| 19| 25| 25| 25| 25| 25| 25| 30| 30| 3| 30| 30
12V
:\'nfi’;ﬂ;’“’hzah' 1000 340| 290| 245| 90| 77| 66| 56| 46| 24| 2| 18| 6| | n| 7| s| 4| 3| 3
a'\lec"n;‘)m“’“em 12| 36| 42| 49| 15| 13| 15| 18| 20| 25| 25| 25| 25| 25| 25| 30| 30| 32| 30| 30
2V
:\'nfir;f‘,;“e“mh' 1000 330 | 280| 240| 89| 76| 65| 55| 46| 24| 20| 8| 6| 4| n| 7| 5| 4| 3| 3
Linge L (mm) | 4490 | 4855 | 4855 | 4855 | 5220 | 5220 | 5220 | 5220 | 5220 | 5585 | 5585 | 5585 | 5585 | 5585 | 5585 | 5950 | 59.50 | 59.50 | 59.50 | 59.50
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 869
4xM2x4.0 | 05 25 Optionen
22 2 8 . Encoder
LN Entstorungsfilter
d| m ‘ B T 2 J
,l = 0 — S Litzen
- — —1 " -4+ - — +H - = J—
< ~ Anschlussstecker
1 S S
b S e Sonderwelle
Sonderspannung
12 £05 30.5 03 7
2
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 031 4790 <240 6000 <80 152
2% 037 4710 <145 6000 <55 179
PiIn | I |n Pin| !l |n
3.0 4 1004100047000 | 3.0 { 1001600 {6000 f 5 |
n p——
p / 12V 24V
. /| \\ // \\ //
N V %/
n >< n \
151 50 {500 {3500 ’7\~ 151 50 {300 {3000 '7\>\ ) \\
// // \\ // \\‘ \
/ \\ \\
W | o [mA |min’ W | o [mA |rpm
T (mNm) 4 8 12 16 20 T (mNm) 4 8 12 16 20
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis a| 14| 16| 19| 53| 62| 72| 84| 108 198| 231| 270| 316| 370 | 455| 742 | 1014 | 1249 | 1621 | 1996
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10| 15 15| 15| 20| 20| 20| 20| 20| 2| 25| 25| 25| 25| 25| 25| 30| 30| 30| 3
Spitzendrehmoment, max. (Nem) | 30| 45| 45| 45| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 75| 75| 75| | 5| | 90| 9| 9|
Kugellager Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 6N

www.antriebe.com




DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL22C-DC21.32

Getriebemotor
Untersetzungsverhéltnis 5 18 20 25 66 77 90 ( 110 | 136 | 246 | 336 393 | 484 597 | 735 1079 | 1475 | 2124 | 3968
oy Nennmoment (Ncm) 0.8 2.7 31 38 8.5 10| 15 14 17 26 37 42 50 50 50 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min') | 1400 | 375 | 325| 260 ( 101 86 74 60 48 26 19 16 14 12 10 7 5 3 2
o Nennmoment (Ncm) 0.8 2.7 3.1 38 8.5 10| 115 14 17 26 37 42 50 50 50 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min?) | 1550 [ 414 | 355 290 ( 110 95 82 66 53 29 21 18 15 13 " 1 6 4 2
Liinge L (mm) | s3] 15| 615 | 615] 77| 677] 677 27| 677 39| 739 39| 739 39| 739 801 801 801 801
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 104g
3xM3x4.0 . 10 L 105 | Optionen
< | | Encoder
| 0 12 —
3 w | B-seitige Welle
23 | .
o 23 ] Entstorungsfilter
- — -||H— ~Nf — ] - — - — -
‘8 s g Litzen
‘3 Anschlussstecker
Sonderwelle
16.3 +0.5 3203 Sonderspannung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.22 6700 <200 8000 <70 1.5
24 0.22 7400 <110 9000 <40 1.7
Plnij|l n Plnij|l n
3.0 1 1001100018000 /’_\ P Pz 3.4 11001600 19000 b
N N | 2y N TN | | 28V
VA N N/ N
1 NP = N
N /] ™~ \//
1.51 50 1500 14000 /\\ N 1.71 50 1300 14500 > Q \
// \\ \ /// \\\\\ \
e N
W | 9% |mA |min’ \\ W | o [mA | min’ \\
T(mNm) 25 5.0 75 10 125 15 T(mNm) 25 5.0 75 10 125 15
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 18 20| 25 66 77 90| 10| 136 | 246 | 336 | 393 | 484 | 597 | 735 | 1079 | 1475 | 2124 | 3968

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 30 30 30 40 40 40 40 40 50 50 50 50 50| 50 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) [ 30 90 90 90| 120 120 120| 120| 120 150 150 | 150 150 | 150 | 150 ( 180 | 180 | 180 | 180
Kugellager Radiallast (FR): 12N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL22C-DC22.31H

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 5 18 20 25 66 77 90| 10| 136 | 246 | 336 | 393 484 | 597 | 735 | 1079 | 1475 | 2124 | 3968
2y Nennmoment (Ncm) 17 5.6 6.5 8.2 18 21| 245 30 37 50 50 50 50 50 50 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min") | 1500 | 400 | 340 | 280 | 105 9% 80 65 53 29 22 19 16 13 10 7 5 4 2
2y Nennmoment (Ncm) 19 6.4 15 9.3 20 24 28 35 40 50 50 50 50 50 50 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min) | 1600 | 420 | 350 | 290 | 110 98 84 68 55 31 23 20 16 13 " 7 6 4 2
Liinge L (mm) | s38| 00| 600 00| 662 662| 662 | 62| 662 | 724| 724 724| 724 24| 724 786 786 786 786
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 115¢g
3xM3x4.0 Optionen
os 10 ., L 05 25 P
+7 | Encoder
w| 2 12 - -
S N ] Entstorungsfilter
¢S | . o
o =2 D S Litzen
o 1 I =e
| i < Anschlussstecker
= S
[S) Sonderwelle
Sonderspannung
16.3 +05 30.5 03 7
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.46 7230 <500 9000 <120 34
24 0.53 7550 <300 9000 <80 411
PiIn | I |n Pin |l |n
6.0 1 1003000 {10000 5 7.0 1 10042000 {10000 )
n n .
TN 12V TN 24V
N/ N N N
¢ N N \
AN | X il \ L1
3.0 { 50 115005000 \ v 3.51 50 110005000 \‘ <
TN [ (Y
,// N / ] N \
L1
W | 9 |mA |min W | o |mA | min’

T (mNm) 6 12 18 24 30 T (mNm) 6 12 18 24 30
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 18 20 25 66 71 90 110 136 246 336 393 484 597 | 735 | 1079 | 1475 | 2124 | 3968

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 30 30 30 40 40 40 40 40 50 50 50 50 50| 50 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) | 30 90 90 90| 120 120 120| 120| 120 150 150 | 150 150 | 150 | 150 180 | 180 | 180 | 180
Kugellager Radiallast (FR): 12N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

www.antriebe.com




DC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL22C-DC22.38

Powerlronic ~,

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 5 18 20 25 66 77 90 10| 136 | 246| 336 | 393 484 | 597 | 735 1079 | 1475 [ 2124 | 3968
v Nennmoment (Ncm) 26 85 10 12 27 32 37 40 40 50 50 50 50 50 50 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min) | 1500 [ 400 | 340 | 280 | 105 92 79 64 52| 294 | 224 19.6 16| 129 105 14 55 4 2
- Nennmoment (Ncm) 26 8.5 10 12 27 32 37 40 40 50 50 50 50 50 50 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min) | 1550 [ 410 | 350 | 290 | 110 95 81 67 56 31 23 20| 163 | 131 107 15 5.6 4 2
Linge L (mm) | 615] 677 77| e77| 739 39| 739 39| 739 s01| 801 | s01| s01] 801 | s01| 83| e63| 63| 863
Radiallast (FR): 12N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N | Nettogewicht max. 123g
3xM3x4.0 10 2.5
LN
5 <£.‘ I o
aa] (o]
=25 ¥ S\
[ _ ~ i o
— oN ‘
(S o
(S
3x@2
+0 16.3 +05 38.2 03 7
@22 -0.1 : .
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.7 7100 <700 9000 <190 5.1
24 0.7 7400 <360 9000 <120 5.3
Pin| !l |n Pin |1 |n
10 1 1001 4.0 19000 20 11004 2.0 19000
PN |
n /] ! 12V " v 24V
\ /| /// \\\ LA
L —
/ Aé\ v / \\)\c< d
5 1 50 12.0 14500 / AN 101 50 11.0 {4500
I N % d TS ‘\
A 1A N /
% P \\\ / \
W] %] A [min’ \ W % | A [min \\
T(Ncm) 1 2 3 4 5 6 T(Ncm) 1 2 3 4 5 6
Optionen
Entstorungsfilter Sonderwelle
Litzen Sonderspannung
Anschlussstecker Encoder
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 18 20| 25 66 77 90| 110 | 136 | 246 | 336 | 393 | 484 | 597 | 735 | 1079 | 1475 | 2124 | 3968
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 30 30| 30 40 40 40 40 40 50 50 50 50 50| 50 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) | 30 90 90| 90| 120 120 120 120| 120 150 150 | 150 150 | 150 | 150 ( 180 | 180 | 180 180

Kugellager

Radiallast (FR): 12N (10mm v. Flansch) |

Axiallast (FA): 7N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL28-DC28.47

Getriebemotor

Untersetzungsverhltnis 5 14 19 2] 35 51 Al 100 139 189 264 516 vl 939

v Nennmoment (Ncm) 32 15 10 14 19 24 33 47 66 74 100 100 100 100
Nenndrehzahl (min’) 1000 375 270 193 148 102 73 52 37 28 20 1 8 6

gy | Nemmoment () 38 9 12 17 23 28 40 56 78 88 100 100 100 100
Nenndrehzah! (min”) 990 370 265 191 147 101 72 52 37 27 19 10 7 6
Linge L (mm) | n1| wms| wms| wms| wms| es| es9| ss9| 39| 03| w3| w3| w3| w3

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 200g

2 . L s05 , Optionen
Q - | |
23 QS ) | 7 Encoder
8 3 ! | ] @ - | Entstorungsfilter
— o .
T __?E s N :) ey Litzen
= % N ™ Anschlussstecker
| Q [S) ~
@ ) Sonderwelle
Sonderspannung
18.0 0.5 46.6 +03 2
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.79 5200 <500 6000 <130 422
24 0.94 5140 <300 6000 <80 4.96
Pin |1l |n Pin| !l |n
12 110074.5 17000 b 1141001 2.0 17000 P
" — | 12V ’ o % 24V
// \\ / \ N // \\
6 1 50 12.25 13500 f // \ /] \\ 551 50 1 1.0 13500 // \‘%'/ \
/ /// \\\ \ / /// \\ \\
W o|A min‘% A W 9| A |min’ % \
T(mNm) 16 32 48 64 80 9 T(mNm) 14 28 42 56 70 84
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 35 51 n 100 139 189 264 516 721 939
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 30 30 40 40 60 60 80 80 100 100 100 100 100
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 90 90 120 120 180 180 240 240 300 300 300 300 300
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N

www.antriebe.com




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL30-DC30.47

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 5 14 19 2] 35 51 Al 100 139 189 264 516 Al 939
v Nennmoment (Ncm) 45 " 15 21 21 34 47 66 80 100 100 100 100 100
Nenndrehzahl (min) | 1120 430 |  310| 221 0| 17 8 60 45 2 2% 13 10 7
gy | Nemmoment (e 5.4 12 17 2% 31 40 55 78 go| 100 10| 00| 100 100
Nenndrehzahl (min') | 1150 | 445 | 30| 229 17| 121 87 62 I 3 % 14 10 7
Linge L (mm) | 2| ee| 66| 76| 66| e30| ss0| 30| 30| 94| 04| wea| eesa| eu4

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 231g

2. L 205 7. Optionen
2\%'; 2.4;1 12 E::;::ngsﬁlter
© m__ o% o3 > Litzen
- __+oé) +cl> - 1 - g SN T TREE Anschlussstecker
E S % 2 Sonderwelle
S Sonderspannung
AXM3 x4 18.3105 466 +03 2
024
Be@®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 11 5950 <900 7300 <150 7
24 13 6160 <500 7300 <80 8.5
Pin |1l |n Pin |1l |n
20 110016.0 17000 g i 20 1100130 17000 P — - | »
hNERE 112V N | 24V
J N —~ o \\
AT A DN
101 50 13.0 {3500 A < N 109 50 1 1.5 {3500 7 B AN i
PSRN TR
/ ) \\\ pd \\\ N
8 N d N\
W 9| A |min \ W o] A |min' \\
T(mNm) 15 30 45 60 75 90 T(mNm) 175 35 525 70 87.5 105
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 21 35 51 Al 100 139 189 264 516 21 939
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 30 30 40 40 60 60 80 80 100 100 100 100 100
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 90 90 120 120 180 180 240 240 300 300 300 300 300
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL32-DC30.38

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 5 14 19 2] 35 51 Al 100 139 189 264 516 vl 939
v Nennmoment (Ncm) 3 15 10 14 19 23 33 46 65 73 100 120 120 120
Nenndrehzahl (min™') 995 373 270 195 150 104 74 53 38 28 20 " 8 6
T Nennmoment (Ncm) 3 7 10 14 18 22 31 a4 61 69 97 120 120 120
Nenndrehzahl (min”') 990 370 265 191 150 103 74 53 38 28 20 " 8 6
Linge L (mm) | 58| eas| 48| eas| e8| 72| m2| n2| n2| we| we| me| ms| s
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 245¢g
XM3x5. , 0. i
4xM3x5.5 L 205 Optionen
| Encoder
e 12 B-seitige Welle
- LI'! . . .
o) ol E U (S Entstérungsfilter
8 T . _ E__*'z 4] — ST :}, Litzen
S % s Anschlussstecker
Ej_LE Sonderwelle
Sonderspannung
16.3+05 |3 37.8 +03
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™) Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.78 5290 <530 6500 <150 422
24 0.74 5250 <250 6500 <85 397
Pinitl n PIn | n
6.2 11001 2.2 16500 6.0 11004 1.1 16500
N | 12v TN | 24V
N/ // N v
/N N
3.11 501 1.1 93250 /\ 3.01 50 1055 13250 7 <
/1 TN \ NN N
4 A AN e N
/ b \ / \§<
W o | A |min’ \& W | 9 min’ \\
T(mNm) 7 14 21 28 35 42 T(mNm) 7 14 21 28 35 42
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 35 51 n 100 139 189 264 516 721 939
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 40 40 60 60 80 80 100 100 120 120 120 120 120
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 120 120 180 180 240 240 300 300 360 360 360 360 360
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL32-DC30.47

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 5 14 19 2] 35 51 Al 100 139 189 264 516 Al 939
v Nennmoment (Ncm) 45 " 15 21 21 34 47 66 91 100 120 120 120 120
Nenndrehzahl (min-') 1140 430 310 221 170 "7 83 60 44 32 24 13 10 7
T Nennmoment (Ncm) 5.4 12 17 24 31 40 55 78 100 120 120 120 120 120
Nenndrehzahl (min™) 1170 445 320 229 176 121 87 62 45 34 25 13 10 7
Linge L (mm) | er2| 16| ms| ms| 76| ewo| soo| 00| 00| 64| 4| 4| ea| 4
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 282g
4xM3x5.5 L +05 2 Optionen
| | Schragverzahnung
— —
S 12 Encoder
= § 5: | ol é j = Entstorungsfilter
e T - - g =1 [ I I I e e I=== Litzen
@ Ll R
ST S = o) Anschlussstecker
o
Sonderspannung
16.3 205 |3 46.6 03 7
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 1.1 5950 <900 7300 <150 7
24 1.3 6160 <500 7300 <80 8.5
Pin |1l |n Pin |1l |n
N N
20 110016.0 17000 Py \n i 20 11001 3.0 {7000 \\n ; I P
] | 12V | 24V
— \ —\\\
—
i N / \ N 5/ A
101 50 13.0 {3500 < < N 101 50 1 1.5 13500 7 AN
v \\\ e \\ N
W 9| A |min’ \ W o| A |mn A\
T(mNm) 15 30 45 60 75 90 T(mNm) 17.5 35 52.5 70 87.5 105
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 21 35 51 Al 100 139 189 264 516 21 939
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 40 40 60 60 80 80 100 100 120 120 120 120 120
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 120 120 180 180 240 240 300 300 360 360 360 360 360
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL35-DC36.57

Getriebemotor
Untersetzungsverhéltnis 5 14 19 27 51 n 100 139 189 264 516 Yyl
v Nennmoment (Ncm) 10 24 33 47 76 80 100 100 120 120 120 120
Nenndrehzahl (min') 950 359 257 183 97 72 52 39 29 21 " 8
o~ Nennmoment (Ncm) 10 23 32 45 73 80 100 100 120 120 120 120
Nenndrehzahl (min') 990 375 268 192 101 75 54 40 30 22 12 8
Léinge L (mm) | 12| ess| s ese| w0| o0  wo| 0| osa| w4 wa| o4
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 430g
L 05 , Optionen
4xM3x5.5 .
Schragverzahnung
— — Encoder
23 |=12ey = B-seitige Welle
o3y W | - e} fae) - )
3 +§ n] oS § 2 ] Entstorungsfilter
o 8 ela T s s Litzen
= R S S
Anschlussstecker
|| Sonderwelle
Sonderspannung
16.3+05 3 57.1 203
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 25 4930 <1600 6000 <250 12.8
24 24 5150 <750 6000 <130 12.7
PlIni| !l |n Pin| !l |n p
30 11001 10 {6000 3011007 6 16000 —
n Py n AT TN
N1 \\ f\ / /,/
ny | 72\ n
A \k// \ / \\\ g
151501 5 13000 A N 151 50 1 3 13000 > A
W 9| A |mn W o| A |min’
T(Ncm) 35 7 10.5 14 17.5 21 T(Ncm) 3.5 7 10.5 14 17.5 21
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 51 n 100 139 189 264 516 121
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 40 40 60 80 80 100 100 120 120 120 120
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 120 120 180 240 240 300 300 360 360 360 360
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL36-DC36.65

Getriebemotor

Untersetzungsverhéltnis 5 14 19 27 51 Al 100 139 189 264 516 m

12V Nennmoment (Ncm) 1" 25 36 50 82 115 160 200 250 250 300 300
Nenndrehzahl (min”) 1250 475 340 243 129 92 66 a7 35 25 13 10

gy | Nenmmoment (Nem) 11 27 38 53 87 120 170 200 250 250 300 300
Nenndrehzahl (min) 1240 470 335 240 127 91 65 47 34 25 13 9
Liinge L (mm) | ea| es| e8| 1088 vss|  vss|  mss|  mss| 2| 12 1242 1242

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 476

2 L +05 40 Optionen
@l = | | Encoder
o
202 S 12 = xR — Entstdrungsfilter
8] =< ( ,
o™ - ] Litzen
+ < o <
- 17T § - R ] Anschlussstecker
) <)
(S o o
S} = — ~ Sonderwelle
q —
() @ == 3 Sonderspannung
20.0£05 65.0 +03 7
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 27 6570 <2050 7500 <300 18.23
24 2.85 6480 <1050 7500 <210 18.96
PlIni| !l |n Pin| !l |n p
50 11001 20 {8000 50 110019.0 18000
n P n ——
N AT |12V N T N | 24y
N 1/ N L~ AN/ N, //
></ ) )' C
251 50 1 10 {4000 / \\ </ 25 1 50 14.5 14000 // \\</ \\
/ d N / o d N \
- L~ = N e N
W o|A min‘L \ W | o| A |min’
T(Ncm) 5 10 15 20 25 T(Ncm) 5.6 10.2 15.8 204 26
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 51 n 100 139 189 264 516 121
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 30 80 80 100 180 180 200 200 250 250 300 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 90 240 240 300 540 540 600 600 750 750 900 900
Kugellager Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL38-DC38.65

Getriebemotor

Untersetzungsverhéltnis 5 14 19 27 51 Al 100 139 189 264 516 m

yy | Nemmonent (Nem) 10 2% 3 I 76 100 150 200 230 250 300 300
Nenndrehzahl (min" 1100 420 300 210 10 81 58 # 20 3 12 8

gy | Nemmoment (e 1 77 37 52 8 120 160 200 250 250 300 300
Nenndrehzahl (min") 1050 390 280 200 105 76 55 # 29 3 12 8
Léinge L (mm) | ea| oss| e8| 10s8| 1ss|  vss|  mss|  mss| 2| 12 1242 1242

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 559

2 L +05 ., 40 Optionen
2lo= | - | Encoder
g o
:‘; +o 12 @ = ': Entstérungsfilter
o
B o % m B S Litzen
= +FP| o © <
- 1w T T Er|— Anschlussstecker
S © 2
By Q S B Sonderwelle
@ == Sonderspannung
20.0 £05 65.0 103 7
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 25 5800 <1600 6400 <300 14.89
24 28 5500 <900 6400 <160 15.81
Pini| !l |n PlIn| !l |n
50 11001 20 7200 5 52 11001 10 17200 5
\ R ' 12V N o= ! 24V
>\ // pd AR / \\ pd
/ N e / \>< N )</
25150 1 10 13600 / NN \ 261501 5 13600 H / \k 4 \
/ //, \\\ / //, \
W o] A [min|] W o] A [min]2] \\
T(Ncm) 6 12 18 24 30 T(Ncm) 6.4 12.8 19.2 25.6 32
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 51 n 100 139 189 264 516 121
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 30 80 80 100 180 180 200 200 250 250 300 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 90 240 240 300 540 540 600 600 750 750 900 900
Kugellager Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

www.antriebe.com




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL42-DC45.66

Getriebemotor
t’;f;;‘fs“"gs' a| | 17| 24| 49| 61| 84| 104| 144| 212| 294 | s504| 624| 720| 864 | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600
:\,'\I"C"n;‘)’“‘)mem 22| 65| 81| 8| 180 | 18| 180| 200| 200| 250 | 250 | 300 | 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
12V
:\'nfi’;ﬂ;’“’hzah' 1400 | 405| 325| 248| 120 98| 76| 63| 45| 31| 24| 4| nu| w| 8| 7| s| 3| 2| 2
a'\lec"n;‘)m“’“em 18| 54| 66| 80| 160| 180| 180 | 200| 200| 250 | 250 | 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300 300
2V
:\'nfir;f‘,;“e“mh' 45| 420 | 340 | 246| 122| 02| 78| 63| a7| 3| 24| | u| w0| 8| 7| 5| 3| 2| 2
Linge L (mm) | 985 | 1052 | 1052 | 1052 | 1119 | 1119 | 1119 | 1119 | 1119 | 1186 | 1186 | 1186 | 1186 | 1186 | 1186 | 1256 | 1256 | 1256 | 1256 | 1256
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 686g
4xM4x6 . L 05 . Optionen
- | | Encoder
3 — —_
23 12 B-seitige Welle
]l ~ 3 o
n n pas o Entstorungsfilter
o= e 870
Il d2s | 7L gl | T -
7o) o~ LN Litzen
N g < <
S S % S Anschlussstecker
¥ — Sondernole
20 405 | 66403 | Sonderspannung
5 . .
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 7 5700 <5500 7000 <900 M3
2 57 5900 <2100 7000 <500 347
Plntl n Pinitl n
80 {1001 26 {7000 5 | 80 11001 13 {7000 e —
n n N
\\ // \,/ \
AL N
/ \ 1A N
401 50 1 13 13500 A / >g\ \ 401 50 {65 {350 / Zh
// P4 AN / / ,//
%z \\\ P \\
W 9| A |mn \\ W o| A |mn
T (Nem) 8 16 24 32 40 48 T (Nem) 8 16 24 32 40 48
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4| 14| 17| 24| 49| 61| 84| 104| 144| 212| 294 | 504 | 624| 720 | 864 | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 30 80 80 80| 180 | 180 | 180 | 200 | 200 | 250 | 250 ( 300 | 300( 300 | 300 300 | 300 300 | 300 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 90| 240 | 240 | 240 | 540 | 540 | 540 | 600 ( 600 | 750 | 750 | 900 | 900 | 900 | 900 | 900 [ 900 | 900 | 900 | 900
Kugellager Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL42H-DC40.65

Getriebemotor
t’;f;;‘fs“"gs' 5 17| 20| 25| s1| e4| 84| 10| 120| 180| 222| 204| s00| 600 720 | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600
:\,'\I"C"n;‘)’“‘)mem a| 50| 60| 76| 130| 160| 180| 200| 200| 250 | 250 | 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
12V
:\'nfi’;ﬂ;’“’hzah' 250 | 220 87| 18| 73| 59| 45| 38| 32| a| | 3| 8| 7| 6| 4| 3| 2| 1 1
a'\lec"n;‘)m“’“em 32 4| 49| 62| 100| 130| 170| 200| 200| 250 | 250 | 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
2V
:\'nfir;f‘,;“e“mh' 255 | 223| 190 | 50| 74| 59| 45| 38| 32 «a| | 13| 8| 7| 6| 4| 3| 2| 1| 1
Lange L (mm) | 1042 | 1042 | 1042 | 1042 | 1109 | 1109 | 1109 | 1109 | 1109 | 117.6 | 117.6 | 117.6 | 117.6 | 117.6 | 117.6 | 1246 | 1246 | 1246 | 1246 | 1246
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 6369
4xM4x6 | £05 Optionen
og — Hi-Power DC-Motor
< -
+°° 23 12 Encoder
Ql ~
1 : ) @22 23 @_ o %_ i g B-seitige Welle
wn| o o Entstorungsfilter
o Y < <
s S S Litzen
Anschlussstecker
2005 2 | 65103 Sonderwelle
I Sonderspannung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 43 3750 <2000 4500 <500 16.56
2 35 3800 <820 4500 <220 13.65
Plntl n Pinitl n
3011001 10 {5000 P 30 41004 5.0 {5000
n TN ' 12V n TN Il
P 24V
N AN NA N
(/NN [ N
154 501 5 12500 7 = \ 154 50 42.5 12500 7 )\
\ \
N / \
W 9| A |mn A W o| A |mn
)

T(Ncm) 6 12 18 24 30 36 T(Ncm 6 12 18 24 30 36

Getriebe Schrigverzahnung
Untersetzungsverhaltnis 15 171 20 25| 51 64| 84| 100 | 120 ( 180 | 222 | 294 | 500 600 | 720 | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 80| 80| 80| 80| 18| 180 | 180 | 200 | 200 | 250 | 250 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300( 300 | 300| 300| 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) | 240 | 240 | 240 | 240 | 540 | 540 [ 540 | 600 | 600 [ 750 | 750 | 900 | 900 ( 900 900 | 900 | 900 [ 900 | 900 | 900
Kugellager Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

www.antriebe.com




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,

Typ PL43-DC36.65

Getriebemotor

Untersetzungsverhltnis 4 14 17 24 49 61 84 104 144 212 294 504 624 720 864

_yy | Nemmoment (Nem) 10 0| 3 52 | mo| 0| 19| 200 20| 20| 30| 30| 300 300
Nenndrehzahl (min) | 1250 | 363| 203 | 212| 103 ea| e | 3 2 19 " 9 8 7

ay | Nemmoment (e 9 % 3 5| 80| 00| 10| 10| 20| 250 20| 300 00 300 300
Nenndrehzahl (min') | 1290 | 375 | 32| 218 07| &7 63 51 39 % 19 1 9 8 7
Léinge L (mm) | o115| 9795| 9795 9705 | 10475 | 10475 | 10475 | 10475 | 10475 | 11145 | 11145 [ 11145] 11145 | 11145 ] 11145

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 626g

() 4x@4.5 3 L 05 7.0 Optionen
(I 4xM4x9
Encoder
@ . -
< ' - 12 Entstérungsfilter
23y =5 | oo ] Litzen
rsl; © - < H
O o N [— - T w T TO0 — - — -1 Q Anschlussstecker
1 S S ~ Sonderwelle
r Y Sonderspannung
0425 03 2005 65 +03 4
B @&
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 32 5090 <2100 6000 <350 17.09
24 28 5250 <900 6000 <170 15.56
Pin |1l |n Pin| ! |n
42 11001 15 16000 — 4011004 7.2 16000
n T TN | L~ n LTS I /
N " 1112V F 24V
\// N ~N // \\ jd
- 7Q\ N
ﬂ/ / \\\// / / \\ / \
214 50 17.5 13000 / / < s 201 50 13.6 13000 \
N \ / / \
/ / // / // \ \
% A \\
W 9| A |min’ \ W 9| A |min’
T(Ncm) 5 10 15 20 25 30 T(Ncm) 5 10 15 20 25 30
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4 14 17 24 49 61 84 104 144 212 294 504 624 720 864
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 40 80 80 80 150 150 150 200 200 250 250 300 300 300 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 120 240 240 240 450 450 450 600 600 750 750 900 900 900 900
Kugellager Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL52-DC52.69

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 3 4 12 15 19 43 53 66 81 100 13 150 | 230 | 285| 353 | 488 (| 546 | 676
py [ NemmomentNem) | 13| 165 | 41| so| 3| 0| 0| 0| 2| as| | 0| ssof em| s too0] 1000 000
Nenndrehzahl (min) | 1560 | 1260 | 450 | 3s9| 305| 13| 15| es| 69| s6| so| 37| 24| 20| 6] 12| 10| 8
oy | Nemmonent Nem) | 18] 22| 55| 6| 5| 0| o) 20| so| seo| wo| ae| 70| 20 1000 | 1000 | 1000 | 1000
Nenndrehzahl (min) | 1520 | 1230 | 444 | 3s9| 200| 127| 12| 3| 67| 54| 48| 36| 2| 19| 6] 12| 1| s
Liinge L (mm) | 12| 22| 1315 | 15| 35| 53| s3] s3] s3] s3] 153 1685 | 1685 | 1685 | 1685 | 1685 | 1685 | 1685

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 1.5kg

4xM5x10 , L +05 , Optionen
| | Encoder
- 15 | @ @ B-seitige Welle
S I‘_’I _ — - Entstérungsfilter
. o3| 2 < -
oﬂl__Az.__ ¢+ —-— - — Litzen
s o 'a Anschlussstecker
|| P (S :
() @ Sonderwelle
2205 S
onderspannung
3 69 103
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 48 5600 <5600 6000 <1750 58.6
24 6.5 5450 <2750 6000 <750 48.3
Pinitl n Pinitl n
1001 1001 30 6000 v 1001 1004 20 6000
| n
" ; A1 12y N i 24V
|
\\\ — / \‘ ] N '/
X< > q N -
™~ N /] ~N N |
50 1 50 1 15 {3000 < 50 1 50 1 10 {3000 < >2
,/ \ ~ \‘\\ A
N
W 9| A |mn \ W o| A |mn
T(Ncm) 10 20 30 40 50 60 T(Ncm) 10 20 30 40 50 60
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 3 4 12 15 19 43 53 66 81 100 13 150 | 230 | 285 | 353 | 488 | 546 | 676

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 100 100 [ 300 300 500 | 1000 | 1000 [ 1000 | 1000 | 1000 ( 1000 [ 1000 | 1000 | 1000 | 1000 ( 1000 | 1000 | 1000
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 300 300 900 | 900 | 1500 [ 3000 [ 3000 | 3000 | 3000 ({ 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 [ 3000 | 3000 | 3000 | 3000
Kugellager Radiallast (FR): 200N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 100N

www.antriebe.com




DC-Motor
Powerlronic ~,

Planetengetriebe
Typ PL52H-DC54.95

Getriebemotor

Untersetzungsverhltnis 4 13 15 19 46 57 67 82 98 14 161 207 288 357 494 562 684

1y | Nemmoment (Nem) 28| 8| 95| 10| 240 30| 30| 44| s20| 60| 720 93| 1000 1000 1000| 1000| 1000
Nenndrehzahl (min') | 960 | 275| 235| 10| 78| 3| sa| aa| 3| 2| | w| 1] u 8 7 6

gy | Nemmoment (e 39| 10| 30| 10| 3s0| as0| s0| es0| 760 eso| 1000 | 1000| 1000 1000 1000 | 1000 | 1000
Nenndrehzahl (min') | 940 | 270| 230 18| 77| 62| s3| 43| 36| | 2| w| 1] u 8| 7 6
Léinge L (mm) | 1480 | 1635 | 1635 1635 | 1790 | 1790 | 1790 1790 | 1790 1790 1945 | 1945 | 1945 | 1945 ] 1945 | 1945 | 1945

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 1.91kg

4xM5x10 L £05 Optionen
i-Power DC-Motor
| Hi-P DC-M
) @ D Encoder
33 °3 % B-seitige Welle
T o 1| —  —  —  — 8 1T Entstorungsfilter
S 2 S} Litzen
() @ D Anschlussstecker
Sonderwelle
95 £03
Sonderspannung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 9 3620 <4100 4000 <1200 335
24 13 3550 <2850 4000 <700 48.6
Pin |l ]n Pin |l |n
N
1004 1004 30 74000 n\\ . 12V 1501 1001 20 4000 { 24V
N I~
\ A — \\ P
n 1 —
~ -
50 1 50 1 15 {2000 / X 751 50 1 10 {2000 \><
/ 4 / e
=
L ol 4/ |
W | 9| A |min’ W o| A |mn
T(Ncm) 10 20 30 40 50 60 T(Ncm) 12 24 36 48 60 72
Getriebe Schriagverzahnung
Untersetzungsverhaltnis 4 13 15 19 46 57 67 82 98 114 161 207 288 357 494 552 684
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 60 200 200 300 500 500 600 600 800 800 | 1000 | 1000 | 1000 ( 1000 | 1000 [ 1000 [ 1000
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 180 600 600 900 | 1500 | 1500 | 1800 [ 1800 ( 2400 | 2400 [ 3000 | 3000 [ 3000 | 3000 | 3000 | 3000 3000

Kugellager

Radiallast (FR): 200N (10mm v. Flansch) |

Axiallast (FA): 100N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL32Z-DC31.64

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
Untersetiungs- | 37| 49| 51| 675 14| 19| 25| 29| 35| 46| s1| e8| 79| 3| 10| 15| 130| 150 169| 195| 236| 308
verhaltnis
:\'rﬁi?]ﬂ;’rehzah' 1081| 932| 772| s592| 285| 210| 7160| 137| 14| 87| 78| 59| so| 43| 40| 35 3| 26| 23| 20| 17| 13
:\,'\f‘c”n']‘)'“”mem 8| 9| 1| 15| 27| 37| 48| 6| 68| 89| 89| 19| 138| 162| 174| 200| 227| 261| 295| 340| 400| 400
Unterstungs- | ¢ 4| 4| g 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3
stufe
Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2410-40S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 460g
4xM3x4 64 L 2
] 3
-3
1 15
=
2 gg s O
~
n g
4
—= Optionen
Encoder
B-seitige Welle
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm) Entstorungsfilter
1 3.7-6.75 25.6 Anschlussstecker
2 14 - 46 359 Sonderwelle
3 51-308 46.2 Sonderspannung
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min™ A min’ Nem
2410-40S 24 10 0.4 5000 0.7 4000 24
2415-50S 24 15 0.5 6000 1.1 5000 29
Auch serienmaBig lieferbar: 12V
Getriebe Schrigverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 100 225 400
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 200 450 800

Kugellager

www.antriebe.com

Radiallast (FR): 140N | Axiallast (FA): 50N




DC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL42Z-DC42.86

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor

\lfe"r}]e;ftfl‘izs“"gs' 365| 536| 655( 863| 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103| 19| 128| 146| 165| 192 232| 302| 393
:\':i'r‘]ﬂ;’“"hzah' 822| 560| 458| 348| 214| 158| 120| 107| 88| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 21| 18| 16| 13| 99| 76
a'\lec"n']‘)'“”mem 26| 38| 47| 62| 87| 120 160| 180| 220| 290| 380| 390| 470| 530| 600| 690| 740| 850| 960 1100 | 1300 | 1500 | 1500
Et:tfzrseu”"gs' 1ol | ol 2] 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3] 3

Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2425-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 990g

1184 L 25
4x M4 x6
; 450 2
T ;
- 16
e % &30
=
™~
. =
S
Optionen
Encoder
B-seitige Welle
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm) Entstorungsfilter
1 3.65-8.63 338 Anschlussstecker
2 14 - 58 474 Sonderwelle
3 67-393 61 Sonderspannung
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min’! A min’! Ncm
2425-308 24 25 0.6 3800 16 3000 8.0
2430-30S 24 30 0.7 4000 2.0 3000 9.6
Auch serienméBig lieferbar: 12V
Getriebe Schriagverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 300 750 1500
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 600 1500 3000

Kugellager

Radiallast (FR): 300N | Axiallast (FA): 110N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL52Z-DC52.98

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
\lfe"r}]e;ftfl‘izs“"gs' 365| 536| 655 863| 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103| 19| 128| 146| 165| 192| 232| 302| 393
:\‘n?i'r‘]ﬂ;‘“’hzah' 822| 560 458 | 348| 222| 159| 122| 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 21| 18| 16| 13| 99| 76
:\l'\fc'::)’“"me"t a2 61| 75| 99| 144| 196| 258| 289| 351| 464| 598| 623| 753| 846| 957| 1106 | 1190 | 1357 | 1534 | 1785 | 2157 | 2500 | 2500
Untersetungs- |y 41 4| gl o 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3
stufe
Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2440-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 2.0kg
4xM5x6.5 nz7 L 21
: 3
2.5
1 ‘ 16
2 =Rl
4 r~
62 &
|
L 1
1 = -
. Optionen
Encoder
B-seitige Welle
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm) Entstorungsfilter
1 3.65-8.63 38.6 Anschlussstecker
2 14 - 58 54.2 Sonderwelle
3 67-393 69.8 Sonderspannung
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min” A min” Nem
2440-30S 24 40 1.0 3500 25 3000 12.7
2460-30S 24 60 1.2 3600 40 3000 19.1
Auch serienméBig lieferbar: 12V
Getriebe Schrigverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 400 1200 2500
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 800 2400 5000

Kugellager

www.antriebe.com

Radiallast (FR): 450N | Axiallast (FA): 150N




DC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL62Z-DC62.111

Getriebemotor

Powerlronic ~,

= High Torque

m Low Noise

= Long Life

Untersetzungs-
verhaltnis

3.65

536 | 6.55| 8.63

25

28

34| 45

58| 67| 81 91

103 119

128

146 | 165

192 232 302

393

Nenndrehzahl
(min”)

822

560 | 458 | 348

222 159 | 122

107

89| 67

52| 45| 37| 33

29| 25

24

21

16 99

1.6

Nennmoment
(Ncm)

63

92| 113 148

217 294 387

433

526 | 696

897 | 934 1130 | 1269

1436 | 1660

1785

2036 | 2301

2677

3235 | 4200

4500

Untersetzungs-
stufe

1

1 1 1

2 2 2

2 2

2 3 3 3

3 3

3

3 3

3 3 3

3

Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2460-30S

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85 %

|  Umgebungstemp.: - 10 bis +80°C

| Nettogewicht max. 3.2kg

60W: 1215 | 90W: 133.5 L 39
25
( 5
- 55_ |,
» 18
o o 'E M 'l
| | %%
1 r~
b =
9. =
L H ] Optionen
Encoder
B-seitige Welle
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm) Entstorungsfilter
1 3.65-8.63 45.1 Anschlussstecker
2 14 - 58 62.7 Sonderwelle
3 67 - 393 80.3 Sonderspannung
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
\ w A min’! A min’' Nem
2460-308 24 60 1.0 3500 35 3000 191
2490-30S 24 90 15 3700 55 3000 28.7
Auch serienmaRBig lieferbar: 12V
Getriebe Schrigverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 800 2500 5000
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 1600 5000 10000

Kugellager

Radiallast (FR): 520N | Axiallast (FA): 150N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »~,
Typ PL82Z-DC80.152

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
\lfe"r}]e;ftfl‘izs“"gs' 365| 5.36| 655 863 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103| 19| 128| 146| 165| 192| 232| 302| 393
:\'rﬁ;ﬂ;"ehzah' 822| 560| 458 | 348| 222| 159| 122| 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 21| 18] 16| 13| 99| 76
Nennmoment
(Nem) 125 184 225| 297| 433 | 588 ( 774 866 1052 | 1392 | 1795 | 1868 | 2259 | 2538 | 2872 | 3318 | 3569 | 4071 | 4601 [ 5354 | 6470 | 8400 | 8400
Untersetzungs- || 41 q| 4| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3
stufe
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 6.6 kg
4xMBX12 : 152 L e
35 ¢
28
— _ 1. “—>
D s o Ele ([T
U= g 85
N | =
9 e
[~ =
u ''''''' 3E=* Optionen
Encoder
B-seitige Welle
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm) Entstorungsfilter
1 3.65-8.63 63.7 Anschlussstecker
2 14 -58 80.5 Sonderwelle
3 67 - 393 103.2 Sonderspannung
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
) W A min”! A min”! Nem
1290-308 12 90 25 3500 10.5 3000 28.1
24120-30S 24 120 2.0 3400 12 3000 38.2
48180-30S 48 180 15 3400 55 3000 51.3
Getriebe Schrigverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 2000 6000 12000
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 4000 12000 24000
Kugellager Radiallast (FR): 1000N | Axiallast (FA): 200N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ12W-DC12.15

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
v Nennmoment (Ncm) 0.15 0.25 04 0.75 1 1.2 1.55 2.3 2.75 35
Nenndrehzahl (min-) 1400 720 480 230 180 135 100 70 59 46
- Nennmoment (Ncm) 0.24 0.4 0.6 1.15 1.5 2 2.35 3.45 41 5.2
Nenndrehzahl (min) 1450 770 510 245 195 145 110 75 63 50

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 9.5g

2xM1.6xp0.35 i
<XMIOXpU.S> 40 Optionen
! _ Encoder
4 H N\ 4
| a0 - ] _ —caiti
o§ _¢_ 3 5 B-seitige Welle
+o|. —() D -|: 1— - 5— - Entstorungsfilter
= 6@ | = = Litzen
A . /) o2 3 o5 L N
T P RI| FS 1 Anschlussstecker
9.0 +0.06 o o wn
<| = Y Sonderwelle
10 a Q? 0.5
12.0 -0.08 50 | 9.15%02 15.1 2022 2120 +01 Sonderspannung
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
3 0.02 14000 <250 16000 <80 0.287
6 0.03 14900 <170 18000 <50 0.46
Pln |l |n PIn | I |n |
0.7 1 60 { 1.2 {16000 08 1 60 0.6 118000 =
N P | n 1P 7
" D B g ST~ T TN e
N N 3V NP N oV
0351 30 106 18000 \‘ ( \ 04 4 30 {03 1900 N
ZaNNh PR
) NN P N
// N \ o \\
W] A [mn \ W[ % | A [min
T(mNm) 03 06 09 12 15 T(mNm) 03 06 09 12 15
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ12W-DC12.20

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
v Nennmoment (Ncm) 0.24 04 0.6 1.15 15 2 2.35 3.45 4.15 5.25
Nenndrehzahl (min”) 1300 700 460 225 175 132 100 68 57 45
- Nennmoment (Ncm) 0.3 0.55 0.8 1.55 2 2.1 3 4.6 53 1
Nenndrehzahl (min”) 1500 780 510 250 195 145 112 76 64 50

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 11.5g

2xM1.6xp0.35 40 Optionen
! _ Encoder
4 H N\ 4
| 11 - ] _ —caiti
o§ _¢_ 1 = B-seitige Welle
+o|. —() DI -|: 1— - —o- —_— - Entstorungsfilter
= 6@ | wn 2 Litzen
\. : J o2 3 oS 1 N
T TP | FS 1 Anschlussstecker
9.0 +0.06 o o =
< s o Sonderwelle
™
+0 Q| ‘g +0.5
12.0 -008 50 | 9.15%02 19.8 02 212.0+01 Sonderspannung
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
3 0.03 13500 <310 16000 <90 0.41
6 0.04 15000 <250 18000 <65 0.61
PIn|l]n], Pin | ]n|p
08 1 60 { 1.2 {16000 7 14 1 60 1 1.0 118000
|

V 3V < 6V

0.7 1 30 105 {9000 /

Y-

/

X
\
/ -
N\

— \
N
NI
ANZAN
/ANY
7
/

04 {30 106 18000

NN

V4%
A

/ N\
V\\
W %]|A |min \ W %|A |min
T(mNm) 04 08 12 16 20 T (mNm) 0.5 10 15 20 25

Getriebe

Untersetzungsverhéltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ13W-DC16.19

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
6V Nennmoment (Ncm) 0.3 0.6 1 1.55 2 2.1 34 47 6 6.9 8.4

Nenndrehzahl (min”) 950 445 270 160 125 91 65 47 37 32 26
Nennmoment (Ncm) 0.35 0.7 1.1 1.75 2.2 3.1 3.8 5.3 6.8 1.8 9.5
Nenndrehzahl (min”) 870 400 255 145 116 83 59 43 34 29 24

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 15.3g

12V

2xM2xp0.4 70 Optionen
. .; Encoder
4 \ . |
x| 8 o) — B-seitige Welle
33| $ ° = ——
o - -7 | i i i T v B Entstorungsfilter
NI o ™ > :
— N " ) go ol o= 13 Litzen
T S = .
+o < +u_', Anschlussstecker
+0 2] 05
13.0-0.08 A ™ T @15.5 max. Sonderwelle
Sl s 83 | 10.6 02 18.6 02
Sonderspannung
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
6 0.04 9600 <140 11500 <50 0.39
12 0.045 8750 <100 11700 <30 0.4
PIn| ! |n Pln !l |n
08 1 70 105 12000 06 [-50 |-03 12000 |_N
ST~ | M 6V NPy 12V
7 NL L ,<>\< ™ |
A N \/><\ // /| \\\ ><
04 { 35 10.25 6000 03 [-25 |-0.15 |-6000 N
4 /‘\ N N\ y />< \ N
// \\\ - /4/ \‘
W/ %] A |min’ W %| A |mn
T(mNm) 04 08 1.2 16 20 24 T(mNm) 03 06 09 12 15 18
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ13W-DC16.27

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
6V Nennmoment (Ncm) 0.55 1.1 18 2.85 3.65 5.1 6.35 8.8 10 10 10
Nenndrehzahl (min-) 650 300 190 110 86 62 44 32 25 23 19
- Nennmoment (Ncm) 0.45 09 15 2.35 3 42 52 13 9.2 10 10
Nenndrehzahl (min-) 620 290 180 100 82 59 42 30 24 21 18

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 23.3g

2xM2xp0.4 70 Optionen
. ; Encoder
4 \ .
x| g B-seitige Welle
21 o | o 5, =
ol o Entstorungsfilter
~N| o O L = o Lit:
— N J 3o 3| o35 13 itzen
+c; Ea +u_', : Anschlussstecker
0 2] 05
13.0 -0.08 Py o o 215.5 max. Sonderwelle
Sl s 83 [10.602 26.7 02
Sonderspannung
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
6 0.074 6550 <160 8000 <65 05
12 0.061 6200 <85 8000 <50 0.394
PlIn | I |n PlIn| I |n
0.8 1100 {700 18000 0.6 1 100 1 300 18000
N || 6V RTINS 12V
N /] o N N _
/\ = / N T
T n/ 1 [N
04 { 50 {350 4000 A0 > A \\ 03 { 50 {150 {4000 7" n :2/’
L1 N
/ ,// \k\ ) A - IR
W | % |mA |min’ W | % |mA |min’
T(mNm) 0.7 14 21 28 35 42 T (mNm) 0.5 10 15 20 25 30
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z14-DC12.15

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
v Nennmoment (Ncm) 0.15 0.25 04 0.75 1 1.2 1.55 2.3 2.75 35
Nenndrehzahl (min-) 1400 720 480 230 180 135 100 70 59 46
- Nennmoment (Ncm) 0.24 0.4 0.6 1.15 1.5 2 2.35 3.45 41 5.2
Nenndrehzahl (min) 1450 770 510 245 195 145 110 75 63 50

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 10.29

2xM1.6xp0.35 40 Optionen

Encoder

r /m\ —
B-seitige Welle
: — 0 =& g

é = -|:-—— N é - 1n. | a 1 Entstorungsfilter
o | 2 Litzen
o - (]
= P — S — O Anschlussstecker
Fe| 23| 2 \
T LN 1 Sonderwelle
3 o «
| | +0.5 +0.1 Sonderspannung
8140 01 S 50 | 9.1502 15.1 £02 100
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
3 0.02 14000 <250 16000 <80 0.287
6 0.03 14900 <170 18000 <50 0.46
PIn | ! |n Pln !l |n |
0.7 1 60 { 1.2 {16000 08 1 60 0.6 118000 <
n n _— Y n —
/><\ TN 1 3V < ></ \\ // 6V
N >< P / \‘\\\ AN
0351 30 {06 {s0 / / NI N 04 { 30 {03 {om / S
) NN P Nk
// N \ < \\
W% | A |mn \\ W %] A |min
T(mNm) 03 0.6 09 12 15 T (mNm) 03 06 09 12 15
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Powerlronic ~,

Stirnradgetriebe
Typ $Z14-DC12.20

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
3 Nennmoment (Ncm) 0.24 04 0.6 1.15 15 2 2.35 3.45 4.15 5.25
Nenndrehzahl (min”) 1300 700 460 225 175 132 100 68 57 45
o Nennmoment (Ncm) 0.3 0.55 0.8 1.55 2 2.7 3 4.6 53 7
Nenndrehzahl (min”) 1500 780 510 250 195 145 12 76 64 50

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 12.2¢

2xM1.6xp0.35 40 Optionen

Encoder

r /m\ L
B-seitige Welle
= — (0= —
== S Entstorungsfilter
1:"___-___6.____}_ 1 i Litzen
i [
S = \O\ﬁ/ Anschlussstecker

°§ 2 \
AN " 1 Sonderwelle
2l
a +0.5 10.0 0.1 Sonderspannung
(S 0 0.
50 | 9.15%02 19.8 02
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™) Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
3 0.03 13500 <310 16000 <90 0.41
6 0.04 15000 <250 18000 <65 0.61
PIn|l]n], Pin | ]n|p
08 1 60 { 1.2 {16000 7 14 1 60 1 1.0 118000
|

6V

Y-
/

X
\
/ -
N\

I

X
AN
A NY

9000 /

07 130105
t\\ )
V\\
W | %]| A |min \

04 {30 106 18000

NN

N
N\

V%
A

W %|A |mn
T(mNm) 04 08 12 16 20 T(mNm) 0.5 1.0 15 20 25
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

www.antriebe.com




DC-Motor
Powerlronic ~,

Stirnradgetriebe
Typ SZ14W-DC16.27

Getriebemotor
Untersetzungsverhéltnis 6 36 62 123 209
v Nennmoment (Ncm) 0.3 14 24 44 15
Nenndrehzahl (min”) 1000 170 100 50 29
o Nennmoment (Ncm) 0.4 2.1 3.6 6.5 10
Nenndrehzahl (min”) 1800 300 175 89 53

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 24.2¢

10.0 Optionen
Encoder
B-seitige Welle
I Entstorungsfilter
o — Litzen
gl 23
7l A 1.6 Anschlussstecker
2 N
S 11.6 205 | 12.0 £0.2 26.7 +0.2 Sonderwelle
Sonderspannung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.061 6200 <85 8000 <50 0.394
24 0.09 11000 <90 13500 <50 1.026
Pln |l |n Pin !l ]n y
0.6 1 100 {300 18000 2.0 1 100 1 300 {14000
| n P N\ @
N T TN N ]
P
N | N P 12 V N J v 24 V
N N T ‘><’ ‘>§
N n N
N pavans N
03 { 50 {150 44000 = 1.0 { 50 1 150 47000 7 = ~
v Q\ / 7‘\\ N
/ TN / d \\
/ // \\ / \\
W | % |mA |min’ W | % |mA |min’
T(mNm) 05 10 15 20 25 30 T(mNm) 08 16 24 32 40 48

Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 6 36 62 123 209
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 5 8 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 15 24 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z15-DC16.19

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
6V Nennmoment (Ncm) 0.3 0.6 1 1.55 2 2.1 34 47 6 6.9 8.4

Nenndrehzahl (min-) 950 445 210 160 125 91 65 47 37 32 26
Nennmoment (Ncm) 0.35 0.7 1.1 1.75 2.2 3.1 3.8 5.3 6.8 18 95

12V
Nenndrehzahl (min') 870 400 255 145 116 83 59 43 34 29 24
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 16g
2xM2xp0.4 70 Optionen
- Encoder
3 B-seitige Welle
|l . | . _E|. _|. ]7 Entstorungsfilter
L
o0 LN Litzen
= o — —
T2 28| 29 13 S = Anschlussstecker
o n
g 2 ~ 105 Sonderwelle
15.4 +0.08 S 8.3 10.6 0.2 18.6 0.2 12.0 max. Sonderspannung
B@®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
6 0.04 9600 <140 11500 <50 0.39
12 0.045 8750 <100 11700 <30 0.4
P ln | | n P ln | | n
08 1 70 105 12000 \n ; 06 [-50 |-03 12000 |_N 5
N [
T~ T \ n T
\\>< N L // 6V /,<:>\< N | 12V
AN \/><\ // /| \\\ ><
04 { 35 10.25 6000 03 [-25 |-0.15 6000 N
4 N N\ y />< N
// \\\ - /4/ \‘
W/ %] A |min’ W %| A |mn
T(mNm) 04 08 1.2 16 20 24 T(mNm) 03 06 09 12 15 18
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ15-DC16.27

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
6V Nennmoment (Ncm) 0.55 1.1 18 2.85 3.65 5.1 6.35 8.8 10 10 10
Nenndrehzahl (min”) 650 300 190 110 86 62 44 32 25 23 19
- Nennmoment (Ncm) 0.45 09 15 2.35 3 42 52 13 9.2 10 10
Nenndrehzahl (min”) 620 290 180 100 82 59 42 30 24 21 18
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 24g
2xM2xp0.4 70 Optionen
. Encoder
= B-seitige Welle
R — RN S — l.i-_ R -} Entstorungsfilter
2 - n Litzen
| 28| 29 13 b Anschlussstecker
% % 2 105 Sonderwelle
15.4 +0.08 8.3 10.6+02 26.7 02 12.0 max. Sonderspannung
Beé
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
6 0.074 6550 <160 8000 <65 0.5
12 0.061 6200 <85 8000 <50 0.394
Pln| ! |n Pln !l |n
0.8 {100 1700 18000 < 7 0.6 {100 1300 18000 < 7
\\ // RN /} oV \\ // RN _ 12V
VNP S DT
04 { 50 1350 4000 /n”"‘ \\ 03 4 50 {150 14000 /n”"‘ \\ ,//
VAR VARRES
£ | NN / ] AN
T N\ 8 N\
W | % |mA |min’ W % |mA |min’
T(mNm) 0.7 14 21 28 35 42 T(mNm) 05 1.0 15 20 25 30
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ17-DC16.27

Getriebemotor
Untersetzungsverhéltnis 6 36 62 123 209
2V Nennmoment (Ncm) 0.3 14 24 44 15
Nenndrehzahl (min”) 1000 170 100 50 29
o Nennmoment (Ncm) 04 2.1 3.6 6.5 10
Nenndrehzahl (min”) 1800 300 175 89 53

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 25.89

2xM2xp0.4 100 Optionen
Encoder
?5; B-seitige Welle
4= 1S
— 1l 1 i T '} Entstorungsfilter
3 - g Litzen
o = =
23| ¥ Anschlussstecker
o o = 1.6
g o ~N Sonderwelle
S
17.0 +0.08 11.6 05 | 12,0 %02 26.7 02 12.0 max. Sonderspannung
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.061 6200 <85 8000 <50 0.394
24 0.09 11000 <90 13500 <50 1.026
PlIn | I |n PlIni| I |n |/
0.6 1 100 1 300 18000 2.0 1100 1 300 {14000
N n P N\Ln @
N T TN N ]
P
N n N
P — N - /] 74\ \
03 { 50 {150 44000 = 1.0 { 50 1 150 47000 7 ~ N
v Q\ / %\\
/ AN / d \\
/ — - NN pd \\\
W | % |mA [min’ W | % |mA |min’
T(mNm) 05 10 15 20 25 30 T(mNm) 08 16 24 32 40 48
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 6 36 62 123 209
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 5 8 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 15 24 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SZ20-DC20.32

Getriebemotor
Uriaissiiesr 10| 13| 18| 29| 42| 52| 67| 80| 99| 120| 150| 179| 225| 275| 350| 430| 549 | 689 | 794 | 866
verhaltnis
a'\lec"n;‘)m“’“em 16 2| 25| 41| sa| 62| 81| 86| 1| 13| 5| 77| 18| 8| 18| 18| 18| 18| 18| 18
12V
:\'nfir;f‘,;“e“mh' 655 | 525| 364| 226| 159 129 00| 84| 67| 56| 45| 37| ;| 2| 20| 17| 13| n 9 9
a'\lec"n:‘;““’“em 16 2| 25| 41| sa| 62| 81| 86| 1| 13| 5| 177| 18| 18| 18| 18| 18| 18| 18| 18
2V
:\'nfi';ﬂ?rehzah' 720| 580 | 403| 250 | 76| 42| 10| 93| 74| 62| sof 41| 34| 20| 23| 19| 15| 12| n 9
Lange L(mm) | 485 | 485 | 520 | 520 s520| 520 520 538| 538 s38| s38| 523| w3 | 53] w13| 53| 623] 53| 53] £23

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 64g

2xM2.6x3.5 9 Optionen
2= - 8 L 03
+ o S ] 1 |
ol < | Encoder
_ 3 x ‘ - ~ /‘JI\ B-seitige Welle
o ~ <? g F 7 Entstérungsfilter
- - 4+ 4 - — - — - 4 o -4 -
s °§ } o @ Litzen
‘s | Anschlusssteck
"y nschlussstecker
£03 \'—/ Sonderwelle
10 2.6 %02
15.4+03 Sonderspannung
=) 12.6 +0.5 32402
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 022 6700 <200 8000 <50 1.5
24 0.22 7400 <110 9000 <30 1.7
Auch serienmaRig: 3V und 6V
PlIn| !l |n ni|l|n
3.0 1 1001100018000 —p Pz 3.4 11001600 {9000 P
n n L] |
\ \ / \\ / \ A
n \ P g '\
/| NN / ~INL L
N N N A
1.5 1 50 1500 14000 < N 1.7 1 50 1300 {4500 N
e \ \ // k .
- \\ % \\
W | % |mA |min’ W | % |mA |min’
T(Ncm) 0.25 0.5 0.75 1.0 1.25 1.5 T(Ncm) 0.25 0.5 0.75 1.0 1.25 15
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 13 18 29 42 52 67 80 99| 120 | 150 | 179 | 225 | 275| 350 430 | 549 | 689 | 794 | 866
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 4 4 6 6 10 10 10 12 12 15 15 18 18 18 18 18 18 18 18 18
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 12 12 18 18 30 30 30 36 36 45 45 54 54 54 54 54 54 54 54 54

Radiallast (FR): 4N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z27-DC25.18

Getriebemotor
Uriaissiiesr 10| 15| 21| 30| 4| eo| 77| 10| 12| 150| 170| 200| 250 | 320| 360 s00| 700 | 00| 900 1150
verhaltnis
:\"\fc"n;‘)m“’“em 045| 06| 09| 11| 16| 22| 29| 37| 41| 43| 48| s6| 70| 90| 95| 1w05| 5| 15| 15| 15
12V
:\'nf;f‘,;’mhzah' 39| 260 180 130 | 88| 65| 51| 39| 35| 25| 22| 19| 5[ 2| n| 8| 6| 5| 5| 4
a'\lec"n:‘;““’“em 045| 06| 09| 11| 16| 22| 29| 37| 41| 43| 48| s6| 70| 90| 95| 15| 15| 15| 15| 15
2V
:\'nfi';ﬂ?rehzah' 20| 280| 195( 10| 95| 70| 55| 42| 37| 27| 24| 20| 6| 3| 1| 8| 6| 5| 5| 4
Linge L(mm) | 363 | 353| 353 353 [ 353| 33| 353| 53| 353 353| 33| 353[ 33| 53] 33| ;3| ;3| w3| m;3| w3

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 669

o L +03 Optionen
oo- _ 8 i |
Fo 23 | | Encoder
o
< | W fom] B-seitige Welle
Q| ™ ~
| e Entstorungsfilter
'———'—'—"—'—}m Litzen
—_— <
fg Anschlussstecker
- Sonderwelle
10+03 5.2+0.2 Sonderspannung
=N 15,2405 1802
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.06 4000 <60 5200 <30 0.25
24 0.1 6400 <60 8000 <15 0.66
Plin| !l |n Plin| !l |n
0.5 1 1001200 {6000 P 1.2 1 1001240 18000
n 7 112V > 124V
\ N A \ 4/

N/
/N

/ n
254 50 {100 {3000 S 06 50 {120 {4000 —A

RN
A
7
I~
/N
\

N\
\
/
4

i \\k

0.12 0.24 036 0.48 0.6

W | % |mA |min’ \& W | % |mA |min’

T(Ncm) 0.08 0.16 0.24 0.32 04 T(Nem

Getriebe

Untersetzungsverhaltnis 10 Bl 21 30( 44| 60| 77| 100| 112 | 150 | 170 ( 200 | 250 | 320 | 360 ( 500 | 700 | 800 [ 900 [ 1150

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 12 12 12 12 12 15 15 15 15 15

Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 9 12 12 18 18 24 24 30 30 36 36 36 36 36 36 45 45 45 45 45
Radiallast (FR): 3N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

w
EN
~
o
=2
=)
o
N
o
>
—_
N
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z27-DC24.31

Getriebemotor
Uriaissiiesr 10| 15| 21| 30| 4| eo| 77| 10| 12| 150| 170| 200| 250 | 320| 360 s00| 700 | 00| 900 1150
verhaltnis
a'\lec"n;‘)m“’“em 16| 22| 32| 40| 55| 78 8| 10| 10| 12| 12| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 12|
12V
:\'nfir;f‘,;“e“mh' 30| 230| 0| 10| 80| 59| 46| 36| 33| 22| 20| 18| 5[ 2| n| 8| 6| 5| 5| 4
a'\lec"n:‘;““’“em 16| 21 3| 38| 51| 73 8| 10| 10| 12| 12| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 12| 12| 1
2V
:\'nfi';ﬂ?rehzah' 35| 20| 53| 105| 77| 56| 44| 34| 33| 22| 20| 18| 5[ 2| 1| 8| 6| 5| 5| 4
Linge L(mm) | 478 | 478| 478 | 18| w8| w8 | 48| ws| ws| w8| ws| 48| w8| 4| 48] 498| 98| 498| sv8| 408

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 79g

o3 | L +03 | Optionen
xS o3 8 | | Encoder
o -
S| B-seitige Welle
(S ™ |
" Entstorungsfilter
o
_':Ij__________i}, H Litzen
<
S Anschlussstecker
— © Sonderwelle
Sonderspannung
10 203 5.2 402
T
= @ 15.2 £05 30.5 +03
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.205 3560 <150 4500 <50 0.75
24 0.195 3400 <65 4500 <30 0.68
PoIn| Il |n PlIn| !l |n
1.2 | 100 {0.50 |4500 1.5 | 100 {0.30 [4500
n p n
! 12V 24V
N
\\ pd N | \\ ’ L
/‘\ Nt~ Dy N T
L >< n ><
06 | 50 [025 [2250 /£ _\> < A 075 | 50 1015 |2250 [—< \\ N
1 > \ / > \
/ E\\ A ] \Q\\ \
AN d A
W o] A |min W o | A |min N
T(Ncm) 0.18 036 0.54 0.72 09 T (Ncm) 0.2 04 06 08 1.0
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 15 21 30 44 60 771 100 | 112 | 150 | 170 | 200 | 250 | 320 | 360 | 500 | 700 | 800 | 900 | 1150

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 12 12 12 12 12 15 15 15 15 15
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 9 12 12 18 18 24 24 30 30 36 36 36 36 36 36 45 45 45 45 45
Radiallast (FR): 3N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N

w
EN
I
o
=2
=)
o
—_
o
=
—_
N
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DC-Motor
Powerlronic ~,

Stirnradgetriebe
Typ SZ27C-DC24.31

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 20 42 54 87 112 181 232 376 484 784 1009
v Nennmoment (Ncm) 15 2.8 54 6.9 10 12 16 16 20 20 25 25
Nenndrehzahl (min') 375 180 86 67 N 32 20 17 n 8 5 4
- Nennmoment (Ncm) 1.6 3.1 59 15 n 12 16 16 20 20 25 25
Nenndrehzahl (min') 365 175 84 65 40 32 21 17 n 9 5 4
Lange L (mm) | 4615 4615 | s090| s090| s090| s090| s565| 5565 | 5665| s665| ser0| se0
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 869
11.5 03 03 Optionen
2xM3x3.8 . 305+
3l o= | Encoder
FI| F B-seitige Welle
<| | |88 - -
Q| m <—>| = Entstorungsfilter
b .
—— | E} Litzen
~ R | o
[ = Anschlussstecker
(S
_ Sonderwelle
Sonderspannung
45+02 L £0.3
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.22 3600 <130 4500 <50 0.81
24 0.24 3500 <70 4500 <35 0.86
PIn | I |n nf|t|n
1.5 4 100 10.60 15000 P 1.5 1 100 10.30 15000 o
n 1T | X L I
L AN ™ L
\\\ _ 12V \\Z/ > _ 24V
0.75 1 50 10.30 42500 f /' Q‘%r/ \\ 0.75 1 50 10.15 42500 ﬂ / \‘ ,/ <\
e N \ // \
AT N A \
W% | A |min \\ Wl % | A |min \\
T(Ncm) 024 048 0.72 096 1.20 144 T(Ncm) 0.24 048 0.72 0.96 1.20 144
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 20 42 54 87 112 181 232 376 484 784 | 1009
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 5 6 10 10 12 12 16 16 20 20 25 25
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 15 18 30 30 36 36 48 48 60 60 75 75

Radiallast (FR): 5N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 4N

www.antriebe.com




DC-Motor
Powerlronic ~,

Stirnradgetriebe
Typ $Z27C-DC30.38

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 10 20 42 54 87 112 181 232 376 484 784 1009
v Nennmoment (Ncm) 38 6 10 10 12 12 16 16 20 20 25 25
Nenndrehzahl (min') 546 284 139 m 70 55 34 27 17 13 8 6
- Nennmoment (Ncm) 4.1 6 10 10 12 12 16 16 20 20 25 25
Nenndrehzahl (min') 558 280 137 109 69 55 34 27 17 13 8 6
Linge L (mm) | s595| s595| 6070| 6070 | 6070| 6070 | 6545 | 6545| 65.45) 65.45] 67.90] 67.00
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 1099
11.5 03 37.8 03 Optionen
2xM3x3.8 ' '
) - | | Encoder
og S
+5 ' \_J I B-seitige Welle
3 - B8 B Entsto filt
o . tst
<——| 2 ntstorungsfilter
= L S| = Litzen
- - - - — - rr - E : - _E_
| % Anschlussstecker
S Sonderwelle
M - Sonderspannung
45 0.2 L £0.3
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.52 5600 <410 6500 <150 2.99
24 0.6 5300 <250 6500 <85 32
PoIn | I |N P I | n p
7.0 11004 25 7000 . - — 6.0 11001 1.2 17000 ]
| n |
N — e N /]
LN 12V W N | | |24V
R SNEDA
/ ! -
35 { 50 11.25 {3500 // A \\ 30 { 50 {06 3500 / 7 \‘Sz < \
P N{EA
i \\ \ / / // N \
N \ %/ \\
W% | A |min N W% | A |mn
T(Ncm) 08 16 24 32 40 48 T(Ncm) 0.7 14 21 28 35 42
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 20 42 54 87 112 181 232 376 484 784 | 1009
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 5 6 10 10 12 12 16 16 20 20 25 25
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 15 18 30 30 36 36 48 48 60 60 75 75

Radiallast (FR): 5N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 4N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z37-DC32.29

Getriebemotor
‘llje"rfglstfizsungs' 6| 16| 21| 31| 56| 75| 104| 125| 156 | 188 | 219| 250 | 312| 469 | 625| 750 | 938 | 1875 | 3750 | 5625
a'\lec"n;‘)m“’“em 3| 68 9| 125 22| 26| 36| 44| 55| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 800| 310| 245| 15| 90| 67| 49| 41| 33| 28| 24| 22| 8| 2| 9| 8| 6| 3| 2| 1
a'\lec"n:‘;““’“em 3 7 9| 125| 23| 27| 38| 4| 57| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
24V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 780 | 08| 240 150 | 87| 65| 48| 40| 32| 27| 24| 22| 8| 2| 9| 8| 6| 3| 2 1
Lange L(mm) | 508 | 536 | 536 | 561 | s61| 585 s85| 85| se5| 85| 61.0| 610] 610| 610] 610] 635 635] 635 660 660

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 206g

. L +03 . Optionen
o | | Encoder
< 12 % B-seitige Welle
LN
o) - 3 Entstorungsfilter
+ m .
~ % % Litzen
) % Anschlussstecker
Sonderwelle
N Sonderspannung
15403 602 29 +03
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.6 5100 <470 6200 <120 3.14
24 0.62 5000 <210 6200 <60 3.17
Plin| !l |n Plin| I |n
56 11001 2.0 16200 == // 5.0 11001 1.0 16200 I
N PINC L 12V N P | 24V
\'/ >’\/ \// N
y7i \\\ /’\\ \\ //
2.8 1 50 1 1.0 13100 % PallN N 251 50 10.5 13100 <P
NN n7 ><\\
\ /
1 |7 \ / = < \
W o] A [min \& W o] A [min N
T(Ncm) 0.65 13 1.95 26 325 39 T(Ncm) 0.6 1.2 1.8 24 3.0 36
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 6 16 21 31 56 75| 104 125| 156 | 188 | 219 | 250 | 312 | 469 | 625 | 750 | 938 | 1875 | 3750 | 5625

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 20 20 30 40 50 50 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 60 60 90| 120| 150 | 150 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180( 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z37-DC30.47

Getriebemotor
‘llje"rfglst‘;‘izsungs' 6| 16| 21| 31| 56| 75| 104| 125| 156 | 188 | 219| 250 | 312| 469 | 625| 750 | 938 | 1875 | 3750 | 5625
a'\lec"n;‘)m“’“em 56| 125| 17| 23| 40| 49| 50| eo| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
12V
:\'nfir;f‘,;“e“mh' 952 | 81| 286| 191 | 106| 79| 58| 47| 38| 32| 27| 24| 19| 3| w| 8| 6| 3| 2| 1
a'\lec"n:‘;““’“em 66| 15| 20| 27| 40| 0| so| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
24V
:\'nfi';ﬂ?rehzah' 96| 394| 206| 197| 12| 83| 60| 49| 39| 33| 28| 25| 20| 13| w| 8| 7| 3| 2| 1
Linge L(mm) | 684 | 712| 72| 737] 37| 761 61| 61| 760 61| 786 786 | 786 786 | 86| 811 81| 811 636 836

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 241g

6xM3xp0.5x3.4 , L =03 Optionen
Encoder
o= 1 | 7.0 — _
+|.n o Entstorungsfilter
g o8 . Litzen
FS x
~ E : Anschlussstecker
Q g Sonderwelle
Q
Sonderspannung
-
1503 602 46.6 03
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 1.1 5950 <900 7300 <150 7
24 1.3 6160 <500 7300 <80 8.5
Pin| !l |n Plin| !l |n
N N
20 11001 6.0 17000 g \n i 20 110013.0 17000 g ; P
N P 112V N P 9 24V
— -\\
/¢\>2< X A RN
10{ 50 130 {3500 (D¢ N 10 50 {15 {3500 AR S o \
7 /, \\ e \\ N
W o|A |mn \ W o| A |mn A\
T (Ncm) 15 3.0 4.5 6.0 75 9.0 T(Ncm) 1.75 35 5.25 7.0 8.75 10.5
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 6 16 21 31 56 75| 104 125| 156 | 188 | 219 | 250 ( 312 | 469 | 625 | 750 | 938 | 1875 | 3750 | 5625

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 20 20 30 40 50 50 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 60 60 90| 120 | 150 | 150 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ $Z37-DC36.57

Getriebemotor
‘llje"rfglstfizsungs' 6| 16| 21| 31| 56| 75| 104| 125| 156 | 188 | 219| 250 | 312| 469 | 625| 750 | 938 | 1875 | 3750 | 5625
a'\lec"n;‘)m“’“em 10| 20| 2 30| 4| s| 5| e| 6| 6| 6| 6| 60| 6| 60| 60| 60| 6| 6| 6o
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 795| 330| 20| 172| 95| 72| sa| 45| 3| | 26| 23| 19| 3| 9| 8| 6| 3| 2| 1
a'\lec"n:‘;““’“em 10| 20| 2| 30| 4| s| 5| e| 6| 6| 6| 6| 6| 6| 6| 60| 6| 6| 6| 6o
24V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 805| 338| 260 175| 97| 73| 55| 46| 38| 32| 27| 23| 19| 3| w| 8| 6| 3| 2| 1
Linge L(mm) | 789 | 817 | 817 842 | 842| o6 | 866 | 66| 866 | 866 801 | 81| 91| sa1| 91| 916 916] 916 941 94

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 351g

. L +03 . Optionen
o | Encoder
<@ 12 i B-seitige Welle
LN
A 3 ™ ] Entstérungsfilter
FS S S L
_____2‘__“_____(,'\’__ ey e itzen
S (S [S] Anschlussstecker
(1.5) Sonderwelle
| Sonderspannung
15403 6+0.2 57.1 403
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 25 4930 <1600 6000 <250 12.8
24 24 5150 <750 6000 <130 12.7
Plin| !l |n Plin| !l |n p
30 11001 10 16000 30 11001 6 16000 —
n | n / \
NL | AT A1 | 12V N YA
|/ \\ n /~\ / » P
ny| 72\
/ / \k// \ / \\\ //
151501 5 13000 / A N 151 50 1 3 13000 & A
N AN \
// /// \\ \\ / / ~ \\\ N
W o%| A |min W 9| A |min
T(Ncm) 35 7.0 10.5 14.0 175 21.0 T(Ncm) 35 7.0 10.5 14.0 17.5 21.0

Getriebe

Untersetzungsverhaltnis 6 16| 21 31 56| 75| 104 | 125| 156 | 188 | 219 | 250 ( 312 | 469 | 625 | 750 [ 938 | 1875 | 3750 | 5625

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 200 20 30| 40 50 50| 60 60| 60 60 60 60 60| 60 60 60 60 60| 60

Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 60 60 90| 120 150 | 150 | 180 | 180 | 180 | 180 ( 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 180 [ 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ ST30-DC30.39

Getriebemotor
‘llje"rfglstfizsungs' 20| 30| 3| s0| 60| 75| 9| 100 120| 150 | 180 | 200| 250 | 300| 400| 500| 600| 810| 900 1000
a'\lec"n;‘)m“’“em 10| 15| 15| 200 20| 30| 30| 30| 4| 4| 45| 45| 45| 45| 45| 45| 45| 45| 45| 45
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 255( 168 | 50| 107| 91| 73| 62| 6| 46| 38| 32| 29| 24| 20| 5| 12| w| 8] 7|
a'\lec"n:‘;““’“em 10| 15| 15| 20 20| 30| 30| 30| 4| 4| 45| 45| 45| 45| 45| 45| a5| 45| 5| 45
24V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 258 | 68| 50| 107| 91| 73| 62| s6| 46| 37| 32| 29| 24| 22| 15| 12| w| 8| 71| 6
Linge L(mm) | 616 | 616 | 616 | 616 | 616| 616| 616] 616| 666 | 666| 666 | 666 | 666 666 | 666| 666 66| 666 666 666

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 171g

10403 25 101 08 Optionen
?g. | — Encoder
. S .
— pas o (| B-seitige Welle
< T 23 , ——
= - _-IITE—— % -] ntstorungsfilter
g S S Litzen
4  _ _ _ _1 — o - I
S’; Anschlussstecker
S _] Sonderwelle
S I ]
6xM3 x4 Sonderspannung
38.6 03
' ' L 04
Be®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.78 5290 <530 6500 <150 422
24 0.74 5250 <250 6500 <85 397
nt|l|n Plin| !l |n
6.2 11001 2.2 16500 6.0 11001 1.1 16500
TN T | 12v AT A 28y
JVAN ™N
3.4 50 1 1.1 {3250 /\ 3.0 1 50 10.55 {3250 7 <
AT N AR N
/ e N e \\
/' b \ \§ \
W | 9| A |min’ \& W o] A |min’ \\
T (Ncm) 0.70 14 2.1 28 35 4.2 T(Ncm) 0.70 14 2.1 28 3.5 42
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 20 30 36 50 60 75 90| 100| 120 | 150 | 180 | 200 | 250 | 300 | 400 | 500 | 600 | 810 | 900 | 1000

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 15 15 20 20 30 30 30 40 40 45 45 45 45 45 45 45 45 45 45
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 45 45 60 60 90 90 90| 120 120 | 135 135 135 135 135( 135| 135| 135| 135| 135
Radiallast (FR): 8N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 6N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor
Powerlronic ~,

Stirnradgetriebe
Typ ST37-DC32.29

Getriebemotor
\llje"rt'gft‘;‘fs”"gs' 10| 18| 30| s0| 6| 75| 9| 10| 120| 150| 180 | 200| 250 | 300| 500 600 | 750 | 1000 | 1500 | 3000
:\,'\‘ecr‘n:)'""me”‘ 5 8| 13| 20| 24| 29| 35| 39| 42| 53| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
12V
:\'nfiﬁﬂfremah' 290 | 270 | 68| 00| 84| 67| 57| 51| 43| 34| 29| 26| 22| 9| u| w| 8| 6| 4| 2
a'\leg'n:)m“mem 5 8| 14| 20| 24| 30| 36| 40| 44| 54| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
28V
:\'nfi':lﬂ‘)’mhzah' 180 | 250 | 60| 98| 83| 65| 56| 50| 42| 33| 29| 26| 22| 9| u| 9| 8| 6| 4| 2

Linge L(mm) | 485 | 510| 510 | 535 535| 535 535| 535| 560 | 60| 560 | 560 560 560 | s85| 585 585 85| 610 610
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 195g

6 £02 29 +03 Optionen
12——
Encoder
P l B-seitige Welle
oS . .
- | |_Fe Entstorungsfilter
& Py Litzen
1— _ . _1F +l
%N Anschlussstecker
™
S Sonderwelle
L Sonderspannung
15+03 L 03
B®
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.6 5100 <470 6200 <120 3.14
24 0.62 5000 <210 6200 <60 3.17
Plin| !l |n n|l|n
56 11001 2.0 16200 1 // 5.0 11004 1.0 16200 I
\ PN 12V N d ~ | 24V
AVZEERN TN L
n N d / N e
” \\\ /"\\ \\ //
281 50 1 1.0 {3100 i PaRN 251 50 105 13100 <<
/1 TN VARD RSN
\ /
A 1A \ / = > \
W %] A |min’ \& W %] A |min’
T(Ncm) 0.65 1.3 1.95 26 325 39 T(Ncm) 0.6 1.2 1.8 24 3.0 36
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 18 30 50 60 75 90| 100| 120 | 150 | 180 | 200 | 250 ( 300 | 500 | 600 | 750 | 1000 | 1500 | 3000

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 10 20 30 30 40 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 30 60 90 90| 120 120 180| 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

www.antriebe.com




DC-Motor
Powerlronic ~,

Stirnradgetriebe
Typ ST37-DC30.47

Getriebemotor
‘llje"rfglstfizsungs' 10| 18| 30| 50| 6| 75| 90| 10| 120| 150| 180| 200| 250 | 300| 500 600| 750 | 1000 | 1500 | 3000
a'\lec"n;‘)m“’“em 89| 10| 20| 30| 30| 4| 4| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 595 336| 200 122| 101| 82| 69| 60| 50| 40| 33| 30| 24| 2| 12| w0| 8| 6| 4| 2
a'\lec"n:‘;““’“em 10| 1| 2| 30| 30| 4| 4| e| 6| 6| 6| 6| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 6| 6o
24V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 616 350 | 208| 126| 106| 85| 71| 62| 51| 4| 3| 3| 5| 2| 12| w0| 8| 6| 4| 2
Lange L(mm) | 66.1 | 686 | 686 | 7.1 | 711 | 7| 7a| na| 73s| 36| 736 36| 736 736 61| 760 761 781 786 786

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 230g

= 6102 46.6 +03 Optionen
S 12 '
—‘ | 7 Encoder
I_Q —
N Entsto filt
03. | ntstérungsfilter
S ) A Litzen
I R ~ o
& g Anschlussstecker
T " "1\ _rcv?‘ “TTTF Sonderwelle
(S
Sonderspannung
-
1503 L 03
B&
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 11 5950 <900 7300 <150 7
24 13 6160 <500 7300 <80 85
Plin| !l |n Plin| I |N
N N
20 11001 6.0 17000 g \n i 20 11001 3.0 17000 \\n I »
N p 112V P A1 24V
— — /—\\\
L~
/ N / \ N ] A
101 50 13.0 13500 < < N 101 50 1 1.5 13500 7 <
S IATRNUN AT TR N
e /, \\\ e \\ N
W[ %| A |min' \ W[ %] A |min' A\
T(Ncm) 1.5 3.0 45 6.0 75 9.0 T(Ncm) 1.75 35 525 7.0 8.75 10.5
Getriebe
Untersetzungsverhéltnis 10 18 30 50 60 75 90 ( 100 | 120 | 150 ( 180 | 200 250 | 300 ([ 500 | 600 | 750 | 1000 | 1500 | 3000

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 10 20 30 30 40 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 30 60 90 90| 120 120 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ ST37-DC36.57

Getriebemotor
‘llje"rfglstfizsungs' 10| 18| 30| 50| 6| 75| 90| 10| 120| 150| 180| 200| 250 | 300| 500 600| 750 | 1000 | 1500 | 3000
a'\lec"n;‘)m“’“em 10| 1| 20| 30| 30| 4| 4| e| 6| 6| 6| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 58| 313| 85| 109| 95| 76| 63| 5| 47| 36| 32| 29| 23| 2| 12| w0| 8| 6| 4| 2
a'\lec"n:‘;““’“em 10| 1| 2| 30| 30| 4| 4| e| 6| 6| 6| 6| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 6| 6o
24V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 532 | 315| 86| 11| 9| 77| 64| s6| 48| 36| 32| 30| 23| 2| 12| w0| 8| 6| 4| 2
Linge L(mm) | 766 | 791 | 791 816 | 16| 816 | 816| 816 8a1| 8a1| 841 | 81| 841 8a1| 866| o656 | 866] 66| 8a1| 8o

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 340g

0 o9 e 6 202 , 57.1 03 , Optionen
29| 23 12 —-|—|-——
[=IPS | Encoder
O : »
sl 0 B-seitige Welle
':?] -1 - _Eo"ﬁ ] ] Entstorungsfilter
o o
~ S} T T Litzen
~ O
~ +— - — -1 1— " — ea|— - - 11tOJ)m
1 = S S Anschlussstecker
(1.5) Sonderwelle
6XM§1X 0.5 1 Sonderspannung
[}
©37.0+02 15403 L 03
Be
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 25 4930 <1600 6000 <250 12.8
24 24 5150 <750 6000 <130 12.7
Plin| !l |n Plin| !l |n p
30 11001 10 16000 . ”z 30 11001 6 16000 : /,.\\
|
|/ \\ n /_\ / » P
ny 72\
/ / \§// \ / \\\ //
151501 5 13000 / A N 151 50 1 3 13000 & A
// /// \\ \\ / ~ \\
W o%]| A |min W o | A |min
T (Ncm) 35 7.0 10.5 14 175 21 T(Ncm) 35 7.0 10.5 14 17.5 21
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 18 30 50 60 75 90| 100| 120 | 150 | 180 | 200 | 250 ( 300 | 500 | 600 | 750 | 1000 | 1500 | 3000

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 10 20 30 30 40 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 30 60 90 90| 120 120 180| 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N

www.antriebe.com




DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ ST37B-DC36.57

Getriebemotor
‘llje"rfglstfizsungs' 10| 18| 30| 50| 6| 75| 90| 10| 120| 150| 180| 200| 250 | 300| 500 600| 750 | 1000 | 1500 | 3000
a'\lec"n;‘)m“’“em 10| 1| 20| 30| 30| 4| 4| e| 6| 6| 6| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 58| 313| 85| 109| 95| 76| 63| 5| 47| 36| 32| 29| 23| 2| 12| w0| 8| 6| 4| 2
a'\lec"n:‘;““’“em 10| 1| 2| 30| 30| 4| 4| e| 6| 6| 6| 6| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 6| 6o
24V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 532 | 315| 86| 11| 9| 77| 64| s6| 48| 36| 32| 30| 23| 2| 12| w0| 8| 6| 4| 2
Linge L(mm) | 766 | 791 | 791 816 | 16| 816 | 816| 816 8a1| 8a1| 841 | 81| 841 8a1| 866| o656 | 866] 66| 8a1| 8o

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 316g

0 6202 57.1:03 , Optionen
| Encoder
B-seitige Welle
?S Entsts il
- I |— o~ % % ntstorungsfilter
S| Lit
_____________R_ _-_e.g fzen
S S Anschlussstecker
Sonderwelle
Sonderspannung
15 £03 L £03
B e
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 25 4930 <1600 6000 <250 12.8
24 24 5150 <750 6000 <130 12.7
Plin| !l |n Plin| I |n p
30 11004 10 16000 30 11001 6 16000 —
n | e n / \
N | AT A1 | 12V N PRV
~ | ] \\ n /—\ / . P
nyl 72\
/ /) \k// \ / \\\ //
151 501 5 13000 / A N 151 50 1 3 13000 / & N
N AN \
/ / /// \\ \\ / ] \\\ \
Wi %[ A |min Wi %] A |min
T (Ncm) 35 7.0 10.5 14 175 21 T(Ncm) 35 7.0 10.5 14 17.5 21
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 18 30 50 60 75 90| 100| 120 | 150 | 180 | 200 | 250 ( 300 | 500 | 600 | 750 | 1000 | 1500 | 3000

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 10 20 30 30 40 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 30 60 90 90| 120 120 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Kugellager Radiallast (FR): 20N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ ST37P-DC32.29

Getriebemotor

Untersetzungsverhéltnis ] 8] 30| s| e| 7| | 10| 120 0| 18] 200 250 300] s00| 00| 750 1000

Ly | Nemoment ey | 5| 8] 13| aw| ] asf sm[ sm| ef s] e| o o o o o o
Nenndrehzahl (min') | 490 | 270 | 168 100| ea| e7| s s| a3| s 2] 26| 2 w| u] w| [ o

oy |Nemmomenten) | 5| 8] | w] u| w| m| o] e s eof o o o o o o
Nenndrehzahl (min') | 480 | 250 | 160 98| 83| 65| 6| 50| 42| 3] 2] 26| 2 w| ul[ o 8] o
Léinge L (mm) | 85| 50| s10] s35| 35| s35| s35| 535| 860 s60| 60| s60| s60| s60| s85| s8s5| 85| 885

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 150g

+0.2 -
043 6+02 Optionen
D 36 +0.1 8 o 15 1403 29 +03 Encoder
| P3| RS | B-seitige Welle
3l - 12 . ’ Entstorungsfilter
- = = Litzen
[=} T <
T - — - R m Anschlusssteck
I~ = g nschlussstecker
- 41 — " 1T — - — % g Sonderwelle
(S} Sonderspannung
4
N
I
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”) Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.6 5100 <470 6200 <120 3.14
24 0.62 5000 <210 6200 <60 3.17
Plin| !l |n n|!l|n
56 11001 2.0 16200 == // 5.0 11004 1.0 16200 I
\ PN 12V N P ~ | 24V
\\// ></ \// ,/
7 /N d / N e
ﬂ \\\ }"\\ \\ //
2.8 1 50 1 1.0 13100 i N 251 50 10.5 13100 ~N P
PN n Y/ <
1A \ / = >
W | o| A |min’ \& W 9| A |min’ N
T(Ncm) 0.65 13 1.95 26 3.25 39 T (Ncm) 0.6 12 1.8 24 3.0 36
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 18 30 50 60 75 90| 100 | 120 | 150 ( 180 | 200 | 250 [ 300 | 500 | 600 | 750 | 1000 | 1500 | 3000

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 10 20 30 30 40 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 30 60 90 90| 120| 120 180 180 | 180 | 180 | 180 | 180 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ ST40-DC36.60

Getriebemotor
Uriaissiiesr 10| 15| 18| 25| 30| 36| 50| 6| 75| 90| 100 120| 150 | 180 200| 250| 300| 360 | 400| 500
verhaltnis
a'\lec"n;‘)m“’“em 10| 27| 30| s0| 4| 4| s0| s| s| 72| 72| 72| 72| 72| 72| 7| 7| 0| 0| 70
12V
:\'nf;f‘,?mhzah' 519 321| 275| 198 172 15| 03| 91| 73| 61| s4| 46| 3| 3| 2| 23| 19| 6| 15 12
a'\lec"n:‘;““’“em 10| 2| 30| s| 4| 4| s| s| s| 72| 72| 72| 72| 72| 72| 72| 70| 0| W[ 7
2V
:\'nfi':lﬂ‘)“e"zah' 530 | 340| 283| 207| 76| 49| 07| 92| 73| 61| s4| 46| 37| 3| 2| 23| 19| 6| 15 12
Lange L(mm) | 835 | 860 | 6.0 | 860 | 860 | 860 | 8a5| 85| 8as| 85| ees| 85| 85| 90| 910] 910 910] 910 910 w10

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 350g

36 4x@3.5 3 o 0.8 55 Optionen
P3| o= .
S Encoder
3| | =12 3 »
v 8| ‘_’I N B-seitige Welle
— =
A i - ntstorungsfilter
I -t — - =
o ~ [S) ____:___m i Litzen
” (Qz k| Anschlussstecker
+0.3 r\v?o
15 s Sonderwelle
| | =]
/- Sonderspannung
6.5 +02 59.6103
+0.4
) | L |
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 25 4930 <1600 6000 <250 12.8
24 24 5150 <750 6000 <130 12.7
Pin| !l |n Plin| !l |n p
30 11001 10 16000 . ”z 30 11009 6 16000 ; /,.\\
|
~ | \\ n /_\ / . e
ny | 72\
/ / \§// \ / \\\ //
151501 5 13000 A N 151 50 1 3 13000 & \
/ >z \ \ ] \ \
N \\ N% \\
Wi %|A |mn Wi %| A |min
T (Ncm) 35 7.0 10.5 14.0 175 21.0 T (Ncm) 35 7.0 10.5 14.0 17.5 21.0

Getriebe

Untersetzungsverhaltnis 10 15 18 25| 30| 36 50| 60 75| 90| 100| 120 | 150 ( 180 | 200 | 250 | 300 [ 360 | 400 | 500

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10 30| 30| 40( 40| 40 50 50 50| 70 70 00 70 700 70 70 00 70 001 70

Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 30 9 ( 90| 120 120 120 | 150 [ 150 | 150 ( 210 210 | 210 210| 210 210| 210 210 | 210 | 210 | 210
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF38.64-DC33.23

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 405 67.5 135 225 450
Nennmoment (Ncm) 4 7 13 22 40
o Nenndrehzahl (min”) 64 39 19 12 5.8
v Nennmoment (Ncm) 4 1 13 22 40
Nenndrehzahl (min”') 136 82 4 24 12
v Nennmoment (Ncm) 10 18 33 56 101
Nenndrehzahl (min") 119 n 36 21 "
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min) (mA) (min) (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
6 3000 <27 2600 <130 0.15 0.41 =630 =10
12 6000 <b4 5500 <150 0.15 0.86 >1220 >1.6
24 6000 <30 4800 <200 0.38 2.30 >660 =17

38
275 265

5.7

%

212

50
64.4

933

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF38.64-DC35.25

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 405 67.5 135 225 450
Nennmoment (Ncm) 12 19 35 58 110
12V Nenndrehzahl (min”) 119 n 36 21 n
2V Nennmoment (Ncm) 12 19 35 58 110
Nenndrehzahl (min”') 119 n 36 21 "
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <47 4800 <269 0.4 2 >1140 >18
24 6000 <30 4800 <M 0.4 2 >470 >18

38
275 26.5

| 212)
5.7
/ I
Z

3.2

..“..
]
50
64.4

|
i
s
=
234.6

25.2 W 2
&
oM

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF38.64-DC35.31

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 405 67.5 135 225 450
Nennmoment (Ncm) 17 20 54 9 150
12V Nenndrehzahl (min”) 119 n 36 21 n
2V Nennmoment (Ncm) 20 20 66 100 150
Nenndrehzahl (min”') 119 n 36 21 "
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <54 4800 <367 0.62 31 >1840 >2.79
24 6000 <30 4800 <200 0.76 38 >840 >3.42

1.5 275
12
(S}
= e |
- ©
S = R
<
e 8| A = S
N o ©
Do O 3_§
© 4, - \@L
/1//3*0

12 30.8 b

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF38.64-DC35.40

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 405 67.5 135 225 450
Nennmoment (Ncm) 20 20 84 100 200
12V Nenndrehzahl (min”) 89 53 21 16 8
2V Nennmoment (Ncm) 20 20 85 100 200
Nenndrehzahl (min”') 89 53 21 16 8
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 4500 <50 3600 <420 0.96 3.6 =>1790 >43
24 4500 <45 3600 <215 0.97 37 >910 >44

5 275

-0.01

Yo
I5
012

26 -0.03
55 01
T
64.4

|
|
|
i
i
i
i
i
[
| -
234.6

T

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF54.70-DC35.25

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 54 73 217 293 564 763
v Nennmoment (Ncm) 16 21 56 77 140 180
Nenndrehzahl (min”) 89 66 22 16 8.5 6.3
2V Nennmoment (Ncm) 19 26 n 97 160 220
Nenndrehzahl (min”') 89 66 22 16 8.5 6.3
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <47 4800 <269 04 2.0 >1140 >18
24 6000 <30 4800 <1 04 2.0 >470 >18
15 05 ~ 2
5*\\1\?’* ®
~ \
- 12 s (4P C2N
Ln L]
—
) —e| || 2 —+'— o
N I=3= ; ~
S$9| =2 20 =
— Vo) n O
™ IS A 1 <«
oy
=
NA @&
%,
\w
46 15 | 25.2 54

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF54.70-DC35.31

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 54 73 217 293 564 763
1V Nennmoment (Ncm) 24 33 87 120 210 280
Nenndrehzahl (min”) 89 66 22 16 8.5 6.3
2V Nennmoment (Ncm) 30 4 110 150 250 340
Nenndrehzahl (min”') 89 66 22 16 8.5 6.3
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <54 4800 <367 0.62 31 >1840 >2.79
24 6000 <30 4800 <200 0.76 38 =840 >3.42
15 5 < .
51\\1\3*0 S o
\ 12 S
- - i
ul 1 2 =
33| = 2 + ~
R Ss|=2 =
N Ne}
ol =n| 120
— Q| wn N - . _} <
™ faa)
S
i &%
o N\ Wi

4* 15 30.8 54
v |

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,
Typ SF54.70-DC35.40

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 54 73 217 293 564 763
1V Nennmoment (Ncm) 39 53 140 190 340 350
Nenndrehzahl (min”) 94 70 24 17 9 6.7
2V Nennmoment (Ncm) 48 66 180 200 350 350
Nenndrehzahl (min”') 94 70 24 17 9 6.7
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <59 5100 <513 1.00 5.3 >2180 >6.0
24 7000 <38 5100 < 1.15 6.1 >1750 >38
15 05 o
SAED s ~ .
— n 1)
12 S + $ & +
<——| | |
. 2
s8l_gf |2 - R
35129 | 0 .
— LN .
" 8| 3
Q
N 1/
15 40 54
Optionen
Encoder
B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SF60.95-DC35.40

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 36 65 94 130 177 217 274 394 538 664 840 1166
v Nennmoment (Ncm) 26 47 69 80 80 100 150 150 150 150 150 150
Nenndrehzahl (min”) 142 79 54 39 29 24 19 13 10 1.1 6.1 44
2y Nennmoment (Ncm) 30 50 79 80 80 100 100 150 150 150 150 150
Nenndrehzahl (min”) 142 79 54 39 29 24 19 13 10 1.7 6.1 4.4
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <59 5100 <513 10.0 5.3 >2180 >6.0
24 7000 <38 5100 < 115 6.1 >1750 >38
¥,
< 35
S
%, S 2 1685
73N 75| Yy =2 - 1
~ Olooc
i sl o 16
. )
- o
~
LA — 41 -
~
6.5 -[ o
Q < Py
™
Vo]
4
Q %
) = — . — }(5'; Wq*o
S} o

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Stirnradgetriebe Powerlronic »~,

Typ SF60.95-DC36.58

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 36 65 94 130 177 217 274 394 538 664 840 1166
v Nennmoment (Ncm) 26 47 69 80 80 100 100 150 150 150 150 150
Nenndrehzahl (min”) 125 69 48 35 25 21 16 " 8.4 6.8 54 39
2y Nennmoment (Ncm) 30 50 79 80 80 100 100 150 150 150 150 150
Nenndrehzahl (min”) 125 69 48 35 25 21 16 " 8.4 6.8 5.4 3.9
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min’") (mA) (min’") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <350 4500 <2300 2.8 13.0 >10230 =100
24 6000 <270 4500 <800 28 13.0 >5820 >10.0
T 60
-
%, e 16 85 10
N OIOOI e 2 |
H oo L L
= = 16 [P e
- <« el
1T — 1. | L N
| 5 @ @
65 T — £ 2 = -
et ™ N [e))
@ [S) |
i A\Q & | X@‘\ %
Q o)
I [ | &
T ____'__'_}-@ / | /I¢¢*0)
= . ¢ | &
2 58

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager
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DC-Motor

Winkelgetriebe
Typ SN24.51-DC20.32

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 734
Nennmoment (Ncm) 52
12V
Nenndrehzahl (min) 9.1
Nennmoment (Ncm) 52
24V
Nenndrehzahl (min”) 10.1

Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C

Powerlronic ~,

Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.22 6700 <200 8000 <50 1.5
24 0.22 7400 <110 9000 <30 1.7
31
26
24 “
& 154 25
*
| BS)
A 11
1 1 —l(
— 2 | o
N r J 2
- ] 3
il il °
i
il
> I!I
i
- |
~ .
™ I
| -
| Optionen
I' Encoder
B-seitige Welle

i
~

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung
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DC-Motor

Winkelgetriebe PowerTronic ~,

Typ SN32.45-DC24.32

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 108 200 323 4125 540 600 127 806 900 1012 1320
1V Nennmoment (Ncm) 8.6 16 26 33 43 48 50 50 50 50 50
Nenndrehzahl (min™) 46 25 16 12 9 8.3 6.9 6.2 5.6 49 38
v Nennmoment (Ncm) 9 17 21 35 45 50 50 50 50 50 50
Nenndrehzahl (min™') 47 26 16 12 9 8.5 7 6.3 5.7 5.0 39
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min") (mA) (min”") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 6000 <42 5000 <150 0.2 1.05 =980 >10.8
24 6000 <21 5100 <110 0.2 1.12 =440 >12.6
25.1£0.3
13.7£0.5 32+0.3
4xM3X05 18+ 2203 1
xM320.> ' 1803 105405
(C )
013:03 [T (&9
T A \J/ i
% il 1t !
N = '
o U
~f H
S| ™M —
D o ] o3
07.4+0.3 g A
— <t n
\@ N> ] S
[ee]
o N | ) &
0 | |
[ S [
+|
™~ e}
9244+03 | ™ ‘
' |
|
= =g =5
Optionen
Encoder
B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung
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DC-Motor

Winkelgetriebe PowerTronic ~,

Typ SN40.58-DC31.57

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 69 121 150 167 242 322 405 500 627 708 804 923 960 [ 1096 | 1168 | 1327
v Nennmoment (Ncm) 50 50 50 80 80 80 100 100 100 150 150 150 150 150 150 150
Nenndrehzahl (min”) 75 43 35 3 22 16 13 10 8.3 7.3 6.5 5.6 54 4.7 45 39
2y Nennmoment (Ncm) 36 50 50 80 80 80 100 100 100 150 150 150 150 150 150 150
Nenndrehzahl (min”) 59 34 21 25 17 13 10 8.2 6.5 5.8 5.1 4.4 43 3.7 35 3.1
Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C
Motor
Nennspannung Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Blockierstrom Blockiermoment
(V) (min") (mA) (min”") (mA) (Ncm) (W) (mA) (Ncm)
12 7000 <250 5200 <1300 2.0 10.9 >5000 >76
24 5500 <160 4100 <320 13 5.6 >1700 >52

343 36 40.1
31
Q\q 27 15
| 13
@O@
5T %gé - g‘]oga SN
& 9 R IS
12
231 ~
X
ql~
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Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung
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DC-Motor

Planeten- & Kegelradgetriebe PowerTronic »,

Typ PL32R-DC30.47

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 35 51 yAl 100 139 189 264 516 VA 939
2V Nennmoment (Ncm) 4 9 12 17 23 28 39 54 76 83 116 120 120 120
Nenndrehzahl (min”) 1140 430 310 220 170 116 83 60 43 32 24 13 10 7
2V Nennmoment (Ncm) 47 " 15 21 27 33 46 64 90 98 120 120 120 120
Nenndrehzahl (min”) 1170 445 320 229 176 120 87 62 45 34 25 13 10 7
Léinge L (mm) | 10s2| me| ms| ms| ms| neo| meo| meo| mso| 1244|1244 1244 24| 1244
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 410g
. L 0.5
16.85 '8 9:01 21 )
|——>| - = |
L C>Cl> OO,
— +,_,., +z (
. AN 12 @ = o} | o}
i | - o 3
| == N YR B 1
n ~ o
o o
« | ~ S s ™
N / o o) ‘s
S
] 7
| 375 s0s | 1505 4xM3 21 <01 46.6 +03 7
B®
Optionen
Anschlussstecker Sonderspannung Encoder Schragverzahnung
Entstorungsfilter Sonderwelle Litzen
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min') Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 11 5950 <900 7300 <150 7
24 13 6160 <500 7300 <80 8.5
Pln |1l |n Pln| !l |n
N N
20 110016.0 17000 \n i 20 11004 3.0 1 7000 \\n > I »
S . LA 12V 1| 24V
e \ .
N L~ N
/frr\2 ) TR M
/ N / \ N 5/ N
101 50 13.0 {3500 < < N 107 50 1 1.5 {3500 7 <
v \\\ e \\ N\
W %[ A |mi \ W %[ A |min A\
T (Ncm) 15 3.0 45 6.0 7.5 9.0 T(Ncm) 1.75 35 5.25 7.0 8.75 10.5
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 35 51 yAl 100 139 189 264 516 1 939
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 40 40 60 60 80 80 100 100 100 120 120 120 120
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 120 120 180 180 240 240 300 300 300 360 360 360 360
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
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DC-Motor

Planeten- & Kegelradgetriebe PowerTronic »,

Typ PL42CR-DC45.66

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 4 14 17 24 49 61 84| 104 144 212| 294| 504| 624| 720 864 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600
:\,'\fc“n;‘)m“mem 0| 61| 76| 80| 18| 180 180| 200 200 250| 250| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
12V
:\'n‘fi’r‘:,;“‘*hzah' 1400 | 405| 325| 248| 120 98| 76| 63| 45| 31| 24| 135| 109| 95| 8| 65| 46| 27| 23| 19
:\,'\fc“n':)'"“me"t 16| 50| 62| 8| 150| 180| 180| 200| 200| 250| 250| 300| 300| 300| 300| 300 300| 300| 300| 300
28V
:\'nfi'r‘]ﬂ;’rehzah' 1445 | 420| 340| 240| 122| 02| 75| 63| 47| 31| 238| 135| 109| 95| 8| 65| 46| 27| 23| 19
Linge L(mm) | 1415 | 1482 | 1482 | 1482 | 1549 1549 | 1549 | 154.9] 154.9] 1616] 161.6] 1616] 1616 | 1616 | 1616 | 1686 | 1686 | 1686 | 1686 | 1686

Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N | Nettogewicht max. 1030g

I 66 ]
21 1.5 182 . 2438 | |
= = 12 23|23 a e
// AN N~ [ce]
| N [
a] I/ \\ o™ <
g \. 3 @ ;
— — — (e) ~ ] - — < —1 - N|
g ! 3 —© S 3
‘ / Py
\ ! / )
N //
S— - | T 1~
+0.5 5205 — o 325 -0.15
47 + 21.5+ 235 L
B &
Optionen
B-seitige Welle Anschlussstecker Sonderspannung Litzen
Entstorungsfilter Sonderwelle Encoder Schragverzahnung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) | Nenndrehzahl (min”') Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min) | Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W) Gewicht (g)
12 7 5700 <5500 7000 <900 13 360
24 5.7 5900 <2100 7000 <500 347 360
Pin| !l |n Pln| !l |n
80 11001 26 17000 b | 80 11001 13 17000 /_\\ 7
\ T 12V N ’ 1|24V
\\ // N /
”/ d g 7\ d
I \ A N
404 50 1 13 13500 7\ 401 50 1 6.5 13500 <
/ yd N N\ A 1
2 \ e N
W] %]| A |min' \\ W] %[ A |min
T(Ncm) 8 16 24 32 40 48 T(Ncm) 8 16 24 32 40 48
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4 14 17 24 49 61 84 | 104 | 144 | 212 294 | 504 | 624 | 720 | 864 | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600

Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 30 80 80 80| 180 | 180 | 180 | 200 | 200 | 250 | 250 | 300 | 300 | 300 ( 300| 300 | 300( 300 | 300 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 90 | 240 | 240 | 240 | 540 | 540 | 540 | 600 ( 600 | 750 | 750 | 900 | 900 ([ 900 | 900 ( 900 | 900 | 900 | 900 | 900
Kugellager Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

© PowerTronic Drive Systems GmbH




DC-Motor

Planeten- & Kegelradgetriebe PowerTronic »,

Typ PL42CR-DC40.65

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 4| 14| 17| 24| s9| 61| 84| 104 144| 212| 204| s04| 24| 720| 864| 1062 1470| 2500| 3000| 3600
:\,'\Iec"r:’"w’"e“t 12| 38| 47| 65| 13| 140| 180| 200| 200| 250| 250| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
12V
:\'nfi'r‘]ﬂ‘)”ehzah' 90| 265| 20| 50| 76| 61| 45| 37| 27| 185 14| 83| 69| 59| 49| 4| 28| 17| 14| 12
:\l'\le:r:)m”’“e"t 10 30| 38| 52| 92| 114| 160| 200 200| 250| 250| 300| 300 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
28V
('\'ni';ﬂ‘)”ehzah' 95| 270| 215| 55| 76| 62| 45| 36| 27| 185 14| 83| 69| 59| 49| 4| 28] 17| 14| 12
Linge L(mm) | 1472 | 1472| 1472 | 1472 | 1539 ] 1539 | 153.9] 153.9] 153.9] 1606 1606 1606 1606 | 1606 | 1606 | 1676 | 1676 | 1676 | 1676 | 1676

Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch)

| Axiallast (FA): 30N |

Nettogewicht max. 9859

21 15 182 . 248 65 ,
7 - B N
T = = 12 [

// \\ i
| N
/ \
n \ laa) e} [aa)
T _ o = 3 2 & % . W=
g f g 2 @
< \ / (S (S S
\, ! //
‘ \\ //
o S — _— I PR A
4xM3 \ +0
— 25015
4 47 +05 | 21+05 235 B 4] L i
Beé
Optionen
B-seitige Welle Anschlussstecker Sonderspannung Kabel
Entstorungsfilter Sonderwelle Encoder Schragverzahnung
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min™') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 43 3750 <2000 4500 <500 16.56
24 35 3800 <820 4500 <220 13.65
Pin| !l |n Pln| !l |n
30 11001 10 15000 30 11001 5.0 15000
AN Y 12V AN 24V
\\ / \ // \\ /| \ //
NN AN
151 501 5 12500 7 >< \ 151 50 1 2.5 12500 / >< \
/ NH) / \
N / \
W] %| A min“% A W %|A |min \
T(Ncm) 6 12 18 24 30 36 T(Ncm) 6 12 18 24 30 36
Getriebe
Untersetzungsverhéltnis 15 17 20 25 51 64 84| 100 | 120 | 180 | 222 | 294 | 500 600 | 720 | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 80 80 80 80| 180 | 180 | 180 | 200 | 200 | 250 | 250 | 300 | 300( 300 | 300 300 | 300 300 300 300
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) | 240 | 240 | 240 | 240 ( 540 | 540 | 540 | 600 | 600 | 750 | 750 | 900 [ 900 | 900 [ 900 [ 900 | 900 | 900 | 900 | 900

Kugellager

www.antriebe.com

Radiallast (FR): 80N (10 mm v. Flansch)

| Axiallast (FA): 30N




Encoder

Magnetischer Inkrementalgeber
1- und 2-Kanal Halleffekt

Powerlronic ~,

AuRenabmessungen Impulse/ Léinge der
. Anschlussstecker
AuBendurchmesser Lange L Umdrehung Litzen
12mm 6.5mm* 2x3
100mm JST ZHR-6 123436 ]

15.4mm 6.5mm* 2x3 P=15-6P

203mm 85mm* 2x3 Motor ) \
30mm 12.6mm 2x6, 2x7 100 JST PHR-6 ‘6 54321 L

mm

32mm 14.3mm 2x1 P=2.0-6P —
36mm 13.5mm 2x7

425mm 15.5mm 2x5 JSTPHR-6 6543 21

P=2.0-4P i
59 100mm Molex 09-50-
. 18.0mm 2x5 3021 |'||'|
mm P=396-2P
*ohne Abdeckung Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C

Technische Daten

Versorgungsspannung

35-20V

Ausgangsspannung

300-700mV (14V, 20mA)

Ausgangsableitstrom

0.1-10V (14V)

Stromaufnahme

5-10mA (20V)

Signalanstiegzeit

300-1500ns (14V, 8202)

Signalabfallzeit

300-1500ns (14V, 8202, 20pF)

Anschliisse
Anschliisse 2-Kanal Anschliisse 1-Kanal
1. Schwarz —Motor 1. Schwarz —Motor
2. Rot +Motor 2. Rot +Motor
3. Braun Encoder V 3. Braun Encoder V
4. Griin Encoder Erde 4. Griin Encoder Erde
5. Blau Encoder A Vout 5. Blau Encoder A Vout
6. Lila Encoder B Vout 6. Lila leer

Schaltplan
—1—0 3.5V-20V
1k
g Vout
zusatzlicher Varistor (1kQ) (A & B)
erforderlich
oV
T

Ausgangssignal _|_'<_|_»||_|_|_|_H

L

90°+1/6T

© PowerTronic Drive Systems GmbH




Encoder

Optischer Inkrementalgeber PowerTronic »,

2 Kanale

Gesamtlange L

Motor-Durchmesser Auflosung
Adapter Kappe
28mm 45+ 05mm 19mm
36mm 45+05mm 19mm 100/200/
256/360/
40mm - 19mm 400/500
42mm 10 £ 0.5mm 19mm

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C

19 30
A
/\ UL2464 AWG24x4C
[S] | -
- - - B I 195 +5 =
4 < Motor 4
U 170 B 1 / ) I
| G —— Adapter
)/ - Kappe_/ L
JST SMR-05V
B@®
Technische Daten
Versorgungsspannung 5V +10%
Ausgangssignale 2 Rechtecksignale, 90° phasenversetzt Au sgangsschaltu ng
Ausgangsstrom +20mA/Kanal
x
Signalanstiegzeit 6ns = ' A~ (Schwarz)
S : = — Vcc (Rot)
gnalabfallzeit 6ns —H B (WeiB)
Frequenz 20-80kHz IE=ga _ |eer
Lastkapazitat 100pf IE VI 0V (Grin)
Schaltplan Ausgangssignal
Widerstand for T 1Vee c
+O
Objektiv - i 3 p
L Photodioden i 7 7C Kanal A
‘TL' Zg | Kanal A
ILED Smsanaba~l £l> P2 v 0 -]
R N g | ! o]
— 73 B Kanal B %_
— —— R o —— -
J===7HES £l> ¥ E S1-f=r52 =3 =54 ol
J Signalverarbeitung i _/ XI;/
% v
0
7 N .
Emitter Geber- Detektor Drehrichtung
scheibe

www.antriebe.com




BLDC-Motor
Typ BL28

Technische Daten

Modell BL28.41 BL28.53 BL28.78
Spannung (V) 12 24 24
Nenndrehzahl (min”) 3000 3000 3000
Nennmoment (Ncm) 15 3 5
Nennstrom (A) 0.9 1 15
Nennleistung (W) " 22 33
Spitzendrehmoment (Ncm) 45 9 15
Spitzenstrom (A) 2.7 3 45
Drehmoment konstant (Ncm/A) 35 5.8 5.7
Back EMF (V/min) 3.37 6.1 6.1
Tragheitsmoment (g/cm?) 1.5 25 6
Lange (mm) 405 53 78
Gewicht (g) 80 100 300
Pole 4
Phasen 3
Isolationsklasse B
Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC
Spannungsfestigkeit 500V AC fiir 1 Minute
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -20 bis +50°C
L 9!
1.5
0.1
\W& 018 ,
o L -
028 012.7.065
3300
245012
34
Anschliisse
UL1007 AWG26 UL1015 AWG20
Gelb Hall A Gelb Phase A
Griin Hall B Griin Phase B
Blau Hall C Blau Phase C
Rot +5V
Schwarz GND
84

Powerlronic ~,

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

© PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor
Typ BL33

Technische Daten

Modell BL33.38 BL33.51
Spannung (V) 12 24
Nenndrehzahl (min”) 4580 5800
Nennmoment (Ncm) 25 49
Nennstrom (A) 1 1.7
Nennleistung (W) 1.9 26
Spitzendrehmoment (Ncm) 9 22.6
Spitzenstrom (A) 6.18 17
Drehmoment konstant (Ncm/A) 1.55 311
Back EMF (V/min) 12 32
Tragheitsmoment (g/cm?) 1.2 19
Lange (mm) 38 51
Gewicht (g) 120 180
Pole 4

Phasen 3

Isolationsklasse B

Isolationswiderstand 100M @ Min. 500VDC
Spannungsfestigkeit 500V AC fiir 1 Minute

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -20 bis +50°C

’Isﬂ

_H_ -

o4 S0
233
Anschliisse
UL1007 AWG26 UL1015 AWG20
Gelb Hall A Gelb Phase A
Griin Hall B Griin Phase B
Blau Hall C Blau Phase C
Rot +5V
Schwarz GND

www.antriebe.com

Powerlronic ~,

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

85



BLDC-Motor )
mit integrierter Elektronik Powerlronic ~,

Typ BL36.57

Technische Daten

Nennspannung | Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Wirkungsgrad Blockierstrom | Blockiermoment
(V) (min"") (A) (min”!) (A) (Ncm) (W) (%) (A) (Ncm)
24.0 6050 0.3 5020 15 479 25 73 79 28.4

Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 180g

84
57030
4.5 +0.20
3.0 max.
L
2
2 ¢ k N 2
{ — _ ™ @ ollfl o *
N = 1 N =}
= S ; g — 3
o q a
23
N~ N
o 22 205 10
Optionen
n| P| 1 | n p
Litzen
/\P Anschlussstecker
804 40 6.4 15600 / N, /| Sonderwelle
Sonderspannung
Encoder

204 104 1.6 1400

AN
%
601 301 48 14200 / \\ \
404 204 3.2 12800 / \
% /

% | W | A |min’
T (Ncm) 6 12 18 24 30

Kugellager

86 © PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor

mit integrierter Elektronik POWEI’TTO“IC/,
Typ BL42.59
Technische Daten
Nennspannung | Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom Nenndrehzahl Nennstrom Nennmoment Nennleistung Wirkungsgrad Blockierstrom | Blockiermoment
(V) (min"") (A) (min”) (A) (Ncm) (W) (%) (A) (Ncm)
24.0 7000 0.6 6313 28 8.66 57 87 22.25 7319
Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 300g
12
59
5.2
10 . 3.0
S| < 4 ~ 2
o G . = =
+ U =S nl<
= [~
=%
[
085 L i
10 < -
42 .
03 47 120

n P | n

ha
801 1604 24 6400 AN

\ |
n p //////
60 1204 18 4800 /\\ N /
404 804 12 43200 ///// ////\\\ '\
204 404 61600 /,////// \\\\\\\QQ\\\
% | W | A |min’ y
T (Nem) 16 32 48 64 80
Kugellager

www.antriebe.com

Optionen

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Encoder

87



BLDC-Motor
Typ BL42Y

Technische Daten

Modell BL42.42Y BL42.60Y BL42.78Y
Spannung (V) 24 24 24
Nenndrehzahl (min™) 3000 3000 3000
Nennmoment (Ncm) 35 7 10.5
Nennstrom (A) 0.9 2.1 3
Nennleistung (W) " 22 33
Spitzendrehmoment (Ncm) " 21 315
Spitzenstrom (A) 2.7 6.3 9
Drehmoment konstant (Ncm/A) 35 35 3.6
Back EMF (V/min) 3.37 3.37 3.38
Tragheitsmoment (g/cm?) 25 35 45
Lange (mm) 42 60 78
Gewicht (g) 350 500 800
Pole 4

Phasen 3

Isolationsklasse B

Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC

Spannungsfestigkeit 500V AC fiir 1 Minute

Anschliisse

+V &i] E?] 53]
Rot i

Schwarz

GND

HA  HB HC

Gelb Grin Blau

88

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 20 bis +50°C

'I 5 05

Lﬂ

15

218005
1
T

@5-0012

242

PHA PHB PHC
| | |
Gelb Griin Blau

200 min.

300 min.

Powerlronic ~,

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

© PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor
Typ BL42F

Technische Daten

Modell BL42.47F BL42.63F BL42.79F
Spannung (V) 24 24 24
Nenndrehzahl (min”) 4000 4000 4000
Nennmoment (Ncm) 6.3 125 18.8
Nennstrom (A) 19 34 5.7
Nennleistung (W) 26 52 78
Spitzendrehmoment (Ncm) 18 38 75
Spitzenstrom (A) 5.7 10.2 18
Drehmoment konstant (Ncm/A) 35 36 3.6
Back EMF (V/min) 3.7 3.8 3.8
Tragheitsmoment (g/cm?) 24 48 72
Lange (mm) 47 63 79
Gewicht (g) 330 480 630
Pole 8

Phasen 3

Isolationsklasse B

Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC

Spannungsfestigkeit 500V AC fiir 1 Minute

42

3" 015

31 015

42

4xM3x0.5
3 tief

Anschliisse

+V @ @
Rot i

Schwarz

GND
HA HR

www.antriebe.com

HC

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -20 bis +50°C

24i0.1

Lﬁ

2

-8
& =
o
Q
-8
wn
S
PHA PHR PHr

Motor

Hall IC

Optionen

Powerlronic ~,

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

89



BLDC-Motor Powerlronic ~,
Typ BL42FX

Technische Daten

Modell BL42.59FX BL42.84FX
Spannung (V) 48 48
Nenndrehzahl (min”) 4000 4000
Nennmoment (Ncm) 12 20
Nennstrom (A) 1.2 2.1
Nennleistung (W) 50 84
Spitzendrehmoment (Ncm) 36 60
Spitzenstrom (A) 3.6 6.3
Drehmoment konstant (Ncm/A) 10.8 10.4
Back EMF (V/min) 1.3 109
Tragheitsmoment (g/cm?) 62 123
Lange (mm) 59 84
Gewicht (g) 350 500
Pole 8

Phasen 3

Isolationsklasse B

Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC
Spannungsfestigkeit 500V AC fiir 1 Minute

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 20 bis +50°C

20°
2011 Lﬂ
4x02.35 4x M5
4.5 tief
I
I I [ e —
O\ @| I
&
I 8
35t0,1 g
1S
422 =
Yo}
Anschliisse Optionen

Encoder

+V @ @ B-seitige Welle
Rot i

| Anschlussstecker

Schwarz

GND

Sonderwelle

HA HB HC PHA PHB PHC
| | | | | |
Gelb Grin Blau Gelb Griin Blau

Sonderspannung

90 © PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor
Typ BL57

Technische Daten

Powerlronic ~,

Modell BL57.42 BL57.47 BL57.57 BL57.67 BL57.87 BL57.107
Spannung (V) 24 24 24 24 24 24
Nenndrehzahl (min”) 2500 3000 3000 3000 3000 3000
Nennmoment (Ncm) 5.7 1" 16.5 22 33 44
Nennstrom (A) 1.2 2.3 3.0 44 6.6 8.6
Nennleistung (W) 15 34 52 69 103 138
Spitzendrehmoment (Ncm) 18 38 58 80 120 160
Spitzenstrom (A) 36 6.8 9 13.2 19.8 258
Drehmoment konstant (Ncm/A) 1.4 5.9 6 6.2 6.2 6.3
Back EMF (V/min) 1.75 6.2 6.3 6.5 6.5 6.6
Tragheitsmoment (g/cm?) 32 42 58 72 106 140
Lange (mm) 415 46.55 56.5 66.5 86.5 106.5
Gewicht (g) 430 500 670 750 1000 1250
Pole 4

Phasen 3

Isolationsklasse B

Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC

Spannungsfestigkeit 700V AC fiir 1 Minute

47.14

Anschliisse

Schwarz

GND

HA
I I

HB HC

Gelb Grin Blau

www.antriebe.com

PHA PHB PHC
| | |
Gelb Griin Blau

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85 %

Umgebungstemp.: - 20 bis +50°C

25*1
18
238.88 *0% =3
S
P
(S

|
[
057

=)

33020

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

91



BLDC-Motor
Typ BL57F

Technische Daten

Modell BL57.59F BL57.80F BL57.101F BL57.122F
Spannung (V) 24 24 24 36
Nenndrehzahl (min™') 3000 3000 3000 3000
Nennmoment (Ncm) 20 40 60 80
Nennstrom (A) 4 1.8 12 15
Nennleistung (W) 63 125 188 250
Spitzendrehmoment (Ncm) 60 120 180 240
Spitzenstrom (A) 12 235 36 45
Drehmoment konstant (Ncm/A) 6.5 6.6 6.6 6.6
Back EMF (V/min) 6.23 6.3 6.3 6.3
Tragheitsmoment (g/cm?) 120 170 220 270
Lange (mm) 59 80 101 122
Gewicht (kg) 0.65 1 14 2
Pole 8
Phasen 3
Isolationsklasse B
Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC
Spannungsfestigkeit 700V AC fiir 1 Minute
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 20 bis +50°C
56.3
47202 L= 22
| 4x@5.2 1.5
15
5 —L g
M=l =
/HW ) Motor Hall IC
Anschliisse
+V @ @
Rot i i

Schwarz GND

HA  HB HC PHA PHB PHC

Gelb Grin Blau

92

Gelb Griin Blau

Powerlronic ~,

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

© PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor
Typ BL80

Technische Daten

Modell BL80.111 BL80.131 BL80.161
Spannung (V) 48 310 310
Nenndrehzahl (min‘) 3000 3000 3000
Nennmoment (Ncm) 70 110 160
Nennstrom (A) 8.5 19 22
Nennleistung (W) 220 350 500
Spitzendrehmoment (Ncm) 245 350 660
Spitzenstrom (A) 25 6.5 7
Drehmoment konstant (Ncm/A) 11.5 741 74
Back EMF (V/min™') 1.2 715 775
Lange (mm) m 131 161
Gewicht (kg) 3 45 6
Pole 4

Phasen 3

Isolationsklasse B

Isolationswiderstand 100M Q Min. 500VDC

Spannungsfestigkeit 1000V AC fiir 1 Minute

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 20 bis +50°C

Lil

Powerlronic ~,

Anschliisse
+V @ @
Rot i i
Schwarz GND
HA HB HC

| | |
Gelb Grin Blau

www.antriebe.com

a0 |10
S s 25
5 Q|
E" L
Q
PHA PHB PHC

| | |
Gelb Griin Blau

Optionen

Encoder

B-seitige Welle

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

93



BLDC-Motor
Typ BL86F

Technische Daten

Powerlronic ~,

Modell BL86.57F BL86.67F BL86.81F BL86.94F BL86.109F BL86.124F
Spannung (V) 48 48 48 48 48 43
Nenndrehzahl (min™) 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Nennmoment (Nm) 0.35 0.7 1.05 14 18 2.1
Nennstrom (A) 39 6.6 9.6 14 18 22
Nennleistung (W) 110 220 330 440 550 660
Spitzendrehmoment (Nm) 1.05 2.1 3.2 4.2 54 6.3
Spitzenstrom (A) 10.8 19.8 29 38 46 55
Drehmoment konstant (Nm/A) 0.11 0.112 0.115 0.115 0.115 0.116
Back EMF (V/min™) 115 1.8 12 12 12 12.2
Tragheitsmoment (g/cm?) 350 650 950 1250 1550 1850
Lange (mm) 57 67 81 9% 109 124
Gewicht (kg) 1.1 1.75 22 2.75 32 48
Pole 8
Phasen 3
Isolationsklasse B
Isolationswiderstand 100M @ Min. 500VDC
Spannungsfestigkeit 750V AC fiir 1 Minute
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 20 bis +50°C
85.8
69.6 01 254 Lt
P~
'|6t0.5
7| o R
| ol —3 feoeoeo f— —— — ===
g S5
= 116 8
et ~
= ~
=
g 0.1
8 %+ 1.6
2 & 85
3 AWG18# 1015 AWG26# 1007
Anschliisse Optionen
Encoder
Rot +V @ @ B-seitige Welle
Schwarz | | Anschlussstecker
GND
Sonderwelle
HA HB HC PHA PHB PHC
| | | | | | Sonderspannung
Gelb Griin Blau Gelb Griin Blau
94 © PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor mit integrierter Elektronik

Planetengetriebe
Typ PL22P-BL24.19

Powerlronic ~,

Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 4 14 16 19 53 62 72 84 | 104 198 | 231 270 | 316 | 370 | 455 | 742 | 1014 | 1249 | 1621 | 1996
:\,'\“"C”r:)’“”me”‘ 1] 29| 35 4| 94| 1| 29| 15| 17| 20| 2| 2| 20| 20| 2| 5| 5| 5| 25| 5
12V
:\'nfi’r‘]ﬂ?“"hzah' 1200 380| 320| 275| 100| 85| 74| e3| s1| 28| 25| 2| 18| 6| 13| 8| 1| 51| 4| 34
:\,'\I"C"nq)m‘"“em 1| 27| 32| 38| 89| 103| 12| 14| 17| 2| 20| 20 20 20 20 | 5| 5| 5| 25
24V
:\'nfi’;ﬂ?remah' 1500 | 475| 405| 345| 125| 105| 93| 79| es| 3| ;| 27| 25| 19| 6| 10| 77| 63| 5| 42
Linge L (mm) | 335 | 37.15 | 37.15 | 3715 | 408 | 40.8 | 408 | 408 | 40.8 | 44.45 | 4445 | 4445 | 4445 | 4445 | 4445 | 481 | 481 | 481 | 481 48
Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 6N | Nettogewicht max. 92¢
4xM2x4.0

- 4 L +05 |
25| %3 4_—‘8 g
<|
Qf ™ J 1
2 ™
e 1
1 '1 = =
i
P i8]
12 205 | 19103
2
Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) | Nenndrehzahl (min”') Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min) | Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W) Gewicht (g)
12 0.3 5340 <310 7400 <180 1.65 28
24 0.28 6700 <170 9000 <100 1.93 28
(schwarz)
] 12V 12V] (rot)
0.8 110000 1 2V FG ] (gelb)
N e 1-24V _ ---1 [ PWM (weiB)
|
o vl / CW/CCW] (orange)
~. td
Tse \ )2 L~ —24V $7 777 [(—F——
I~ \ e / e/ / 11 : 1
04 {5000 — <77 \§ } :
J oS \</ s/ ) | } ]
LT TSsT - —F——
L T~ T n-24V B
1 1~ I~ —
ﬁ/ \\\ \\\
A |min! n-12v N N
T(Ncm) 0.24 0.48 0.72 0.96 12 144 1.68 0 ptio nen
Litzen Sonderwelle
. Anschlussstecker Sonderspannung
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 4 14 16 19 53 62 72 84| 104 198 | 231 | 270 | 316 | 370 | 455 | 742 | 1014 | 1249 | 1621 | 1996
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 8 13 13 13 17 17 17 17 17 20 20 20 20 20 20 25 25 25 25 25
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 24 39 39 39 51 51 51 51 51 60 60 60 60 60 60 75 75 75 75 75

Kugellager

www.antriebe.com

Radiallast (FR): 12N (10mm v. Flansch)

Axiallast (FA): 7N

95



BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic ~,
Typ PL28.30-BL28.38
Getriebemotor
Untersetzungsverhltnis 37 5.2 14 19 27 51 7 100 139 189 264 369 516 720
Leerlaufdrehzahl (min”) 809 579 214 158 m 59 42 30 22 16 " 8.1 5.8 42
BL78.38.2430 Nenndrehzahl (min”) 539 386 143 105 75 39 28 20 14 " 1.6 54 39 2.8
Nennmoment (Ncm) 2 2 6 8 1 19 26 37 51 61 86 120 170 230
Spitzendrehmoment (Ncm) 100 100 350 350 350 750 750 750 750 900 900 900 900 900
Leerlaufdrehzahl (min™) 1078 172 286 211 148 78 56 40 29 21 15 " 7.8 5.6
RS Nenndrehzahl (min”) 728 521 193 142 100 53 38 21 19 14 10 13 5.2 3.8
Nennmoment (Ncm) 2 3 8 " 15 26 36 51 n 86 120 170 230 300
Spitzendrehmoment (Ncm) 100 100 350 350 350 750 750 750 750 900 900 900 900 900
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 4
Lange L (mm) 69 69 78.1 78.1 78.1 87 87 87 87 95.9 95.9 95.9 95.9 95.9
Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
20 L
15
o | ) ! )
I et | e et
n 2 T
T
Motor Anschliisse Optionen
Modell BL28.38-24.30 BL28.38-24.40 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Griin U B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 2000 2700 Rot v Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 5 7 Schwarz W Sonderwelle
Leerlaufstrom (mA) <230 <230 Gelb Vee Sonderspannung
Leerlaufdrehzahl (min”) 3000 4000 Blau Ha
Spitzendrehmoment (mNm) 15 21 Orange Hb
Nennleistung (W) 1 2 Braun Hc
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C WeiR GND

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL30.30-BL29.55

Getriebemotor

Untersetzungsverhltnis 37 5.2 14 19 21 51 71 100 139 189 264 369
Leerlaufdrehzahl (min”) 1024 734 m 200 1M 75 54 38 27 20 14 10

oy Nenndrehzahl (min”) 809 579 214 158 m 59 42 30 22 16 " 8.4
Nennmoment (Ncm) 6.7 9.3 23 31 44 74 100 150 200 250 300 300
Spitzendrehmoment (Ncm) 100 100 350 350 350 750 750 750 750 900 900 900

Leerlaufdrehzahl (min™) 1024 734 21 200 141 75 54 38 21 20 14 10

T Nenndrehzahl (min”) 809 579 214 158 m 59 42 30 22 16 " 8.4
Nennmoment (Ncm) 6.7 9.3 23 31 44 74 100 150 200 250 300 300
Spitzendrehmoment (Ncm) 100 100 350 350 350 750 750 750 750 900 900 900

Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4

Lange L (mm) 86 86 95.1 95.1 95.1 104 104 104 104 129 1129 1129

Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N

20 L
15
o'i -3 — —-—----@—-—i——- an.\ ______% _____ _h—
S| S b
A L2
Motor Anschliisse Optionen

Modell BL29.55-12.38 BL29.55-24.38 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 12 24 Griin U B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min™) 3000 3000 Blau v Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 20 20 Gelb W Sonderwelle
Nennstrom (mA) 1000 500 Rot +5V Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <450 <225 Schwarz GND
Leerlaufdrehzahl (min™') 3800 3800 Wei Ha
Spitzendrehmoment (mNm) 60 60 Violett Hb
Nennleistung (W) 6 6 Orange He

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C

Kugellager

www.antriebe.com 97



BLDC-Motor

Planetengetriebe

Typ PL36.30-BL28.

38

Powerlronic ~,

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 3.7 5.2 14 19 27 51 n 100 139 189 264 369 516 720
Leerlaufdrehzahl (min”") 1348 965 357 263 185 98 70 50 36 26 19 14 9.7 6.9
Nenndrehzahl (min”') 943 676 250 184 130 69 49 35 25 19 13 95 6.8 5.4
BL28.38-24.50
Nennmoment (Ncm) 3 4 9 12 17 30 4 58 81 100 140 190 270 300
Spitzendrehmoment (Ncm) 100 100 350 350 350 750 750 750 750 900 900 900 900 900
Leerlaufdrehzahl (min™) 1617 1158 429 316 222 18 85 60 43 32 23 16 12 8.3
Nenndrehzahl (min"') 1132 811 300 221 156 82 59 42 30 22 16 " 8.1 6.4
BL28.38-24.60
Nennmoment (Ncm) B 4 9 12 17 30 4 58 81 100 140 190 270 300
Spitzendrehmoment (Ncm) 100 100 350 350 350 750 750 750 750 900 900 900 900 900
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 4
Lange L (mm) 69 69 76.5 76.5 76.5 86.2 86.2 86.2 86.2 934 934 934 93.4 934
Radiallast (FR): 50N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N
20
15
' 2 2
% XK I 1 ST D e
~ 2
| i)
Motor Anschliisse Optionen
Modell BL28.38-24.50 BL28.38-24.60 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Griin U B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 3600 4200 Rot v Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 8 8 Schwarz W Sonderwelle
Leerlaufstrom (mA) <100 <100 Gelb Vee Sonderspannung
Leerlaufdrehzahl (min™) 5000 6000 Blau Ha
Spitzendrehmoment (mNm) 25 25 Orange Hb
Nennleistung (W) 29 34 Braun He
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C WeiR GND
Kugellager
98 © PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor

Planetengetriebe Powerlronic ~,
Typ PL36.30-BL36.54
Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 13 22 49 59 68 82 95 115 181 218 253
Leerlaufdrehzahl (min”') 231 136 61 51 44 37 32 26 17 14 12
BL36.54.24.30 Nenndrehzahl (min‘) 192 114 51 42 37 30 26 22 14 1 99
Nennmoment (Ncm) 4 69 140 170 190 230 270 300 300 300 300
Spitzendrehmoment (Ncm) 350 350 750 750 750 750 750 750 900 900 900
Leerlaufdrehzahl (min”') 308 182 82 68 59 49 42 35 22 18 -
T Nenndrehzahl (min') 246 145 65 54 47 39 34 28 18 15 —
Nennmoment (Ncm) 47 80 160 190 220 210 300 300 300 300 =
Spitzendrehmoment (Ncm) 350 350 750 750 750 750 750 750 900 900 =
Leerlaufdrehzahl (min‘) 385 227 102 85 74 61 53 43 28 23 -
BL36.54.24.50 Nenndrehzahl (min) 277 164 73 61 53 44 38 31 20 17 -
Nennmoment (Ncm) 50 85 170 210 240 290 300 300 300 300 -
Spitzendrehmoment (Ncm) 350 350 750 750 750 750 750 750 900 900 -
Stufenzahl 2 2 3 3 3 3 3 3 4 4 4
Lange L (mm) 89.8 89.8 96.1 96.1 96.1 96.1 96.1 96.1 1029 1029 102.9
Radiallast (FR): 50N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N
20 L
15
5| <8 8 8
N R T T _'_'E'_"é_ ''''''' ES] T
3 =
Az
Motor Anschliisse Optionen
Modell BL36.54-24.30 BL36.54-24.40 BL36.54-24.50 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 24 Griin U B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 2500 3200 4000 Rot V Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 38.6 447 47.7 Schwarz W Sonderwelle
Leerlaufstrom (mA) <150 <200 <250 Gelb Vee Sonderspannung
Leerlaufdrehzahl (min”') 3000 4000 5000 Blau Ha
Spitzendrehmoment (mNm) 100 100 100 Orange Hb
Nennleistung (W) 10 15 20 Braun He
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Weill GND

Kugellager

www.antriebe.com
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL36.30-BL36.60

Getriebemotor

Untersetzungsverhltnis 37 5.2 14 19 27 51 71 100 139 189 264 369
Leerlaufdrehzahl (min”') 539 386 143 105 74 39 28 20 14 " 1.6 54
Nenndrehzahl (min‘) 431 309 114 84 59 31 23 16 12 9 7 4

BL36.60-24.20
Nennmoment (Nm) 0.1 0.14 0.34 0.46 0.66 1.1 1.6 2.2 25 3 3 3
Spitzendrehmoment (Nm) 1 1 35 35 35 15 15 15 15 9 9 9
Leerlaufdrehzahl (min™') 1078 772 286 21 148 78 56 40 29 21 15 -
Nenndrehzahl (min) 863 618 229 168 19 63 45 33 26 19 14 -

BL36.60-24.40
Nennmoment (Nm) 0.16 0.22 0.54 0.74 1 1.8 25 2.5 2.5 3 B -
Spitzendrehmoment (Nm) 1 1 35 35 35 15 15 15 15 9 9 -
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
Lange L (mm) 91 91 98.5 98.5 98.5 108.2 108.2 108.2 108.2 115.4 115.4 115.4

Radiallast (FR): 50N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

20 L
15
i
=
™ 2
Motor Anschliisse Optionen

Modell BL36.60-24.20 BL36.60-24.40 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Griin U B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min”) 1600 3200 Blau v Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 30 48 Gelb W Sonderwelle
Leerlaufstrom (mA) <90 <130 Rot +5V Sonderspannung
Leerlaufdrehzahl (min”) 2000 4000 Schwarz GND
Spitzendrehmoment (mNm) 360 1000 Wei Ha
Nennleistung (W) 48 15.7 Violett Hb

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Orange He

Kugellager

100 © PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL40.50-BL36.60

Getriebemotor

Untersetzungsverhaltnis 3.82 488 15 19 24 56 Al 91 116 212 271
Leerlaufdrehzahl (min”') 524 410 133 105 83 36 28 22 17 9.4 14
Nenndrehzahl (min”') 419 328 107 84 67 29 23 18 14 15 6

BL36.60-24.20
Nennmoment (Nm) 0.1 0.13 0.36 0.46 0.58 1.2 1.6 2 25 4.2 5
Spitzendrehmoment (Nm) 15 15 6 6 6 12 12 12 12 15 15
Leerlaufdrehzahl (min”') 1047 820 267 21 167 Al 56 44 34 19 15
Nenndrehzahl (min) 838 656 213 168 133 57 45 35 28 16 13

BL36.60-24.40
Nennmoment (Nm) 0.17 0.21 0.58 0.74 0.93 2 25 3.2 4 5 5
Spitzendrehmoment (Nm) 15 15 6 6 6 12 12 12 12 15 15
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4
Lange L (mm) 95 95 105.4 105.4 105.4 115.6 115.6 115.6 115.6 1258 125.8

Radiallast (FR): 50N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

20 L
15
P - = &S & -] S I
IS A ¢ °
=
2
Motor Anschliisse Optionen

Modell BL36.60-24.20 BL36.60-24.40 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Griin U B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min”) 1600 3200 Blau v Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 30 48 Gelb W Sonderwelle
Leerlaufstrom (mA) <90 <130 Rot +5V Sonderspannung
Leerlaufdrehzahl (min”) 2000 4000 Schwarz GND
Spitzendrehmoment (mNm) 360 1000 Wei Ha
Nennleistung (W) 48 15.7 Violett Hb

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Orange He

Kugellager

www.antriebe.com 101



BLDC-Motor

Planetengetriebe Powerlronic ~,
Typ PL40.50-BL42.60
Getriebemotor
Untersetzungsverhéltnis 38 49 15 19 24 56 n 91 116 212 2n 346
Leerlaufdrehzahl (min”') 524 410 133 105 83 36 28 22 17 9.4 14 5.8
BL42.60.24.20 Nenndrehzahl (min”') 366 287 93 74 58 25 20 15 12 6.6 5.2 4
Nennmoment (Nm) 0.15 0.2 0.55 0.69 0.87 18 23 3 3.8 5 5 5
Spitzendrehmoment (Nm) 15 15 6 6 6 12 12 12 12 15 15 15
Leerlaufdrehzahl (min”') 785 615 200 158 125 54 42 33 26 14 " -
R Nenndrehzahl (min') 550 430 140 m 88 38 30 23 20 12 10 -
Nennmoment (Nm) 0.21 0.26 0.73 0.92 1.2 25 3.1 4 4 5 5 =
Spitzendrehmoment (Nm) 15 15 6 6 6 12 12 12 12 15 15 -
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
Lange L (mm) 95 95 105.4 105.4 105.4 115.6 115.6 115.6 115.6 125.8 125.8 125.8
Radiallast (FR): 50N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N
20 L
15
AiEr—lle 35— =T -
Q| &
Z =
2
Motor Anschliisse Optionen
Modell BL42.60-24.20 BL42.60-24.30 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Blau Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 1400 2100 Gelb Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 45 60 Braun Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 0.6 1.1 Rot He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <120 <160 Griin GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 2000 3000
Spitzendrehmoment (mNm) 120 180 UL1007 AWG22
Nennleistung (W) 6.5 13 Rot U
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C Braun \
Schwarz W

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL42.50-BL42.60

Getriebemotor

Untersetzungsverhéltnis 38 49 15 19 24 56 n 91 116 212 2n 346
Leerlaufdrehzahl (min”') 524 410 133 105 83 36 28 22 17 9.4 14 58
Nenndrehzahl (min™) 366 287 93 74 58 25 20 15 13 18 6.4 5.2

BL42.60-24.20
Nennmoment (Nm) 0.15 0.2 0.55 0.69 0.87 18 23 3 3.8 5 5 5
Spitzendrehmoment (Nm) 15 15 6 6 6 12 12 12 12 15 15 15
Leerlaufdrehzahl (min™') 785 615 200 158 125 54 42 33 26 14 " -
Nenndrehzahl (min) 550 430 140 1M 88 38 30 23 20 12 10 -

BL42.60-24.30
Nennmoment (Nm) 0.21 0.26 0.73 0.92 12 25 3.1 4 4 5 5 -
Spitzendrehmoment (Nm) 15 15 6 6 6 12 12 12 12 15 15 -
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
Lange L (mm) 95 95 105.4 105.4 105.4 115.6 115.6 115.6 115.6 125.8 125.8 125.8

Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

20 L
15
3| —JHe-—2—o =
3K P s
i =
2
Motor Anschliisse Optionen
Modell BL42.60-24.20 BL42.60-24.30 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Blau Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 1400 2100 Gelb Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 45 60 Braun Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 0.6 1.1 Rot He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <120 <160 Griin GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 2000 3000
Spitzendrehmoment (mNm) 120 180 UL1007 AWG22
Nennleistung (W) 6.5 13 Rot U
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C Braun \
Schwarz W

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL42.100-BL42.60

Getriebemotor

Untersetzungsverhltnis 3N 5.18 14 19 21 51 71 100 139 189 264 369
Leerlaufdrehzahl (min”') 539 386 143 105 74 39 28 20 14 " 1.6 54
Nenndrehzahl (min™) 377 270 100 74 52 27 20 14 10 14 5.3 38

BL42.60-24.20
Nennmoment (Nm) 0.15 0.21 0.51 0.69 0.98 1.7 23 33 4.6 55 1.1 10
Spitzendrehmoment (Nm) 3 3 12 12 12 25 25 25 25 30 30 30
Leerlaufdrehzahl (min”') 809 579 214 158 1M1 59 42 30 22 16 " 8
Nenndrehzahl (min) 566 405 150 1M 78 1 30 21 15 1 9 6

BL42.60-24.30
Nennmoment (Nm) 0.20 0.28 0.68 0.92 1.3 2.2 3.1 43 6 7.4 10 10
Spitzendrehmoment (Nm) 3 3 12 12 12 25 25 25 25 30 30 30
Stufenzahl 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
Lange L (mm) 101.3 101.3 111.6 111.6 111.6 124.4 124.4 124.4 124.4 134.7 134.7 134.7

Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

27 L
20
o5 | o3 %_\1 g
§ % = - s '@'_‘ - s -
7.5 2 E

005
4%

Motor Anschliisse Optionen
Modell BL42.60-24.20 BL42.60-24.30 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Blau Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 1400 2100 Gelb Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 45 60 Braun Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 0.6 1.1 Rot He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <120 <160 Griin GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 2000 3000
Spitzendrehmoment (mNm) 120 180 UL1007 AWG22
Nennleistung (W) 6.5 13 Rot U

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C Braun \
Schwarz W
Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL42.200-BL42.60

Getriebemotor

Untersetzungsverhaltnis 17 22 65 83 106 247 316 403 515
Leerlaufdrehzahl (min™') 176 136 46 36 28 12 95 14 5.8
Nenndrehzahl (min‘) 124 95 32 25 20 8.5 6.6 52 4.1

BL42.60-24.30
Nennmoment (Nm) 0.83 1.1 28 3.6 4.6 9.8 13 16 20
Spitzendrehmoment (Nm) 25 25 50 50 50 60 60 60 60
Leerlaufdrehzahl (min™') 235 182 62 48 38 16 13 10 78
Nenndrehzahl (min) 165 127 43 34 26 " 8.9 6.9 5.4

BL42.60-24.40
Nennmoment (Nm) 0.96 1.3 33 42 5.4 1 15 19 20
Spitzendrehmoment (Nm) 25 25 50 50 50 60 60 60 60
Stufenzahl 2 2 3 3 3 4 4 4 4
Lange L (mm) 109.5 109.5 1199 119.9 119.9 130.3 130.3 130.3 130.3

Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

27 L
20
oS o§ il g g
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Motor Anschliisse Optionen
Modell BL42.60-24.30 BL42.60-24.40 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Blau Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 2100 2800 Gelb Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 60 70 Braun Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 1.1 1.6 Rot He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <160 <240 Griin GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 3000 4000
Spitzendrehmoment (mNm) 180 230 UL1007 AWG22
Nennleistung (W) 13 20.5 Rot U

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C Braun \
Schwarz W
Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL48.50-BL42.60

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 15 19 24 56 n 91 116
Leerlaufdrehzahl (min”') 267 M 167 n 56 a4 34
BL42.60-24.30 Nenndrehzahl (min‘) 187 147 17 50 39 31 28
Nennmoment (Nm) 0.85 1.1 14 29 3.6 4 4
Spitzendrehmoment (Nm) 6 6 6 12 12 12 12
Stufenzahl 2 2 2 3 3 3 3
Lange L (mm) 108 108 108 118.2 118.2 118.2 118.2

Radiallast (FR): 80N (10 mm v. Flansch)

| Axiallast (FA): 30N

Powerlronic ~,

27 L
20
E| 2 2 g
S 3 ° @ e '
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Motor Anschliisse Optionen
Modell BL42.60-24.40 UL1007 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 Blau Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 2800 Gelb Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 70 Braun Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 1.6 Rot He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <240 Griin GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 4000
Spitzendrehmoment (mNm) 230 UL1007 AWG22
Nennleistung (W) 205 Rot U

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Braun \

Schwarz W

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL48.200-BL42.60

Getriebemotor

Untersetzungsverhaltnis 247 316 403 515 944 1206 1540 2510
Leerlaufdrehzahl (min”') 8.1 6.3 5 39 2.1 1.7 13 0.8
Nenndrehzahl (min”') 5.7 44 35 2.1 15 12 09 0.6

BL42.60-24.20
Nennmoment (Nm) 1.3 9.4 12 15 20 20 20 20
Spitzendrehmoment (Nm) 60 60 60 60 60 60 60 60
Leerlaufdrehzahl (min™') 12 9.5 14 5.8 - - - -
Nenndrehzahl (min”') 8.5 6.6 52 41 - - - -

BL42.60-24.30
Nennmoment (Nm) 9.8 12.5 16 20 - - = =
Spitzendrehmoment (Nm) 60 60 60 60 - - - -
Stufenzahl 4 4 4 4 5 5 5 5
Lange L (mm) 130.4 130.4 130.4 130.4 140.6 140.6 140.6 140.6

Radiallast (FR): 80N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 30N

27 L
20
2 g
= R R e e
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- 'i;ro
Anschliisse
Motor UL1007 AWG26 Optionen
Modell BL42.60-24.20 BL42.60-24.30 Blau Vee Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Gelb Ha B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 1400 2100 Braun Hb Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 45 60 Rot He Sonderwelle
Nennstrom (A) 0.6 1.1 Griin GND Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <120 <160
Leerlaufdrehzahl (min”) 2000 3000 UL1007 AWG22
Spitzendrehmoment (mNm) 120 180 Rot U
Nennleistung (W) 6.5 13 Braun Vv
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Schwarz w

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic ~,
Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 13 15 18 32 47 55 65 76 168 198 234 276 326
Leerlaufdrehzahl (min™) 154 133 m 63 43 36 31 26 12 10 8.5 12 6.1
Nenndrehzahl (min”') 100 87 72 M 28 24 20 17 1.1 6.6 5.6 47 4
BL57.55-24.20
Nennmoment (Nm) 09 1 1.2 2.2 29 34 4 47 9.3 1 13 15 18
Spitzendrehmoment (Nm) 25 25 25 25 50 50 50 50 60 60 60 60 60
Stufenzahl 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 4
Lange L (mm) 104.8 104.8 104.8 104.8 116.1 116.1 116.1 116.1 1274 1274 1274 1274 1274
Untersetzungsverhaltnis 36 4.25 13 15 18 32 47 55 65 76 168 198 234
Leerlaufdrehzahl (min™) 833 706 231 200 167 94 64 55 46 39 18 15 13
Nenndrehzahl (min"') 625 529 173 150 125 70 48 Iy 35 30 13 " 9.6
BL57.55-24.30
Nennmoment (Nm) 0.4 0.4 12 13 1.6 29 38 44 52 6.1 12 14 17
Spitzendrehmoment (Nm) 6 6 25 25 25 25 50 50 50 50 60 60 60
Stufenzahl 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
Lange L (mm) 935 935 104.8 104.8 104.8 104.8 116.1 116.1 116.1 116.1 1274 1274 1274
Radiallast (FR): 250N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 100N
28 L
18
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9.5
Motor Anschliisse Optionen
Modell BL57.55-24.20 BL57.55-24.30 UL1430 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Rot Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 1300 2250 Blau Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 85 110 Griin Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 1.2 2 Weil He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <200 <400 Schwarz GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 2000 3000
Nennleistung (W) 10 25 UL1430 AWG20
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Gelb U
Rot \
Kugellager Schwarz W
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BLDC-Motor

Planetengetriebe Powerlronic ~,
Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 3.6 4.25 13 15 18 32 47 55 65 76
Leerlaufdrehzahl (min”') 556 an 154 133 m 63 43 36 31 26
Nenndrehzahl (min™) 333 282 92 80 67 38 26 22 18 16
BL57.78-24.20
Nennmoment (Nm) 1 1.1 32 36 44 7.8 10 12 14 17
Spitzendrehmoment (Nm) 6 6 25 25 25 25 50 50 50 50
Leerlaufdrehzahl (min™') 833 706 231 200 167 94 64 55 46 39
Nenndrehzahl (min) 556 a7 154 133 1M 63 43 36 31 26
BL57.78-24.30
Nennmoment (Nm) 1 1.1 3.2 3.6 4.4 18 10 12 14 17
Spitzendrehmoment (Nm) 6 6 25 25 25 25 50 50 50 50
Stufenzahl 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3
Lange L (mm) 1135 1135 124.8 124.8 124.8 124.8 136.1 136.1 136.1 136.1
Radiallast (FR): 250N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 100N
28
18
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Motor Anschliisse Optionen
Modell BL57.78-24.20 BL57.78-24.30 UL1430 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Rot Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 1200 2000 Blau Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 300 300 Griin Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 2.8 4 Weill He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <450 <400 Schwarz GND
Leerlaufdrehzahl (min™') 2000 3000
Nennleistung (W) 40 60 UL1430 AWG20
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Gelb u
Rot \
Schwarz W
Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL56.200-BL57.98

Getriebemotor

Untersetzungsverhaltnis 3.6 4.25 13 15 18 32 47 55 65 76
Leerlaufdrehzahl (min”') 556 an 154 133 m 63 43 36 31 26
Nenndrehzahl (min‘) 403 RZ 112 97 81 45 31 26 22 19

BL57.98-24.20
Nennmoment (Nm) 13 15 42 49 5.8 10 14 16 19 20
Spitzendrehmoment (Nm) 6 6 25 25 25 25 50 50 50 50
Leerlaufdrehzahl (min™') 833 706 231 200 167 94 64 55 46 39
Nenndrehzahl (min) 556 a7 154 133 1M 63 43 36 31 26

BL57.98-24.30
Nennmoment (Nm) 13 15 4.2 49 5.8 10 14 16 19 20
Spitzendrehmoment (Nm) 6 6 25 25 25 25 50 50 50 50
Stufenzahl 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3
Lange L (mm) 132.5 1325 143.8 143.8 143.8 143.8 155.1 155.1 155.1 155.1

Radiallast (FR): 250N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 100N

28 L
18
o3| o2 2 ~
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Motor Anschliisse Optionen
Modell BL57.98-24.20 BL57.98-24.30 UL1430 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Rot Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min™) 1450 2000 Blau Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 400 400 Griin Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 4 6 Weill He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <200 <300 Schwarz GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 2000 3000
Nennleistung (W) 60 80 UL1430 AWG20
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Gelb u
Rot \
Schwarz W

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe PowerTronic »,
Typ PL56.400-BL57.55 /-BL57.78

Getriebemotor

Untersetzungsverhaltnis 15 27 32 56 97 115 135
Leerlaufdrehzahl (min”') 547 152 128 73 42 36 30
Nenndrehzahl (min‘) 440 122 103 59 34 29 24
Nennmoment (Nm) 0.88 2.8 34 59 9.2 1" 13

BL57.55-24.41
Spitzendrehmoment (Nm) 12 50 50 50 100 100 100
Stufenzahl 1 2 2 2 3 3 3
Lange L (mm) 99.6 116.1 116.1 116.1 135.6 135.6 135.6
Leerlaufdrehzahl (min™') b47 152 128 73 42 36 30
Nenndrehzahl (min) 440 122 103 59 34 29 24
Nennmoment (Nm) 1.6 52 6.2 " 17 20 24

BL57.78-24.41
Spitzendrehmoment (Nm) 12 50 50 50 100 100 100
Stufenzahl 1 2 2 2 3 3 3
Lange L (mm) 118.6 135.1 135.1 135.1 154.6 154.6 154.6

Radiallast (FR): 250N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 100N

28 L

18
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Motor Anschliisse Optionen
Modell BL57.55-24.41 BL57.78-24.41 UL1430 AWG26 Encoder
Nennspannung (V) 24 24 Rot Vee B-seitige Welle
Nenndrehzahl (min') 3300 3300 Blau Ha Anschlussstecker
Nennmoment (mNm) 130 240 Griin Hb Sonderwelle
Nennstrom (A) 2.25 42 Weil He Sonderspannung
Leerlaufstrom (mA) <120 <220 Schwarz GND
Leerlaufdrehzahl (min”') 4100 4100
Nennleistung (W) 43 80 UL1430 AWG20
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C Gelb U
Rot v
Schwarz W

Kugellager
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BLDC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL32Z-BL32.87

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
Untersetzungs- | 37| 459| 51| 675| 14| 19| 25| 20| 35| as| 51| e8| 79| 93| 100 15| 130| 150| 169| 195| 23| 308
verhaltnis
:\'r:i'r“f‘,?mhzah' 1351| 1166| 965| 740| 357| 263| 200| 172| 143| 108| 98| 73| 63| 54| 50| 43| 38| 33| 29| 25| 21| 16
:\,'\‘ec"n']‘)m”me”‘ 0 1| 13| 12| 33| 44| 58| 67| 81| 107| 107| 142| 165| 195| 209| 241| 272| 314| 354| 400| 400| 400
Untersetzungs- | 14| g g 2| 2| 2| 2| 2| 2 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3 3| 3
stufe
Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2415-50S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 650g
4xM3x 4 87 L 20
1
-2
15
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S — ~¥g -0
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g
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I—l e J ¢ M
Ansicht M
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm)
1 3.7-6.75 25.6
2 14 - 46 359 1 2 3 4 5 6 7 8
3 51-308 46.2 U v w GND Hv Hw Hu | +Vece
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min”! A min’! Nem
2410-40S 24 10 0.35 5000 0.7 4000 24
2415-50S 24 15 0.5 6500 1.1 5000 29
Auch serienmiRBig lieferbar: 12V
Getriebe Schriagverzahnung Optionen
Stufenzahl 1 2 3 Encoder
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 100 225 400 B-seitige Welle
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 200 450 800 Sonderwelle

Kugellager
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Radiallast (FR): 140N | Axiallast (FA): 50N

Sonderspannung

© PowerTronic Drive Systems GmbH



BLDC-Motor

Planetengetriebe Powerlronic ~,
= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor

\llje"rfglst‘:fizs“"gs' 365| 536| 655| 863| 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103| 119| 128| 146| 165| 192| 232| 302| 393

:\'rﬁi'r‘lf‘,?mhzah' 822| 560 458| 348 | 222| 159| 122| 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 21| 18| 16| 13| 99| 76

:\,'\‘ec"n']‘)’“”mem 26| 38| 47| 62| 87| 120| 160| 180| 220| 290| 380| 390| 470| 530| 600| 690| 740| 850 960 1100 | 1300 | 1500 | 1500

Untersetzungs- |4 4| g g o] 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3

stufe

Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2425-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 1.05kg

88.5 L 25
1
3
‘ 16
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'l —
- —H» ——————— 7<7
Ansicht M
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm)
1 3.65-8.63 338
2 14-58 474 1 2 3 4 5 6 7 8
3 67 - 393 61 U | V | W |GND| H | Hw | Hu | +Vec
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min™ A min” Nem
2425-30S 2% 25 05 4000 16 3000 8.0
2430-30S 2% 30 07 4300 20 3000 96

Auch serienméRBig lieferbar: 12V

Getriebe Schriagverzahnung Optionen

Stufenzahl 1 2 3 Encoder

Dauerdrehmoment max. (Ncm) 300 750 1500 B-seitige Welle

Spitzendrehmoment max. (Ncm) 600 1500 3000 Sonderwelle

Kugellager

www.antriebe.com

Radiallast (FR): 300N | Axiallast (FA): 110N

Sonderspannung
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BLDC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL52Z-BL52.91

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
\llje"rfglst‘:fizs“"gs' 365| 536| 655| 863| 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103 19| 128| 146| 165| 192| 232| 302| 393
:\'rﬁi’r‘]f‘,?r‘*hzah' 822| 560| 458 | 3a8| 222| 159| 122 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 2| 18| 6 13| 99| 76
:\,'\‘e:n']‘)'""mem 42| 61| 75| 99| 144| 196| 258| 289| 351| 464| 598| 623| 753 | 846| 957| 1106 | 1190 | 1357 | 1534 | 1785 | 2157 | 2500 | 2500
Untersetzungs- | 4| g g | g 2| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3
stufe
Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2440-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 2.0kg
4xM5x6.5 9 L 21
- 450
O 3
N\ 2.5
16
62 =
s
L L M
A\ h— H=—= == M
Ansicht M " ‘ *
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm)
1 3.65- 8.63 386
2 14- 58 54.2 1 2 3 4 5 6 7 8
3 67 - 393 69.8 U | Vv | W /|GND| H | Hw | Hu [ +Vee
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min’ A min” Nem
2440-308 2% 40 08 4000 25 3000 127
2460-30S 2 60 10 4200 40 3000 19.1
Auch serienmaBig lieferbar: 12V
Getriebe Schriagverzahnung Optionen
Stufenzahl 1 2 3 Encoder
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 400 1200 2500 B-seitige Welle
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 800 2400 5000 Sonderwelle
Kugellager Radiallast (FR): 450N | Axiallast (FA): 150N Sonderspannung
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BLDC-Motor

Planetengetriebe Powerlronic ~,
= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor

\llje"rfglst‘:fizs“"gs' 365| 536| 655| 863| 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103 19| 128| 146| 165| 192| 232| 302| 393

:\'rﬁi’r‘]f‘,?r‘*hzah' 822| 560| 458 | 3a8| 222| 159| 122 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 2| 18| 6 13| 99| 76

:\,'\‘e:n']‘)'""mem 63| 92| 13| 148| 217| 294| 387| 433| 526| 696| 897 | 934| 1130 | 1269 | 1436 | 1660 | 1785 | 2036 | 2301 | 2677 | 3235 | 4200 | 4500

Untersetzungs- | 4| g g | g 2| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3

stufe

Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 2460-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 2.7 kg

925 L 39
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HHE - 138 =
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Ansicht M
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm)
1 3.65 - 8.63 45.1
2 14-58 62.7 1 2 | 3| 4|5 |6 | 7|8
3 67 - 393 80.3 U | v | w /|G| H | Hw | Hu | +Vee
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
V W A min™ A min” Nem
2460-308 2% 60 07 4000 35 3000 19.1
2490-30S 2% 90 1.2 4200 55 3000 28.7

Auch serienmaBig lieferbar: 12V

Getriebe Schriagverzahnung Optionen

Stufenzahl 1 2 3 Encoder

Dauerdrehmoment max. (Ncm) 800 2500 5000 B-seitige Welle

Spitzendrehmoment max. (Nem) 1600 5000 | 10000 Sonderwelle

Kugellager

www.antriebe.com

Radiallast (FR): 520N | Axiallast (FA): 150N

Sonderspannung
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BLDC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL72Z-BL72.107

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
t’e"r}]e;ft‘:‘tizs“"gs' 365| 536| 655| 863| 14| 19| 25| 28| 34| 45| s8| 67| 81| 91| 103| 19| 128| 146| 165| 192| 232| 302| 393
('\'n?i'r‘]f‘,;’“’hzah' 822| 560| 458 | 348| 222| 159| 122| 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 2| 18| 6] 13| 99| 76
Nennmoment
(Nem) 125| 184 225| 297 | 433 | 588 774| 866 | 1052 | 1392 | 1795 | 1868 | 2259 | 2538 | 2872 | 3318 | 3569 | 4071 | 4601 | 5354 | 6470 | 8400 | 8400
Unersetzungs- | o1 g | g 1| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3
stufe
Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 24120-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 3.9kg
4xM5x12 2 106.5 L 49
5
- 51
n 28
~| I} I —
o
,,,%,, %—7 %‘QL E
. ~
=
7] =
= M
A= = =======
Ansicht M
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm)
1 3.65-8.63 52
2 14-58 7215 1 2 3 4 5 6 7 8
3 67 - 393 923 U v W [GND | Hv | Hw | Hu [ +Vcc
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
" W A min’' A min’! Ncm
24120-308 24 120 0.8 3700 6.5 3000 38.2
24150-30S 24 150 15 3800 8.5 3000 478
24180-30S 24 180 2.0 3900 10.5 3000 51.3
Getriebe Schrigverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 1400 4200 8400
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 2800 8400 16800

Kugellager
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Radiallast (FR): 760N

| Axiallast (FA): 160N
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BLDC-Motor

Planetengetriebe
Typ PL82Z-BL82.106

Powerlronic ~,

= High Torque
= Low Noise
= Long Life

Getriebemotor
t’e"r}]e;ft‘:‘tizs“"gs' 365( 536| 655( 863 14| 19| 25| 28| 34| 45| 58| 67| 81| 91| 103| 19| 128| 46| 165| 192 232| 302| 393
:\'n‘]"i'r‘]f‘,;’“’hzah' 560 | 458| 348| 222| 159| 122| 107| 89| 67| 52| 45| 37| 33| 29| 25| 24| 21| 18] 16| 13| 99| 76
Nennmoment
(Nem) 461 | 563 [ 7421083 | 1470 | 1934 | 2166 | 2630 | 3481 | 4487 | 4671 | 5647 | 6344 | 7181 | 8296 | 8924 | 10178 | 11503 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000
Untersetzungs- 11l o1l 2| 2| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3| 3] 3| 3| 3
stufe
Nennwerte beziehen sich auf Motor Modell 36300-30S Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +80°C | Nettogewicht max. 4.8kg
AxMBX12 105.5 L 49
35 5
28
oL T i—
f*f%*f % %‘ﬁl, EEH'
-
[~ =
Ansicht M
Stufenzahl Untersetzung Lange (mm)
1 3.65-8.63 58.3
2 14-58 80.5 1 2 3 4 5 6 7 8
3 67 - 393 103.2 U v W [ GND | Hv Hw | Hu | +Vcc
Motor
Modell Nennspannung Nennleistung Leerlaufstrom Leerlaufdrehzahl Nennstrom Nenndrehzahl Nennmoment
\ W A min”! A min’! Ncm
24200-30S 24 200 12 3500 11.0 3000 63.7
36300-30S 36 300 1.0 3300 10.5 3000 95.5
48300-30S 48 300 0.8 3300 8.0 3000 95.5
Getriebe Schrigverzahnung
Stufenzahl 1 2 3
Dauerdrehmoment max. (Ncm) 2000 6000 12000
Spitzendrehmoment max. (Ncm) 4000 12000 24000
Kugellager Radiallast (FR): 1000N | Axiallast (FA): 200N
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Optischer Inkremental _
Impulsgeber Powerlronic ~.

(Encoder)

Technische Daten

Modell Impulse pro Umdrehung Phasen Welle g (mm ) Ausgang Versorgungsspannung Anbaudurchmesser
0G30A 96-1050 2: AB 4-8 Line-Treiber 5V 219.05/M2.5
0G22A 200, 256 2: AB 4 Line-Treiber 5V 7 16.86/M2
0G30B 50-1024 3:ABZ 4-8 Line-Treiber 5V 2 19.05/M2.5
0G302C 50-1024 3: ABZ 4-8 Line-Treiber 5V 2 19.05/M2.5
0G22A 200, 256 3:ABZ 4 Line-Treiber 5V 7 16.86/M2
0G28A 100-1025 3: ABZ 4-6.35 Line-Treiber 5V g 34.00/M3
0G40A 100-4000 3: ABZ 4-8 Line-Treiber 5V  46.00/M3

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 20 bis +80°C

Steckerbelegung
2 Kanale: A, B
Pin 1 2 3 4
Farbe Schwarz Weill Rot Griin
Beschreibung Gnd A+ Vee B+
Signal: A, B, Z
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Farbe Gelb/ Gelb/ Griin/ Griin WeiB/ WeiR | Schwarz Rot
Schwarz Weill Schwarz Schwarz
Beschreibung Shield Z- 7+ B- B+ A- A+ Gnd Vee
Ausgangssignale
360°e (C) 18
A 180°e (P)
90°e (o)
[}
©
2 Kanal A o
o S1|S2|S3|54 e e e .
S
) L
Kanal B
Drehzahl
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AC-Motoren Powerlronic ~,

Induktionsmotoren

1 Asynchron

1 AuBendurchmesser 60 bis 90 mm

1 Nennspannung 100 bis 420 Volt 50/60 Hz
1 Nenndrehzahl 1250 bis 3600 min’!

1 Nennleistung bis 200 W

1 Zubehdr: Encoder/Tacho/Bremse

1 Mit allen Getrieben lieferbar

Synchronmotoren

1 AuBendurchmesser 36 bis 52 mm

1 Nennspannung 12 bis 230 Volt 50/60 Hz
1 Nenndrehzahl 250 bis 1000 min’!

1 Drehmoment bis 18 Ncm

1 Auch mit Stirnradgetriebe lieferbar

Spaltpolmotoren

1 AuBendurchmesser 36 bis 52 mm

I Nennspannung 24 bis 230 Volt 50/60 Hz
I Nennleistung bis 30W

1 Nenndrehzahl 2200 bis 2600 min’!

1 Mit Thermoschutz

1 Auch mit Stirnradgetriebe lieferbar

Das gesamte Programm ist auch nach Kundenspezifikation lieferbar.
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