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BLDC-Motor
mit integrierter Elektronik
Typ BL36.57

Nennspannung
(V)

Leerlaufdrehzahl
(min-1)

Leerlaufstrom
(A)

Nenndrehzahl
(min-1)

Nennstrom
(A)

Nennmoment
(Ncm)

Nennleistung
(W)

Wirkungsgrad
(%)

Blockierstrom
(A)

Blockiermoment
(Ncm)

24.0 6050 0.3 5020 1.5 4.79 25 73 7.9 28.4

Technische Daten

Umgebungstemp.:-10bis+60°C | Nettogewichtmax.180g

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Encoder

Optionen
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