DC-Motor :
Planetengetriebe p PowerTronic »,

Typ PL28-DC28.47

Getriebemotor

Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 2] 35 51 Al 100 139 189 264 516 vl 939

v Nennmoment (Ncm) 32 15 10 14 19 24 33 47 66 74 100 100 100 100
Nenndrehzah! (min") 1000 375 210 193 148 102 73 52 37 28 20 1 8 6

gy | Nemnmorent (Nem) 38 9 12 17 23 28 40 56 78 88 100 100 100 100
Nenndrehzahl (min") 990 370 265 191 147 101 72 52 37 27 19 10 7 6
Linge L (mm) | na| ms| ms| ms| ms| 9] 9] 9| e9| 03| 3| 93| 93| w3

Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 200g
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Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min') Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.79 5200 <500 6000 <130 4.22
24 0.94 5140 <300 6000 <80 4.96
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W o|A min‘% A W/l o|A min*% \
T(mNm) 16 32 48 64 80 96 T(mNm) 14 28 42 56 70 84
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 5 14 19 27 35 51 n 100 139 189 264 516 721 939
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 20 30 30 40 40 60 60 80 80 100 100 100 100 100
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 60 90 90 120 120 180 180 240 240 300 300 300 300 300
Kugellager Radiallast (FR): 35N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 25N
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