DC-Motor

Winkelgetriebe
Typ SN32.46-DC26.31

Powerlronic ~,

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 75 100 200 300 500 700 900 1012
- Nennmoment (Ncm) 14 19 38 55 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min”') 55.5 42 205 14 8.8 6.5 5.1 46
2V Nennmoment (Ncm) 14 19 38 55 60 60 60 60
Nenndrehzahl (min) 55.5 42 205 14 8.8 6.5 5.1 46
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: - 10 bis +60°C | Nettogewicht 180g
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Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 0.553 4710 <240 4900 <60 237
24 0.553 4710 <140 4900 <30 231
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T(Ncm) 0.7 14 2.1 2.8 35 42 T (Ncm) 0.7 14 2.1 2.8 35 4.2
Optionen
Encoder

Entstorungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Radiallast (FR): 10N (10 mm v. Flansch)

Axiallast (FA): 7N
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Sonderspannung
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