DC-Motor :
Stirnradgetriebe PowerTronic »,

Typ $Z15-DC16.19

Getriebemotor
Untersetzungsverhaltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
6V Nennmoment (Ncm) 0.3 0.6 1 1.55 2 2.1 34 47 6 6.9 8.4

Nenndrehzahl (min") 950 445 210 160 125 91 65 47 37 32 26
Nennmoment (Ncm) 0.35 0.7 1.1 1.75 2.2 3.1 3.8 51 6.8 18 gi5)

12V
Nenndrehzahl (min') 870 400 255 145 116 83 59 43 34 29 24
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 16g
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Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
6 0.04 9600 <140 11500 <50 0.39
12 0.045 8750 <100 11700 <30 04
PlIn |l |n PlIn | |n
08 1 70 105 {12000 06 [-50 |-03 12000 |_N
ST~ | M 6V N TS 12V
\>< NL | ,»<:>\< ™N |
AN >/><\ / A RD > <
04 { 35 {025 6000 DS I\ 03 |-25 foas e \
/ N N y />< N
s SN P NI\
W | %] A |min’ W | %] A |min’
T(mNm) 04 08 12 16 20 24 T(mNm) 03 06 09 12 15 18
Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 2 3 3 5 5 8 8 10 10 10 10
Spitzendrehmoment, max. (Ncm) 6 9 9 15 15 24 24 30 30 30 30

Radiallast (FR): 4N (5mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 2N
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