DC-Motor . :
Stirnradgetriebe PN ‘ PowerTronic .

Typ $Z37-DC30.47
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Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85% | Umgebungstemp.: -10 bis +60°C | Nettogewicht max. 241g
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Motor
Nennspannung (V) Nennmoment (Ncm) Nenndrehzahl (min) Nennstrom (mA) Leerlaufdrehzahl (min”') Leerlaufstrom (mA) Nennleistung (W)
12 11 5950 <900 7300 <150 7
2 13 6160 <500 7300 <80 85
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Getriebe
Untersetzungsverhaltnis 6| 16| 21| 31| 56| 75| 104| 125| 156 | 188 | 219 | 250 | 312| 469 | 625| 750 | 938 | 1875 | 3750 | 5625
Dauerdrehmoment, max. (Ncm) 10| 2 20| 30| 4| 50| 50| 6| 6| 6| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60| 60
Spitzendrehmoment, max. (Nem) | 30| 60| 60| 90| 120| 150 | 150 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180

Radiallast (FR): 10N (10mm v. Flansch) | Axiallast (FA): 7N
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