BLDC-Motor
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Typ PL42-BL42.48

Powerlronic ~,

Getriebemotor
Untersetzungsverhéltnis 4| 14| 17| 24| 49| 61| 84| 104| 144| 212| 204| s504| 624| 720| 864 | 1062| 1470 | 2500 | 3000 | 3600
Rlec”nqw"mem 15| 47| 58| 8| 140| 175| 180| 200| 200| 250| 250| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
12v
(Nrﬁi':]r_‘f)’mhzah' 00| 255| 205 1s0| 73| 55| 45| 35| 25| 18| 14| 8| 65| 55| 5| 4| 25| 17| 14| 12
:\,'fc"rwomem 2| 65| 8| 80| 18| 180| 180| 200| 200| 250| 250| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300| 300
24V
:"nfi':]'_‘f;'ehzah' 1270 370| 300| 235 110 90| 72| 60| 45| 30| 23| 135 11| 95| 81| 66| 48| 41| 34| 2
Lange L (mm) | 325 | 39.2 459 526 59.6
Rel. Luftfeuchtigkeit: 20 bis 85 % | Umgebungstemp.: - 10 bis + 60 °C | Nettogewicht max. 5939
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Motor
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Kugellager Radial Load (FR): 80N (10mm from face mounting) | Axial Load (FA): 30N
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