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DC-Motor
Typ DC38.57

Modell
Nenn­spannung 

(V)
Leerlaufdreh-
zahl (min-1)

Leerlauf­strom 
(A)

Nenndrehzahl 
(min-1)

Nennstrom
(A)

Nennmoment 
(Ncm)

Nennleistung 
(W)

Wirkungsgrad 
(%)

Blockierstrom
(A)

Blockier
moment (Ncm)

3545 12.0 6000 0.30 4598 1.98 2.97 14.3 60 8.82 16.4

18130 24.0 4000 0.09 3300 0.36 1.53 5.4 65 2.06 11.0

3732 12.0 8400 0.80 6262 4.28 4.26 28.0 55 16.11 19.6

2682 24.0 6600 0.20 5790 0.83 2.37 14.4 73 5.62 18.9

Technische Daten

Umgebungstemp.: - 10 bis + 60 °C  |  Nettogewicht max. 220 g

Entstörungsfilter

Litzen

Anschlussstecker

Sonderwelle

Sonderspannung

Kugellager

Encoder

Optionen
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